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ส านักวิชา/สาขาวิชา :   ส านักวิชาวิศวกรรมศาสตร์ / สาขาวิชาวิศวกรรมเครื่องกล 
 

หมวดที ่1 ข้อมูลทั่วไป 
1.  ชื่อหลักสูตร 

1.1  ชื่อหลักสูตรระดับปริญญาโท 
  วิศวกรรมศาสตรมหาบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 
  Master of Engineering Program in Mechatronics Engineering 

2.  ชื่อปริญญา 
2.1 ชื่อปริญญาระดับปริญญาโท 

 ภาษาไทย (ชื่อเต็ม) วิศวกรรมศาสตรมหาบัณฑิต (วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส)์ 
  (ชื่อย่อ) วศ.ม. (วิศวกรรมเมคคาทรอนกิส์) 
 ภาษาอังกฤษ (ชื่อเต็ม) Master of Engineering in Mechatronics Engineering 
  (ชื่อย่อ) M.Eng. (Mechatronics Engineering) 
 
3.   วิชาเอก   

 -  
 
4.  จ านวนหน่วยกิตรวม 
 ระดับปริญญาโท 
 แผน ก  แบบ ก 1 การวิจัยเพื่อท าวิทยานิพนธ์  
  จ านวนหน่วยกิต รวมตลอดหลักสูตรไม่น้อยกว่า 45 หน่วยกิต 
 แผน ก  แบบ ก 2 การศึกษารายวิชาและการวิจัยเพื่อท าวิทยานิพนธ์    
  จ านวนหน่วยกิต รวมตลอดหลักสูตรไม่น้อยกว่า 45 หน่วยกิต 
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 แผน ข  การศึกษารายวิชาโดยไม่มีการท าวิทยานิพนธ์ 
   จ านวนหน่วยกิต รวมตลอดหลักสูตรไม่น้อยกว่า 45 หน่วยกิต 
 
5.   รูปแบบของหลักสูตร 
 5.1  รูปแบบ  เป็นหลักสูตรระดับปริญญาโทตามเกณฑ์มาตรฐานหลักสูตรระดับอุดมศึกษา 

5.2  ภาษาที่ใช้  จัดการเรียนการสอนเป็นภาษาไทยและ/หรือภาษาอังกฤษ 
 5.3  การรับเข้าศึกษา  ให้เป็นไปตามข้อบังคับมหาวิทยาลัยเทคโนโลยีสุรนารีว่าด้วยการศึกษาขั้น

บัณฑิตศึกษา พ.ศ. 2550 
 5.4  ความร่วมมือกับสถาบันอ่ืน  เป็นหลักสูตรเฉพาะของมหาวิทยาลัยเทคโนโลยีสุรนารีที่จัดการเรียน

การสอนโดยตรง  
 5.5  การให้ปริญญาแก่ผู้ส าเรจ็การศึกษา  ให้ปริญญาเพียงสาขาวิชาเดียว 

 
6.  สถานภาพของหลักสูตรและการพิจารณาอนุมัติ/เห็นชอบหลักสูตร  

เป็นหลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2555 ปรับปรุงจากหลักสูตรวิศวกรรมมหาบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรม
แมคคาทรอนิกส์ (หลักสูตรใหม่ พ.ศ. 2548)  เพ่ือเปิดสอนภาคการศึกษาที่ 1 ปีการศึกษา 2555 

สภาวิชาการฯ เห็นชอบให้น าเสนอหลักสูตรต่อสภามหาวิทยาลัยฯ ในการประชุม ครั้งที่ 3/2555 
วันที่ 22 เดือน มีนาคม พ.ศ. 2555 

สภามหาวิทยาลัยฯ อนุมัติ / เห็นชอบหลักสูตรในการประชุม ครั้งที่ 2/2555 เมื่อวันที่ 31 เดือน
มีนาคม  พ.ศ. 2555 

 
7.  ความพร้อมในการเผยแพร่หลักสูตรที่มีคุณภาพและมาตรฐาน  

หลักสูตรมีความพร้อมเผยแพร่คุณภาพและมาตรฐานตามมาตรฐานคุณวุฒิ ระดับมหาบัณฑิต 
หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรมหาบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์  ในปีการศึกษา 2557 

 
8.  อาชีพที่สามารถประกอบอาชีพได้หลังส าเร็จการศกึษา  

 วิศวกรทางด้านระบบอัตโนมัติ  (Automation Engineer) 
 วิศวกรควบคุมกระบวนการผลติ (Process Engineer) 
 วิศวกรออกแบบกระบวนการผลิต (Process Design Engineer) 
 วิศวกรออกแบบเครื่องมือ (Equipment Engineer) 
 อาจารย์หรือนักวิจัย  (Lecturer or Researcher) 
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9.  ชื่อ ต าแหน่ง และคณุวุฒิของอาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตร 
ชื่อ - นามสกุล คุณวุฒ ิสาขาวิชา 

1) รศ. ดร.กิตติศักดิ์  เกิดประสพ Ph.D. (Computer Science), 
Nova Southeastern University, U.S.A., 2542 
วท.บ. (วิทยาการคอมพิวเตอร)์, มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร,์ 2533 
กศ.บ. (คณิตศาสตร)์, มหาวิทยาลัยศรีนครินทรวิโรฒ, 2529 

2) ผศ. ดร.จิระพล  ศรีเสรฐิผล Ph.D. (System analysis, Control and Processing 
Information), St.Petersburg State University of Aerospace 
Instrumentation, Russia, 2546  

 M.E. (Technical Maintenance Aviation Electrosystems and 
Pilot- Navigation Complexes), St. Petersburg  State 
Academy of Aerospace Instrumentation, Russia, 2541 

3) ผศ. ดร.กองพัน  อารีรักษ ์ Ph.D. (Electrical and Electronic Engineering), University of 
Nottingham, U.K., 2552 

 M.Eng. (Electrical Engineering), มหาวิทยาลยัเทคโนโลยีสรุนารี, 
2544 

 B.Eng. (Electrical Engineering), มหาวิทยาลัยเทคโนโลยสีรุนารี, 
2543 

 

10.  สถานที่จัดการเรียนการสอน   
 ใช้สถานที่และอุปกรณ์การสอนของอาคารเรียนรวม  ศูนย์เครื่องมือวิทยาศาสตร์และเทคโนโลยี  

ศูนย์บรรณสารและสื่อการศึกษา มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีสุรนารี อ าเภอเมือง จังหวัดนครราชสีมา  
 

11.  สถานการณภ์ายนอกหรือการพัฒนาที่จ าเป็นในการวางแผนหลักสูตร 
 11.1  สถานการณ์หรือการพัฒนาทางเศรษฐกิจ 
               ในปัจจุบัน วิทยาการด้านวิศวกรรม  เทคโนโลยีสารสนเทศ  เทคโนโลยีชีวภาพ เทคโนโลยีวัสดุ  
และนาโนเทคโนโลยีมีความก้าวหน้าอย่างรวดเร็ว ซึ่งน าไปสู่ความเปลี่ยนแปลงทั้งด้านเศรษฐกิจและสังคมทั้ง
ในด้านโอกาสและภัยคุกคาม จึงจ าเป็นต้องเตรียมพร้อมให้ทันต่อการเปลี่ยนแปลงของเทคโนโลยีดังกล่าวใน
อนาคต  โดยจะต้องมีการบริหารจัดการองค์ความรู้อย่างเป็นระบบ  ทั้งการพัฒนาหรือสร้างองค์ความรู้ 
รวมถึงการประยุกต์ใช้เทคโนโลยีที่เหมาะสม  เพ่ือน ามาผสมผสานร่วมกับจุดแข็งในสังคมไทย เป้าหมายและ
ยุทธศาสตร์ของกระทรวงศึกษาธิการ และแผนกลยุทธ์ของมหาวิทยาลัยเทคโนโลยีสุรนารี โดยเน้นการพัฒนา
อุตสาหกรรมซึ่งต้องการบุคลากรทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ที่มีคุณภาพเป็นจ านวนมาก เพ่ือร่วมพัฒนา
เศรษฐกิจในประเทศให้มีความก้าวหน้าและแข่งขันในระดับนานาชาติได้ 
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 11.2  สถานการณ์หรือการพัฒนาสงัคมและวัฒนธรรม 
   ปัจจุบันประเทศที่พัฒนาแล้วหลายประเทศก าลังเข้าสู่สังคมผู้สูงอายุ   ซึ่งเป็นทั้งโอกาสและภัย
คุกคามต่อประเทศไทย  โดยประเทศไทยจะมีโอกาสในการขยายตลาดสินค้าและการให้บริการด้านสุขภาพ
มากขึ้น  ภูมิปัญญาท้องถิ่นและแพทย์พ้ืนบ้าน  สถานที่ท่องเที่ยวส าหรับการพักผ่อนระยะยาวของผู้สูงอายุ  
ซึ่งเป็นประโยชน์ในการน าเทคโนโลยีมาสร้างมูลค่าทางเศรษฐกิจได้ แต่ในขณะเดียวกัน ภัยคุกคามอาจเกิดขึ้น
ในหลายรูปแบบ  เช่น  การเคลื่อนย้ายแรงงานที่มีฝีมือและทักษะไปสู่ประเทศท่ีมีผลตอบแทนสูงกว่า  การ
ดูแลและป้องกันเด็กและวัยรุ่นจากค่านิยมไม่พึงประสงค์  ซึ่งเกิดพร้อมกับการแพร่ขยายของเทคโนโลยีเป็นไป
อย่างล าบากมากขึ้น ฯลฯ ดังนั้น จึงจ าเป็นต้องให้ความรู้ ทักษะและจริยธรรมที่ถูกต้องแก่กลุ่มวัยก าลังศึกษาที่
จะเป็นก าลังส าคัญในการพัฒนาประเทศในอนาคต 
 

12.  ผลกระทบจากข้อ 11.1 และ 11.2 ต่อการพัฒนาหลักสูตรและความเกี่ยวข้องกับพันธกิจของสถาบัน 
 12.1  การพัฒนาหลักสูตร 

จากสถานการณ์ภายนอก หลักสูตรที่ปรับปรุงและพัฒนาขึ้นจะต้องมีศักยภาพ สามารถ
ปรับเปลี่ยนได้ตามการเปลี่ยนแปลงเทคโนโลยี รองรับการแข่งขันทางธุรกิจ และส่งเสริมให้มีการพัฒนาอย่าง
ต่อเนื่องและยั่งยืน เพ่ือการผลิตบุคลากรทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ที่มีศักยภาพสูง มีความพร้อมที่จะ
เรียนรู้ พัฒนาและปรับตนเองในการปฏิบัติงานในองค์กรภาครัฐ/เอกชน และมีคุณธรรม 
 12.2  ความเกี่ยวข้องกับพันธกิจของสถาบัน  
     การพัฒนาหลักสูตรได้สอดคล้องกับวิสัยทัศน์ของมหาวิทยาลัยที่เน้นการเป็นมหาวิทยาลัยวิจัย 
เพ่ือการสร้างความเป็นเลิศในการประยุกต์เทคโนโลยี รวมไปถึงพัฒนานวัตกรรมใหม่ให้สามารถปรับแปลงและ
ถ่ายทอดไปยังภาคอ่ืนของประเทศได้ ซึ่งเป็นภาระหนึ่งของพันธกิจด้านการผลิตบัณฑิตของมหาวิทยาลัย 
 

13.  ความสัมพันธ์กับหลักสูตรอ่ืนที่เปิดสอนในคณะ/ภาควิชาอ่ืนของสถาบัน (เช่น รายวิชาที่เปิดสอน
เพ่ือให้บริการส านักวิชา/สาขาวิชาอ่ืน หรือต้องเรียนจากส านักวิชา/สาขาวิชาอ่ืน)  
13.1  ความสัมพันธ์กับหลักสูตรอ่ืนที่เปิดสอนโดยส านกัวิชา/สาขาวิชา/หลักสูตรอ่ืน ๆ  
 หลักสูตรนี้เป็นหลักสูตรสหวิทยาการ  เชื่อมโยงองค์ความรู้ของสาขาวิชาวิศวกรรมเครื่องกล  

วิศวกรรมไฟฟ้า  และวิศวกรรมคอมพิวเตอร์ 
13.2  กลุ่มวิชา/รายวิชาในหลกัสูตรที่เปิดสอนให้ภาควิชา/หลักสูตรอ่ืนต้องมาเรียน  

- 
13.3  การบริหารจัดการ  

หัวหน้าสาขาวิชาเป็นผู้ประสานงานระหว่างสาขาวชิาอ่ืน ๆ ที่เกี่ยวข้อง 
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หมวดที ่2 ข้อมูลเฉพาะของหลกัสตูร 
 

1. ปรัชญา ความส าคัญ และวัตถุประสงค์ของหลักสูตร 
1.1  ปรัชญาและความส าคัญของหลักสูตร  

 การศึกษาในปัจจุบันได้ตั้งอยู่บนพ้ืนฐานของการให้ผู้เรียนเป็นศูนย์กลาง  การจัดการเรียนการสอนจึง
ได้ให้ความส าคัญกับผู้เรียนมากขึ้น  โดยเฉพาะอย่างยิ่งการจัดหลักสูตรให้กับผู้ที่จบการศึกษาและเข้าท างานใน
สถานประกอบการระยะหนึ่งแล้ว  การจัดการเรียนการสอนจ าเป็นที่ต้องจัดให้สอดคล้องกับความต้องการของ
ผู้เรียนและสถานประกอบการที่เป็นผู้ว่าจ้างส าเร็จการศึกษาเป็นหลัก ซึ่งท าให้การศึกษาในรายวิชาต่าง ๆ 
เป็นสหวิทยาการมากกว่าหลักสูตรทั่วไป  ท าให้หลักสูตรที่เปิดสอนอยู่แล้วในระบบปกติไม่สามารถที่จะรองรับ
ความต้องการของวิศวกรที่ก าลังท างานอยู่ในสถานประกอบการได้อย่างสมบูรณ์ 
 ส าหรับกระบวนการผลิตในปัจจุบัน  ได้น าระบบอัตโนมัติมาใช้เป็นจ านวนมาก  โดยการควบคุม
ระบบในกระบวนการผลิตนั้น  ต้องใช้ศาสตร์หลักที่ส าคัญ 2 ส่วน  คือ สาขาวิศวกรรมเครื่องกล (Mechanical) 
และสาขาวิศวกรรมไฟฟ้า (Electrical) ซึ่งท าให้เป็นที่มาของศัพท์เมคคาทรอนิกส์ (Mechatronics) ซึ่งเป็น
ลักษณะวิชาชีพที่มีความรู้ความสามารถในระบบการควบคุม กลไก ระบบการวัดและเครื่องมือวัด การออกแบบ
กลไกเพ่ือใช้ร่วมกับระบบควบคุมอัตโนมัติ 
 ดังนั้น ในการจัดหลักสูตรวิศวกรรมศาสตรมหาบัณฑิต (หลักสูตรนอกเวลา) สาขาวิชาวิศวกรรมเมค
คาทรอนิกส์ นี้  ทางส านักวิชาวิศวกรรมศาสตร์ จึงได้มอบหมายให้สาขาวิชาวิศวกรรมเครื่องกล และสาขาวิชา
วิศวกรรมไฟฟ้า เป็นผู้ร่วมรับผิดชอบหลักสูตรการศึกษานี้ จากนั้นจึงได้ร่วมกับผู้ทรงคุณวุฒิภายนอกทั้งจาก
สถานประกอบการและนักวิชาการจากสถาบันการศึกษาที่มีความเชี่ยวชาญในเรื่องนี้เข้ามาร่วมกันร่างหลักสูตร  
โดยมีเป้าหมายของหลักสูตรที่ส าคัญเป็นดังนี้ 

1. หลักสูตรต้องมีความทันสมัย  เหมาะสมกับเทคโนโลยีสมัยใหม่ที่ใช้กันในภาคอุตสาหกรรม       
ในปัจจุบัน  เน้นทั้งทฤษฎีพ้ืนฐาน  และเทคโนโลยีเพ่ือการน าไปใช้งานจริง  จัดให้มีวิชาเลือก     
ที่หลากหลาย  ตรงกับความต้องการของผู้เรียนแต่ละรายให้มากที่สุด 

2. หลักสูตรต้องมุ่งเน้นให้ผู้เรียนสามารถท่ีจะใช้ความรู้และเทคโนโลยีที่ได้ศึกษา น าไปใช้ในการ
ท างานได้โดยตรง โดยเฉพาะงานด้านระบบควบคุมอัตโนมัติ  ทั้งด้านเชิงกล  และเชิงไฟฟ้า 

3. หลักสูตรต้องมีความเป็นสากลและเสริมสร้างให้ผู้เรียนมีความใฝ่รู้  และมีการศึกษา  ค้นคว้าหา
ความรู้ด้วยตนเองอย่างต่อเนื่อง 

 
1.2  วัตถุประสงค์ของหลักสูตร  

 หลักสูตรบัณฑิตศึกษาสาขาวิชาวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ ซึ่งเป็นหลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2555      
มีวัตถุประสงค ์คือ 
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 1. เพ่ือสร้างบัณฑิตที่มีความรู้  ทักษะ  และประสบการณ์ในการวิจัยในสาขาวิชาวิศวกรรมเมคคา 
ทรอนิกส์ ซึ่งเป็นบัณฑิตที่มีคุณธรรมและเป็นผู้น าของสังคมได้ 

 2. เพ่ือเสริมสร้างความเข้มแข็งให้กับงานวิจัยด้านวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ ทั้งงานวิจัยที่สร้างองค์
ความรู้ใหม่ งานวิจัยและพัฒนา ที่สามารถน าไปใช้ประโยชน์ในการพัฒนาชุมชนและประเทศชาติ
ได้  เพ่ือให้ประเทศไทยสามารถพ่ึงตนเองในด้านการวิจัยได้อย่างยั่งยืนในประชาคมโลก 

 3.  เพ่ือสนับสนุนการวิจัยในลักษณะบูรณาการ อันจะเป็นการสร้างความเข้มแข็งทางด้านการวิจัย
ให้กับสาขาวิชา ส านักวิชา และมหาวิทยาลัย ซึ่งจะเป็นผลดีต่อการพัฒนาเทคโนโลยีตลอดจนการ
ปรับปรุงคุณภาพการเรียนการสอนทั้งในระดับปริญญาตรีและระดับบัณฑิตศึกษา  

 
2.  แผนพัฒนาปรับปรุง 
 

แผนการพัฒนา/เปลีย่นแปลง กลยุทธ ์ หลักฐาน/ตัวบ่งชี ้
- ปรับปรงุหลกัสูตรบัณฑิตศกึษา  

สาขาวชิาวศิวกรรมเมคคาทรอนิกส์
ให้มีมาตรฐานไม่ต่ ากว่าที่ สกอ. 
ก าหนด 

- พัฒนาหลกัสูตรโดยมีพื้นฐานจาก
หลักสูตรในระดบัสากลที่ทันสมัย 

- ติดตามประเมินหลักสูตรอย่าง
สม่ าเสมอ 

- เชญิผู้เชี่ยวชาญทัง้ภาครัฐและเอกชน
มามีส่วนรว่มในการพัฒนาหลกัสตูร 

- รายงานผลการประเมินความพึงพอใจ
ในการใช้บณัฑิตของผู้ประกอบการ 

- ผู้ใช้บัณฑิตมีความพึงพอใจในด้าน
ทักษะ ความรูแ้ละความ สามารถใน
การท างานของบณัฑิตโดยเฉลี่ยใน
ระดับด ี

- ปรับปรงุหลกัสูตรให้สอดคลอ้งกบั
ความต้องการของตลาดแรงงาน 
และการเปลี่ยนแปลงของเทคโนโลยี 

- ติดตามความเปลี่ยนแปลงในความ
ต้องการของผู้ประกอบการ 
หนว่ยงานต่าง ๆ ทีเ่กี่ยวข้องทางดา้น
วิศวกรรม เมคคาทรอนกิส ์

- รายงานผลการประเมินความพึงพอใจ
ในการใช้บณัฑิตของผู้ประกอบการ 

- ผู้ใช้บัณฑิตมีความพึงพอใจในด้าน
ทักษะ  ความรูแ้ละความสามารถ   
ในการท างานของบณัฑิตโดยเฉลีย่  
ในระดับด ี

- พัฒนาบคุลากรด้านการเรียนการ
สอนและบริการวชิาการเพือ่ให้มี
ความรู้ในเชงิลึกที่ทนัต่อการ
เปลี่ยนแปลงเทคโนโลยีด้านที่
เกี่ยวขอ้งและ/หรือเพื่อให้มี
ประสบการณ์จากการน าความรู้ทาง
วิศวกรรมกรรมเมคคาทรอนกิส์ไป
ปฏิบัติงานจรงิ 

- สนับสนุนบุคลากรด้านการเรียน  
การสอนให้ท างานวิจัยในเชงิลกึและ/
หรือโดยใช้โจทย์ปัญหาจาก
อุตสาหกรรม  

- สนับสนุนบุคลากรด้านการเรียนการ
สอนให้ท างานบริการวิชาการแก่
องค์กรภายนอก 

- สนับสนุนบุคลากรด้านการเรียนการ
สอนให้เข้ารว่มกิจกรรมทางวิชาการ
ระดับประเทศหรอืระดับนานาชาต ิ

- ปริมาณผลงานวิจัยต่ออาจารย์       
ในหลกัสูตร 

- ปริมาณงานบรกิารวิชาการ          
ต่ออาจารย์ในหลักสูตร 

- จ านวนอาจารย์ที่เข้าร่วมกิจกรรมทาง
วิชาการต่ออาจารย์ในหลักสูตร 
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หมวดที ่3 ระบบการจัดการศึกษา การด าเนินการ และโครงสร้างของหลกัสตูร 
 
1.  ระบบการจัดการศกึษา 
 1.1  ระบบ 

มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีสุรนารี ใช้การศึกษาระบบไตรภาค  คือ 1 ปีการศึกษามี 3 ภาคการศึกษา 
เป็นภาคการศึกษาบังคับทั้ง 3 ภาคการศึกษา ภาคการศึกษาหนึ่งมีระยะเวลา 13 สัปดาห์ โดยแต่ละภาค
การศึกษามีระยะเวลาการศึกษาไม่น้อยกว่า 12 สัปดาห์ และมีการประเมินผลอีก 1 สัปดาห์  

การคิดหน่วยกิตของมหาวิทยาลัยเทคโนโลยีสุรนารี เป็นดังนี้ 
1. วิชาบรรยาย (ภาคทฤษฎี) 1 ชั่วโมงต่อสัปดาห์  มีค่าเท่ากับ 1 หน่วยกิต 
2. วิชาฝึกหรือทดลอง (ภาคปฏิบัติ) 2 หรือ 3 ชั่วโมงต่อสัปดาห์  มีค่าเท่ากับ 1 หน่วยกิต 

1.2  การจัดการศึกษาภาคฤดูร้อน 
- 

1.3  การเทียบเคียงหน่วยกิตในระบบทวิภาค  
ระบบไตรภาค 1 หน่วยกิตเทียบได้กับ 12/15 หน่วยกติระบบทวิภาค 

2.  การด าเนนิการหลักสูตร 
 2.1  วันเวลาในการด าเนินการเรียนการสอน  

จัดการเรียนการสอนในวันอาทิตย์ 
 2.2  คุณสมบัติของผู้เข้าศึกษา  

1. เป็นไปตามข้อบังคับมหาวิทยาลัยเทคโนโลยสีุรนารวี่าด้วยการศึกษาขั้นบัณฑิตศึกษา 
2. เป็นผู้ส าเร็จการศึกษาระดับปริญญาตรี  สาขาวิศวกรรมเครือ่งกล  วิศวกรรมไฟฟ้า  หรือ

สาขาวิชาอ่ืน โดยความเหน็ชอบจากคณะกรรมการการสอบคัดเลือกของสาขาวิชาฯ 
3. มีคุณสมบัติอื่น ๆ ตามที่สาขาวิชาฯ ก าหนด และจะประกาศให้ทราบในเอกสารรบัสมัคร       

ในแต่ละปีการศึกษา 
 2.3  ปัญหาของนักศึกษาแรกเข้า  
 -  

2.4  กลยุทธ์ในการด าเนนิการเพื่อแก้ไขปัญหา/ข้อจ ากัดของนักศึกษาในข้อ 2.3 
-  
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2.5  แผนการรับนักศึกษาและผู้ส าเร็จการศึกษาในระยะ 5 ปี  
 

ปีการศกึษา แผนการรับนกัศึกษาในระยะเวลา 5 ปี 

หลักสูตรปริญญาโท 
จ านวนที่รบั จ านวนที่จบ 

2555 25 - 
2556 25 25 
2557 25 25 
2558 25 25 
2559 25 25 
รวม 125 100 

 2.6  งบประมาณตามแผน  
ปีงบประมาณ (พ.ศ.) 2555 2556 2557 2558 2559 

งบบุคลากร 1,000,000 1,000,000 1,000,000 1,000,000 1,000,000 
งบลงทุน 500,000 200,000 200,000 200,000 200,000 
งบด าเนินการ 5,000,000 5,000,000 5,000,000 5,000,000 5,000,000 

รวม 6,500,000 6,200,000 6,200,000 6,200,000 6,200,000 

2.7  ระบบการศึกษา 
แบบชั้นเรียน   

2.8  การเทียบโอนหน่วยกิต รายวิชา และการลงทะเบียนข้ามมหาวิทยาลัย 
เป็นไปตามข้อบังคับมหาวิทยาลัยเทคโนโลยีสุรนารีว่าด้วยการศึกษาขั้นบัณฑิตศึกษา พ.ศ. 2550 

หมวด 9 การย้ายสาขาวิชา การโอนย้าย และการเทียบโอนรายวิชา ข้อ 24 การโอนย้าย และการเทียบโอน
รายวิชา   
 

3.  หลักสูตรและอาจารย์ผู้สอน 
 3.1  หลักสูตร 
 ระดับปริญญาโท 
 แผน ก แบบ ก 1   การวิจัยเพ่ือท าวิทยานิพนธ์  

  จ านวนหน่วยกิต  รวมตลอดหลักสูตรไม่น้อยกว่า  45  หนว่ยกิต 
 แผน ก แบบ ก 2   การศึกษารายวิชาและการวิจัยเพ่ือท าวิทยานิพนธ์   
   จ านวนหน่วยกิต  รวมตลอดหลักสูตรไม่น้อยกว่า  45  หนว่ยกิต 

 แผน ข   การศึกษารายวิชาโดยไมม่ีการท าวิทยานิพนธ ์
   จ านวนหน่วยกิต  รวมตลอดหลักสูตรไม่น้อยกว่า  45  หนว่ยกิต 
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 3.2  โครงสร้างหลักสูตร  
 ระดับปริญญาโท 
แผน ก  แบบ ก 1 : การวิจัยเพื่อท าวิทยานิพนธ์  

 นักศึกษาที่ศึกษาปริญญามหาบัณฑิตโดยการท าวิจัยและวิทยานิพนธ์ล้วน ภายใต้การดูแลของ
อาจารย์ที่ปรึกษาวิทยานิพนธ์  ไม่ต้องลงทะเบียนเรียนในรายวิชา  แต่อาจารย์ที่ปรึกษาวิทยานิพนธ์สามารถ
แนะน านักศึกษาให้เข้าร่วมเรียนในบางรายวิชาที่จ าเป็นและมีประโยชน์ต่อการท าวิทยานิพนธ์  เพ่ือนักศึกษา
สามารถน าความรู้ที่ได้มาใช้ประโยชน์กับงานวิจัยของตนโดยเฉพาะซึ่งมีความแตกต่างไม่ซ้ าใคร นักศึกษา
จะต้องลงทะเบียนเรียนในหลักสูตรนี้จ านวนหน่วยกิตรวมตลอดหลักสูตรไม่น้อยกว่า 45 หน่วยกิต  หลักสูตร
การศึกษานี้เปิดให้ส าหรับผู้ที่มีความรู้พื้นฐานดีมากในสาขาที่ต้องการศึกษาและสามารถปฏิบัติงานด้วยตนเอง
อย่างอิสระได ้
 
แผน ก  แบบ ก 2 : การศึกษารายวิชาและการวิจัยเพื่อท าวิทยานิพนธ์ 
 นักศึกษาที่ศึกษาปริญญามหาบัณฑิตแผน ก แบบ ก 2 จะมีการเรียนรายวิชาพร้อมกับการท า
วิทยานิพนธ์ โดยลงทะเบียนเรียนในรายวิชาตามหลักสูตรไม่น้อยกว่า 26 หน่วยกิต และลงทะเบียน
วิทยานิพนธ์ไม่น้อยกว่า 19 หน่วยกิต  โดยมจี านวนหน่วยกิตรวมตลอดหลักสูตรไม่น้อยกว่า 45 หน่วยกิต  ซึ่ง
สรุปได้ดังนี้ 
 วิชาบังคับ  15 หน่วยกิต 
 วิชาเลือก  11 หน่วยกิต 
 วิทยานิพนธ์   19 หน่วยกิต 
 
แผน ข: การศึกษารายวิชาโดยไม่มีการท าวิทยานิพนธ์ 
 นักศึกษาที่ศึกษาปริญญามหาบัณฑิตแผน ข  จะมีการเรียนรายวิชาไม่น้อยกว่า 38 หน่วยกิต และ
การค้นคว้าอิสระหรือการท าโครงการปัญหาพิเศษไม่น้อยกว่า 7 หน่วยกิต โดยมีจ านวนหน่วยกิตรวมตลอด
หลักสูตรไม่น้อยกว่า 45 หน่วยกิต  ซึ่งสรุปได้ดังนี้ 
 วิชาบังคับ  27 หน่วยกิต 
 วิชาเลือก  11 หน่วยกิต 
 โครงงาน  7 หน่วยกิต 
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 3.3  รายวิชา 
 3.3.1  แผน ก  แบบ ก 1 : การวิจัยเพื่อท าวิทยานิพนธ ์

 จ านวนหน่วยกิต (บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาด้วยตัวเอง) 
551891 วิทยานิพนธ์มหาบัณฑิต แบบ ก 1  45 หน่วยกิต 
 (Master Thesis Scheme A1)  

 

 3.3.2  แผน ก  แบบ ก 2 : การศึกษารายวิชาและการวิจัยเพื่อท าวิทยานิพนธ์ 
  กลุ่มวิชาบังคับ (Compulsory Courses)  จ านวนไม่น้อยกว่า  15  หน่วยกิต   
551500 ปฏิบัติการโปรแกรมคอมพิวเตอร์   (18 ชั่วโมง) 
 (Computer Programming Laboratory)  
551501 สมการอนุพันธ์  (20 ชั่วโมง) 
 (Differential Equations)  
551601 การจ าลองระบบ  3(3-0-9) 
 (System Modeling)  
551602 ระเบียบวิธีค านวณเชิงตวัเลขขัน้สูง  3(3-0-9) 
 (Advanced Numerical Method)  
551604 ระบบเมคคาทรอนิกส์ 3(3-0-9) 
 (Mechatronic Systems)  
551606 การควบคุมระบบเมคคาทรอนิกส์ 3(3-0-9) 
 (Control of Mechatronic Systems)  
551609 สัมมนา  2(1-3-5) 
 (Seminar)  
551610 การน าเสนอรายงานทางวิศวกรรม   1(0-3-3) 
 (Engineering Report Presentation)  

 กลุ่มวิชาเลือก (Technical Elective)  ให้เลือกเรียนจากรายวิชาต่อไปนี้ ไม่น้อยกว่า 11 หน่วยกิต 
551603 การวิเคราะห์การสั่น 3(3-0-9) 
 (Vibration Analysis)  
551605 พลศาสตร์ของวัตถุเกร็ง 3(3-0-9) 
 (Rigid Body Dynamics)  
551607 การควบคุมแบบป้อนกลับปริภมูิสถานะ   3(3-0-9) 
 (State Feedback Variable Control)  
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 จ านวนหน่วยกิต (บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาด้วยตัวเอง) 
551608 การวัดและเครื่องมือวัดขั้นสูง 3(3-0-9) 
 (Advanced Measurement and Instruments)  
551621 การควบคุมระบบขั้นสูง 3(3-0-9) 
 (Advanced Control Systems)  
551622 ความร้อนของไหล 3(3-0-9) 
 (Thermo-Fluid)  
551623 ไมโครโปรเซสเซอร ์   3(3-0-9) 
 (Microprocessors)  
551624 การประมวลผลภาพและการมองเห็นด้วยคอมพิวเตอร์ 3(3-0-9) 
 (Image Processing and Computer Vision)  
551625 ระบบสื่อสาร 3(3-0-9) 
 (Communication Systems)  
551626 เซนเซอร์และทรานสดิวเซอร์  3(3-0-9) 
 (Sensors and Transducers)  
551627 หุ่นยนต์เบื้องต้น 3(3-0-9) 
 (Introduction to Robotics)  
551628 การหาค่าที่เหมาะสมที่สุด 3(3-0-9) 
 (Optimization)  
551629 การใช้คอมพิวเตอร์ช่วยในการค านวณ ออกแบบ และผลติ 3(3-0-9) 
 (CAD/CAM/CAE)  
551630 การออกแบบกลไก 1 3(3-0-9) 
 (Mechanism Design I)  
551631 การออกแบบกลไก 2 3(3-0-9) 
 (Mechanism Design II)  
551632 ระเบียบวิธีไฟไนต์เอลิเมนต ์ 3(3-0-9) 
 (Finite Element Method)  
551633 การใช้โปรแกรมแลปวิวเพ่ือการควบคุมอัตโนมัต ิ 2(1-3-5) 
 (LabVIEW for Automation Systems)  
551634 คณิตศาสตร์ขั้นสูง 3(3-0-9) 
 (Applied Mathematics)  
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 จ านวนหน่วยกิต (บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาด้วยตัวเอง) 
551635 การโปรแกรมคอมพิวเตอร ์ 3(3-0-9) 
 (Computer Programming)  
551636 การออกแบบระบบอิเล็กทรอนิกส์ 3(3-0-9) 
 (Electronics System Design)  
551637 เทคโนโลยีการท าความสะอาดในกระบวนการประกอบ HDD 3(3-0-9) 
 (Cleaning Technology in HDD Assembly)  
551638 ระเบียบวิธีวจิัย 2(1-3-5) 
 (Research Methodology)  
551650 หัวข้อชั้นสูงทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 1 3(3-0-9) 
 (Advanced Topics in Mechatronics Engineering I)  
551651 หัวข้อชั้นสูงทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 2 3(3-0-9) 
 (Advanced Topics in Mechatronics Engineering II)  

 กลุ่มวิชาวิทยานิพนธ์มหาบัณฑิต 
551892 วิทยานิพนธ์มหาบัณฑิต แบบ ก 2 19 หน่วยกิต 
 (Master Thesis Scheme A2)  

 
 3.3.3 แผน ข:  การศึกษารายวิชาโดยไม่มีการท าวิทยานิพนธ์ 
  กลุ่มวิชาบังคับ (Compulsory Courses)  ไม่น้อยกว่า  27 หน่วยกิต 
551500 ปฏิบัติการโปรแกรมคอมพิวเตอร์  (18 ชั่วโมง) 
 Computer Programming Laboratory  
551501 สมการอนุพันธ์  (20 ชั่วโมง) 
 (Differential Equations)  
551601 การจ าลองระบบ  3(3-0-9) 
 (System Modeling)  
551602 ระเบียบวิธีค านวณเชิงตวัเลขขัน้สูง  3(3-0-9) 
 (Advanced Numerical Method)  
551603 การวิเคราะห์การสั่น 3(3-0-9) 
 (Vibration Analysis)  
551604 ระบบเมคคาทรอนิกส์ 3(3-0-9) 
 (Mechatronic Systems)  
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 จ านวนหน่วยกิต (บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาด้วยตัวเอง) 
551605 พลศาสตร์ของวัตถุเกร็ง 3(3-0-9) 
 (Rigid Body Dynamics)  
551606 การควบคุมระบบเมคคาทรอนิกส์ 3(3-0-9) 
 (Control of Mechatronic Systems)  
551607 การควบคุมแบบป้อนกลับปริภมูิสถานะ   3(3-0-9) 
 (State Feedback Variable Control)  
551608 การวัดและเครื่องมือวัดขั้นสูง 3(3-0-9) 
 (Advance Measurement  and Instruments)  
551609 สัมมนา  2(1-3-5) 
 (Seminar)  
551610 การน าเสนอรายงานทางวิศวกรรม   1(0-3-3) 
 (Engineering Report Presentation)  

 กลุ่มวิชาเลือก (Technical Elective)  ให้เลือกเรียนจากรายวิชาต่อไปนี้ ไม่น้อยกว่า 11 หน่วยกิต 
551621 การควบคุมระบบขั้นสูง 3(3-0-9) 
 (Advanced Control Systems)  
551622 ความร้อนของไหล 3(3-0-9) 
 (Thermo-Fluid)  
551623 ไมโครโปรเซสเซอร ์ 3(3-0-9) 
 (Microprocessors)  
551624 การประมวลผลภาพและการมองเห็นด้วยคอมพิวเตอร์ 3(3-0-9) 
 (Image Processing and Computer Vision)  
551625 ระบบสื่อสาร 3(3-0-9) 
 (Communication Systems)  
551626 เซนเซอร์และทรานสดิวเซอร ์ 3(3-0-9) 
 (Sensors and Transducers)  
551627 หุ่นยนต์เบื้องต้น 3(3-0-9) 
 (Introduction to Robotics)  
551628 การหาค่าที่เหมาะสมที่สุด 3(3-0-9) 
 (Optimization)  
551629 การใช้คอมพิวเตอร์ช่วยในการค านวณ ออกแบบ และผลติ 3(3-0-9) 
 (CAD/CAM/CAE)  
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 จ านวนหน่วยกิต (บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาด้วยตัวเอง) 
551630 การออกแบบกลไก 1 3(3-0-9) 
 (Mechanism Design I)  
551631 การออกแบบกลไก 2 3(3-0-9) 
 (Mechanism Design II)  
551632 ระเบียบวิธีไฟไนต์เอลิเมนต ์ 3(3-0-9) 
 (Finite Element Method)  
551633 การใช้โปรแกรมแลปวิวเพ่ือการควบคุมอัตโนมัติ 2(1-3-5) 
 (LabVIEW for Automation Systems)  
551634 คณิตศาสตร์ขั้นสูง 3(3-0-9) 
 (Applied Mathematics)  
551635 การโปรแกรมคอมพิวเตอร ์ 3(3-0-9) 
 (Computer Programming)  
551636 การออกแบบระบบอิเล็กทรอนิกส์ 3(3-0-9) 
 (Electronics System Design)  
551637 เทคโนโลยีการท าความสะอาดในกระบวนการประกอบ HDD 3(3-0-9) 
 (Cleaning Technology in HDD Assembly)  
551638 ระเบียบวิธีวจิัย 2(1-3-5) 
 (Research Methodology)  
551650 หัวข้อชั้นสูงทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 1 3(3-0-9) 
 (Advanced Topics in Mechatronics Engineering I)  
551651 หัวข้อชั้นสูงทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 2 3(3-0-9) 
 (Advanced Topics in Mechatronics Engineering II)  

 กลุ่มวิชาโครงงานมหาบัณฑิต 
551700 โครงงานมหาบัณฑิต 7 หน่วยกิต 
 (Master Project )  
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ความหมายเลขรหัสวิชา 
 ตัวเลข 6 หลัก  นับจากซ้ายมือ  มีความหมายดังนี ้
 หลักที่ 1  หมายถึง   ส านักวชิาที่รับผิดชอบ (เลข 5 หมายถึง  ส านักวชิาวิศวกรรมศาสตร)์ 

หลักที่ 2 และ 3  หมายถึง   สาขาวชิาที่รับผิดชอบ (เลข 51 หมายถึง  หลักสตูรวิศวกรรมเมคคา 
ทรอนิกส์) 

 หลักที่ 4   หมายถึง  ระดับหรือลักษณะของรายวิชา  
  เลข 6  หมายถึง  วิชาบังคับระดับบัณฑิตศึกษา 

 เลข 7   หมายถึง  วิชาเลือกระดับบัณฑิตศึกษา   
 เลข 8  หมายถึง Master Thesis  
 เลข 9   หมายถึง Doctoral Thesis 

 หลักที่ 5   หมายถึง  กลุ่มวชิา   
  เลข 0  หมายถึง  รายวชิาปรับพ้ืนฐาน  
  เลข 1  หมายถึง  รายวชิาบังคับ  
  เลข 2   หมายถึง รายวชิาสัมมนา   เลข 3-9 หมายถึง  รายวิชาเลือก 
 หลักที่ 6   ล าดับของรายวิชาในกลุ่มวชิานั้น ๆ  
 

3.3.4 แผนการศึกษา 
แผนการศึกษาระดับปริญญาโท 
แผน ก  แบบ ก 1   :  การวิจัยเพื่อท าวิทยานิพนธ์ 
 

ชั้น
ปี 

ภาคการศกึษาที่ 1 
หน่วย
กิต 

ภาคการศกึษาที่ 2 
หน่วย
กิต 

ภาคการศกึษาที่ 3 
หน่วย
กิต 

1 

551891  วิทยานิพนธม์หาบัณฑติ 
   แบบ ก 1 

3 551891  วิทยานิพนธม์หาบัณฑติ 
   แบบ ก 1 

3 551891  วิทยานิพนธม์หาบัณฑติ 
   แบบ ก 1 

9 

รวม 3 รวม 3 รวม 9 

2 

551891  วิทยานิพนธม์หาบัณฑติ 
   แบบ ก 1 

9 551891  วิทยานิพนธม์หาบัณฑติ 
   แบบ ก 1 

9 551891  วิทยานิพนธม์หาบัณฑติ 
   แบบ ก 1 

12 

รวม 9 รวม 9 รวม 12 

จ านวนหน่วยกิตรวมตลอดหลกัสูตร 45 หน่วยกิต 
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แผน ก  แบบ ก 2  :  การศึกษารายวิชาและการวิจัยเพื่อท าวิทยานิพนธ ์
ชั้น
ปี 

ภาคการศกึษาที่ 1 
หน่วย
กิต 

ภาคการศกึษาที่ 2 
หน่วย
กิต 

ภาคการศกึษาที่ 3 
หน่วย
กิต 

1 

551500  ปฏบิัติการ   
   ไมโครคอมพิวเตอร์ 

18 
ชั่วโมง 

551610  การน าเสนอรายงาน 
             ทางวิศวกรรม 

1 551606  การควบคมุระบบ 
            เมคคาทรอนิกส ์

3 

551501  สมการอนุพันธ ์ 20 
ชั่วโมง 

551604  ระบบเมคคาทรอนิกส ์ 3 551609  สัมมนา 2 

551601  การจ าลองระบบ 3 วิชาเลือก (2) 3 551892  วิทยานิพนธม์หาบัณฑติ      
   แบบ ก 2 

3 

551602  ระเบียบวิธีค านวณ       
  เชิงตวัเลขขั้นสงู 

3 วิชาเลือก (3)  2 วิชาเลือก (4) 3 

วิชาเลือก (1) 3     

รวม 9 รวม 9 รวม 11 

2 

551892  วิทยานิพนธม์หาบัณฑติ  
   แบบ ก 2 

3 
551892  วิทยานิพนธม์หาบัณฑติ  
   แบบ ก 2 

6 
551892  วิทยานิพนธม์หาบัณฑติ  
   แบบ ก 2 

7 

รวม 3 รวม 6 รวม 7 

จ านวนหน่วยกิตรวมตลอดหลกัสูตร 45 หน่วยกิต 

แผน ข :  การศึกษารายวิชาโดยไม่มีการท าวิทยานิพนธ์ 
ชั้น
ปี 

ภาคการศกึษาที่ 1 หน่วย
กิต 

ภาคการศกึษาที่ 2 หน่วย
กิต 

ภาคการศกึษาที่ 3 หน่วย
กิต 

1 

551500  ปฏบิัติการ   
   ไมโครคอมพิวเตอร์ 

18 
ชั่วโมง 

551604  ระบบเมคคาทรอนิกส ์ 3 551603  การวิเคราะห์การสั่น 3 

551501  สมการอนุพันธ ์ 20 
ชั่วโมง 

551605  พลศาสตร์ของวัตถุเกร็ง 3 551606  การควบคมุระบบ        

             เมคคาทรอนิกส ์

3 

551601  การจ าลองระบบ 3 551610  การน าเสนอรายงาน 
             ทางวิศวกรรม 

1 551609  สัมมนา 2 

551602  ระเบียบวิธีค านวณ 

             เชิงตัวเลขขั้นสงู 

3     

รวม 6 รวม 7 รวม 8 

2 

551607  การควบคมุแบบ 
  ป้อนกลบัปริภูมิสถานะ   

3 วิชาเลือก (2) 
 

3 551700  โครงงานมหาบัณฑติ 7 

551608  การวัดและเคร่ืองมือวัด 
  ขั้นสูง 

3 วิชาเลือก (3) 
 

3   

วิชาเลือก (1) 3 วิชาเลือก (4) 2   
รวม 9 รวม 8 รวม 7 

จ านวนหน่วยกิตรวมตลอดหลกัสูตร 45 หน่วยกิต 
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 3.3.5  ค าอธิบายรายวิชา 
 ค าอธิบายรายวิชาแสดงในภาคผนวก ก 

 

 3.4  ชื่อ ต าแหน่ง และคณุวุฒิของอาจารย ์
 3.4.1  อาจารย์ประจ าหลักสูตร 
 

ชื่อ - นามสกุล คุณวุฒิ สาขาวิชา 
1) รศ. ดร.กิตติศักดิ์  เกิดประสพ* Ph.D. (Computer Science), Nova Southeastern University, 

U.S.A., 2542 
วท.บ. (วิทยาการคอมพิวเตอร)์, มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร,์ 2533 
กศ.บ. (คณิตศาสตร)์, มหาวิทยาลัยศรีนครินทรวิโรฒ, 2529 

2) ผศ. ดร.จิระพล  ศรีเสรฐิผล* Ph.D. (System analysis, Control and Processing Information), 
St.Petersburg State University of Aerospace 
Instrumentation, Russia, 2546  
M.E. (Technical Maintenance Aviation Electrosystems and 
Pilot- Navigation Complexes), St.Petersburg  State Academy 
of Aerospace Instrumentation, Russia, 2541 

3) ผศ. ดร.กองพัน อารีรักษ์* Ph.D. (Electrical and Electronic Engineering), University of 
Nottingham, U.K., 2552 

 M.Eng. (Electrical Engineering), มหาวิทยาลยัเทคโนโลยีสรุนารี, 
2544 

 B.Eng. (Electrical Engineering), มหาวิทยาลัยเทคโนโลยสีรุนารี, 
2543 

4) อ. ดร.นิมิต  ชมนาวัง Ph.D. (Electrical Engineering), Louisiana State University,  
U.S.A., 2545 
M.S. (Biomedical Engineering), Virginia Commonwealth 
University, U.S.A., 2542 
M.S. (Electrical Engineering), Louisiana State University,  
U.S.A., 2544 
วศ.ม. (วัดคุม), สถาบนัเทคโนโลยีพระจอมเกล้าเจ้าคุณทหาร
ลาดกระบัง, 2536 

5) อ. ดร.สุดารัตน์  ขวัญอ่อน Ph.D. (Electrical and Electronic Engineering), University of 
Nottingham, U.K., 2554 
วศ.ม. (วิศวกรรมไฟฟ้า), มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีสุรนารี, 2547 
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วศ.บ. (วิศวกรรมไฟฟ้า), มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีสุรนารี, 2544 
หมายเหต ุ *  หมายถึง  อาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตร 

 
3.4.2  อาจารย์ประจ า 

1) รศ. ดร.กิตติ  อัตถกิจมงคล Ph.D. Electrical Engineering, Vanderbilt University, U.S.A., 
2542 
M.S. (Electrical Engineering, Vanderbilt University, U.S.A., 
2539 
วศ.บ. (วิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส์), เกียรตินิยมอันดับ 2, สถาบัน
เทคโนโลยีพระจอมเกล้าเจ้าคุณทหารลาดกระบัง, 2537 

2) รศ. ดร.กิตติศักดิ์  เกิดประสพ Ph.D. (Computer Science), Nova Southeastern University, 
U.S.A., 2542 
วท.บ. (วิทยาการคอมพิวเตอร)์, มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร,์ 2533 
กศ.บ. (คณิตศาสตร)์, มหาวิทยาลัยศรีนครินทรวิโรฒ, 2529 

3) รศ. ดร.ทวิช  จิตรสมบูรณ์ Ph.D. (Mechanical Engineering), Old Dominion University, 

Norfolk, Virginia, U.S.A., 2529 

M.S. (Mechanical Engineering), University of Michigan, 

Ann Arbor, Michigan, U.S.A., 2522 

วท.บ. (ทร.) (วิศวกรรมเครื่องกลเรือ), โรงเรียนนายเรือ, 2520 

4) รศ. ดร.ธนัดชัย  กุลวรวานิชพงษ์ 
 

Ph.D. (Electronic and Electrical Engineering), The 
University of Birmingham, U.K., 2546 
วศ.ม. (วิศวกรรมไฟฟ้า), จุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย, 2542 
วศ.บ. (วิศวกรรมไฟฟ้า) เกียรตินิยมอันดับ 1, มหาวิทยาลัย
เทคโนโลยีสุรนารี, 2540 

5) รศ. ดร.นิตยา  เกิดประสพ  Ph.D. (Computer Science), Nova Southeastern University, 
U.S.A., 2542  
วท.ม. (วิทยาการคอมพิวเตอร์), มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์, 2533 
วท.บ. (รังสีเทคนิค), มหาวิทยาลัยมหิดล, 2528 

6) รศ. ดร.อาทิตย์  ศรีแก้ว Ph.D. (Electrical Engineering), Vanderbilt University, U.S.A., 2543 
M.S. (Electrical Engineering, Vanderbilt University, U.S.A., 2540 
วศ.ม. (วิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส์), เกียรตินิยมอันดับ 2, สถาบัน
เทคโนโลยีพระจอมเกล้าเจ้าคุณทหารลาดกระบัง, 2537 
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7) รศ. น.ว.ดร.วรพจน์ ข าพิศ Ph.D. (Mechanical Engineering), Michigan State University, 
U.S.A., 2526 
M.S. (Mechanical Engineering), Michigan State University. 
U.S.A., 2523 
วศ.ม. (วิศวกรรมอุตสาหการ), จุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย, 2520 
วท.บ. (วิศวกรรมเครื่องกล), โรงเรียนนายเรืออากาศ, 2517 
วิทยาลัยป้องกันราชอาณาจักร (วปอ. 45), 2545 
โรงเรียนเสนาธิการทหารอากาศ, 2531 

8) รศ. ร.อ.ดร.กนต์ธร  ช านิประศาสน์ 

 

Ph.D. (Mechanical Engineering), University of Pittsburgh, 
U.S.A., 2535 
M.Sc. (Mechanical Engineering), University of Pittsburgh, 
U.S.A., 2532 
วท.บ. (ทอ.) (วิศวกรรมเครื่องกล) เกียรตินิยมอันดับ 1, โรงเรียน 
นายเรืออากาศ, 2530 

9) ผศ. ดร.กองพัน อารีรักษ ์ Ph.D. (Electrical and Electronic Engineering), University of 
Nottingham, U.K., 2552 

 M.Eng. (Electrical Engineering), มหาวิทยาลยัเทคโนโลยีสรุนารี, 
2544 

 B.Eng. (Electrical Engineering), มหาวิทยาลัยเทคโนโลยสีรุนารี, 
2543 

10) ผศ. ดร.คะชา  ชาญศิลป์  Ph.D. (Interactive Multimedia Technologies), Edith Cowan 
University, Australia, 2546 
M.A. (Graphic Design), New York Institute of Technology,  
U.S.A., 2538 
B.A. (Computer Science), Queens College, U.S.A., 2536 

11) ผศ. ดร.จิระพล  ศรีเสรฐิผล Ph.D. (System analysis, Control and Processing Information), 
St.Petersburg State University of Aerospace Instrumentation, 
Russia, 2546  
M.E. (Technical Maintenance Aviation Electrosystems and 
Pilot- Navigation Complexes), St.Petersburg State Academy of 
Aerospace Instrumentation, Russia, 2541 
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12) ผศ. ดร.ปรเมศวร์  ห่อแก้ว  Ph.D. (Computer Science), Imperial College London, 

University of London, U.K., 2547 
วศ.บ. (วิศวกรรมโทรคมนาคม), เกียรตินิยมอันดับ 1, สถาบัน
เทคโนโลยีพระจอมเกล้าเจ้าคุณทหารลาดกระบัง, 2542 

13) ผศ. ดร.พิชโยทัย  มหัทธนาภิวัฒน์ 
 

วศ.ด. (วิศวกรรมคอมพิวเตอร์), จุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย, 2545 
วท.ม. (วิทยาการคอมพิวเตอร์), จุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย, 2534 
วศ.บ. (วิศวกรรมเครื่องกล), มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกล้า
ธนบุรี, 2530 

14) ผศ. ดร.อนันท์  อุ่นศิวิไลย์ Ph.D. (Electrical & Computer Engineering), Dalhousie 
University, Canada, 2543 
วศ.ม. (วิศวกรรมไฟฟ้า), สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้า            
พระนครเหนือ, 2535 
วศ.บ. (วิศวกรรมไฟฟ้า), มหาวิทยาลัยขอนแก่น, 2529 

15) ผศ. สมพันธุ์  ชาญศิลป ์ M.Eng. (Electrical Engineering), The City College of New 
York, U.S.A., 2528 
B.Eng. (Electrical Engineering), The City College of New York, 
U.S.A., 2526 

16) อ. ดร.นิมิต  ชมนาวัง Ph.D. (Electrical Engineering), Louisiana State University,  
U.S.A., 2545 
M.S. (Biomedical Engineering), Virginia Commonwealth 
University, U.S.A., 2542 
M.S. (Electrical Engineering), Louisiana State University,  
U.S.A., 2544 
วศ.บ. (วัดคุม), สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้าเจ้าคุณทหารลาดกระบัง, 
2536 

17) อ. ดร.สุดารัตน์  ขวัญอ่อน Ph.D. (Electrical and Electronic Engineering), University of 
Nottingham, U.K., 2554 
วศ.ม. (วิศวกรรมไฟฟ้า), มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีสุรนารี, 2547 
วศ.บ. (วิศวกรรมไฟฟ้า), มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีสุรนารี, 2544 

18) อ. ดร.ชาญวิทย ์ แก้วกส ิ Ph.D. (Computer Science), The University of Manchester, 
U.K., 2553 
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วศ.ม. (วิศวกรรมคอมพิวเตอร์), จุฬาลงกรณม์หาวิทยาลัย, 2546 
วศ.บ. (วิศวกรรมคอมพิวเตอร์), เกียรตินิยมอันดับ 1, มหาวิทยาลัย
เทคโนโลยีสุรนารี, 2543 

 
 3.4.3   อาจารย์พิเศษ 
  -  
 
4.  องค์ประกอบเกี่ยวกับประสบการณ์การภาคสนาม  
 - 

 
5.  ข้อก าหนดเกี่ยวกับการท าโครงงานหรืองานวิจัย  
      5.1  ค าอธิบายโดยย่อ 
         การท าโครงงานในรายวิชา คือ การที่นักศึกษาท างานภายใต้การควบคุมของอาจารย์ผู้สอนรายวิชา 
ส่วนการท าวิทยานิพนธ์ คือการที่นักศึกษาท างานภายใต้การควบคุมของอาจารย์ที่ปรึกษา โดยการประยุกต์ใช้
ความรู้ทางวิศวกรรม เมคคาทรอนิกส์เป็นหลัก 
      5.2  มาตรฐานผลการเรียนรู้ 
       การท าโครงงานดังกล่าวข้างต้นจะมีประโยชน์กับนักศึกษา  เช่น 
 1)  มีองค์ความรู้จากการท าโครงงาน 
 2)  สามารถแก้ไขปัญหาโดยวิธีวิจัย 
 3)  สามารถใช้เทคโนโลยีสารสนเทศในการสืบคืนข้อมูล 
 4)  สามารถปรับตัวในการท างานร่วมกับผู้อื่น 
 5)  สามารถน าเสนอและสื่อสารด้วยภาษาพูด และภาษาเขียน 
 5.3  ช่วงเวลา 
     ปฏิบัติงานระหว่างภาคการศึกษาปกติ 
 5.4  จ านวนหน่วยกิต  

เป็นไปตามจ านวนหน่วยกิตของวิทยานิพนธ์ที่ก าหนดในโครงสร้างหลักสูตรในข้อ 3.2 
 5.5  การเตรียมการ  
  การเตรียมการให้ค าแนะน าช่วยเหลือทางวิชาการแก่นักศึกษา เช่น 

1) อาจารย์ที่ปรึกษาให้ค าแนะน านักศึกษา โดยให้นักศึกษาเป็นผู้เลือกอาจารย์ที่ปรึกษาและหัวข้อ
โครงงานหรือหัวข้อวิทยานิพนธ์ที่นักศึกษาสนใจ 

2) อาจารย์ที่ปรึกษาจัดตารางเวลาการให้ค าปรึกษาและการติดตามการท างานของนักศึกษา 
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3) จัดเตรียมวัสดุอุปกรณ์สิ่งอ านวยความสะดวกในการท างาน โครง งาน วิจัย เช่น 
คอมพิวเตอร์ เครื่องมือ อุปกรณ์ สารเคมี 

        5.6  กระบวนการประเมินผล 
 กระบวนการประเมินผล กลไกการทวนสอบมาตรฐาน เช่น 

1) ประเมินคุณภาพโครงงานโดยอาจารย์ประจ าวิชา หรือประเมินคุณภาพวิทยานิพนธ์โดย
คณะกรรมการสอบวิทยานิพนธ์ 

2) ประเมินความก้าวหน้าในระหว่างการท าวิจัย หรือวิทยานิพนธ์โดยอาจารย์ที่ปรึกษา และ
คณาจารย์ อย่างน้อย 3 คน จากการสังเกต จากการรายงานด้วยวาจา และ/หรือเอกสารอ่ืน 

3) ประเมินผลการท างานของนักศึกษาในภาพรวม จากการติดตามการท างาน ผลงานที่เกิดใน
แต่ละขั้นตอน และรายงานโดยอาจารย์ที่ปรึกษา 

 
 

หมวดที ่4  ผลการเรียนรู้ กลยทุธก์ารสอนและการประเมินผล 
 

1.  การพัฒนาคุณลักษณะพิเศษของนักศึกษา 
คุณลักษณะพิเศษ กลยุทธ์หรอืกิจกรรมของนกัศกึษา 

(1)  มีคุณธรรม จริยธรรม มีสัมมาคารวะ รู้จักกาลเทศะ และ
ท าหน้าที่เป็นพลเมืองดี รับผดิชอบตอ่ตนเอง วิชาชพีและ
สังคม 

การสอดแทรกจริยธรรม และจรรยาบรรณวิชาชพีในระหว่าง
การสอนวิชาตา่ง ๆ 

(2) มีความรู้พื้นฐานในศาสตร์ทีเ่กี่ยวข้องทั้งภาคทฤษฎแีละ
ภาคปฏิบัตอิยู่ในเกณฑ์ดี สามารถประยุกตไ์ด้อย่าง
เหมาะสมในการประกอบวิชาชพี และศึกษาตอ่ในระดับสงู 

การเรียนการสอนในภาคทฤษฎี การเรียนการสอนใน
ภาคปฏิบัติจากการทดลองในห้องปฏิบัติการและจากงาน      
ที่ได้รับมอบหมาย 

(3) มีความรู้ทันสมัย ใฝ่รู้ และมีความสามารถพัฒนาความรู้  
เพือ่พัฒนาตนเอง พัฒนางาน และพฒันาสังคม 

การมอบหมายงานที่ตอ้งค้นควา้ดว้ยตนเองเพื่อที่จะสามารถ
เกิดความคิดสร้างสรรค์ใหม ่ๆ จากพื้นฐานความรู้ที่มอียู่เดิม 

(4) คิดเป็น ท าเป็น รู้จักแสวงหาความรู้ด้วยตนเอง  และเลอืก
วิธีการแก้ปัญหาไดอ้ย่างเป็นระบบและเหมาะสม 

การมอบหมายงานทีเ่ป็นโครงงาน เป็นระบบครบวงจร   การ
ท ากิจกรรมที่ต้องมกีารจัดสรรงาน คน และเวลา 

(5) มีความสามารถท างานร่วมกับผูอ้ืน่ มีทักษะการบริหาร
จัดการและท างานเป็นหมู่คณะ 

การมอบหมายงานหรือกิจกรรมที่ต้องท าร่วมกันเป็นหมู่คณะ 

(6)  มีความสามารถในการติดตอ่สือ่สาร โดยใชภ้าษาไทย 
ภาษาตา่งประเทศและศัพท์เทคนิค รวมถึงมคีวามสามารถ
ในการใช้เทคโนโลยีสารเทศ 

การมอบหมายงานหรือกิจกรรมที่ต้องมีการน าเสนอในลกัษณะ
ปากเปลา่ประกอบสือ่ในชั้นเรียน 

2.  การพัฒนาผลการเรียนรู้ในแต่ละด้าน  
2.1 คุณธรรม จริยธรรม 

2.1.1  ผลการเรียนรู้ด้านคุณธรรม จริยธรรม 
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(1)  สามารถจัดการเกี่ยวกับปัญหาทางคุณธรรม จริยธรรมที่ซับซ้อนในบริบททางวิชาการ
หรือวิชาชีพ 

(2)  สามารถใช้ดุลยพินิจอย่างผู้รู้ ด้วยความยุติธรรม ด้วยหลักฐานด้วยหลักการที่มีเหตุผล
และค่านิยมอันดีงาม จัดการกับปัญหาที่เกิดขึ้นได้ 

(3)  มีภาวะความเป็นผู้น าในการส่งเสริมให้มีการประพฤติปฏิบัติตามหลักคุณธรรม 
จริยธรรมในที่ท างานและชุมชน 

(4)  สนับสนุนอย่างจริงจังต่อการใช้ดุลยพินิจทางด้านคุณธรรม จริยธรรมในการจัดการกับ
ความขัดแย้งและปัญหาที่มีผลกระทบต่อตนเองและผู้อื่น 

(5)  แสดงออกหรือสื่อสารข้อสรุปของปัญหาโดยค านึงถึงความรู้สึกของผู้ อ่ืนที่ได้รับ
ผลกระทบ 

2.1.2  กลยุทธ์การสอนที่ใช้พัฒนาการเรียนรู้ด้านคณุธรรม จริยธรรม 
 สอดแทรกเรื่องคุณธรรม จริยธรรมในการสอนทุกรายวิชา 
2.1.3   กลยุทธ์การประเมินผลการเรียนรู้ด้านคุณธรรม จริยธรรม 

(1)  ประเมินจากการตรงเวลาของนักศึกษาในการเข้าชั้นเรียน การส่งงานตามก าหนด
ระยะเวลาที่มอบหมาย 

(2)  ประเมินผลจากความรับผิดชอบในหน้าที่ที่ได้รับมอบหมายและการมีส่วนร่วมของ
นักศึกษาเมื่อได้รับมอบหมายงานเป็นกลุ่ม 

(3) ประเมินโดยการสังเกตพฤติกรรมของนักศึกษาในการโต้ตอบและการแลกเปลี่ยน
ความคิดเห็นในชั้นเรียน 

 
2.2  ความรู้ 

2.2.1  ผลการเรียนรู้ด้านความรู้ 
(1)  มีความรู้และความเข้าใจทางคณิตศาสตร์พ้ืนฐาน วิทยาศาสตร์พ้ืนฐาน วิศวกรรม

พ้ืนฐาน และเศรษฐศาสตร์ เพ่ือการประยุกต์ใช้กับงานวิจัย และการสร้างนวัตกรรม
ทางเทคโนโลยี 

(2)  มีความรู้และความเข้าใจอย่างถ่องแท้และลึกซึ้ง ทั้งในเชิงทฤษฎีและปฏิบัติ ในเนื้อหา
เฉพาะของสาขาวิชา 

(3)  มีความรู้เทคนิคการวิจัยและพัฒนาข้อสรุปซึ่งเป็นที่ยอมรับในสาขาวิชาวิศวกรรม  
เมคคาทรอนิกส์ 

(4)  สามารถวิเคราะห์และแก้ไขปัญหา ด้วยวิธีการที่เหมาะสม รวมถึงการประยุกต์ใช้
เครื่องมือที่เหมาะสม เช่น โปรแกรมคอมพิวเตอร์ เป็นต้น 
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(5)  มีความรู้ที่เป็นปัจจุบันของสาขาวิชา รวมถึงประเด็นปัญหาส าคัญที่เกิดขึ้นซึ่งอาจมี
ผลกระทบต่อสาขาวิชาชีพ 

 
2.2.2   กลยุทธ์การสอนที่ใช้พัฒนาการเรียนรู้ด้านความรู้ 

ใช้การสอนในหลากหลายรูปแบบ โดยเน้นหลักการทางทฤษฎี และประยุกต์ใช้ทางปฏิบัติ
ด้วยการทดลองในห้องปฏิบัติการ ทั้งนี้ให้เป็นไปตามลักษณะของรายวิชาตลอดจนเนื้อหาสาระของรายวิชา
นั้น ๆ นอกจากนี้ยังจัดให้มีการเรียนรู้จากสถานการณ์จริงโดยการศึกษาดูงานหรือเชิญผู้เชี่ยวชาญที่มี
ประสบการณ์ตรงมาเป็นวิทยากรพิเศษเฉพาะเรื่อง 

2.2.3  กลยุทธ์การประเมินผลการเรียนรู้ด้านความรู้ 
ประเมินจากผลสัมฤทธิ์ทางการเรียนและการปฏิบัติของนักศึกษา ในด้านต่าง ๆ คือ 
(1)  การทดสอบย่อย 
(2)  การสอบกลางภาคเรียนและปลายภาคเรียน 
(3)  ประเมินจากรายงานที่นักศึกษาจัดท า การน าเสนอผลงานค้นคว้าหน้าชั้นเรียน และ

การแลกเปลี่ยนความคิดเห็น 
(4)  ประเมินผลสัมฤทธิ์ทางการเรียนและการปฎิบัติของนักศึกษาโดยพิจารณาจาก

วิทยานิพนธ์ที่น าเสนอ 
 

2.3  ทักษะทางปัญญา 
2.3.1 ผลการเรียนรู้ด้านทักษะทางปัญญา 

(1)  สามารถใช้ความเข้าใจอันถ่องแท้ในทฤษฎีและเทคนิคการแสวงหาความรู้ในการ
วิเคราะห์ประเด็นและปัญหาส าคัญได้อย่างสร้างสรรค์ 

(2)  สามารถสืบค้นข้อมูลและแสวงหาความรู้เพ่ิมเติมได้ด้วยตนเอง เพ่ือการเรียนรู้ตลอด
ชีวิต และทันต่อการเปลี่ยนแปลงทางองค์ความรู้และเทคโนโลยีใหม่ ๆ 

(3)  สามารถคิด วิเคราะห์ และพัฒนาแนวทางแก้ไขปัญหาด้านวิศวกรรมได้อย่างมีระบบ 
รวมถึงการใช้ข้อมูลประกอบการตัดสินใจในการท างานได้อย่างมีประสิทธิภาพ 

(4) สามารถสังเคราะห์ผลการวิจัยและทฤษฎีเพ่ือใช้ในการพัฒนานวัตกรรมหรือต่อยอด
องค์ความรู้จากเดิมได้อย่างสร้างสรรค์ 

(5)  สามารถออกแบบและด าเนินการโครงการวิจัยที่ส าคัญในเรื่องท่ีซับซ้อนที่เกี่ยวข้องกับ
การพัฒนาองค์ความรู้ใหม่ ๆ 

2.3.2  กลยุทธ์การสอนที่ใช้ในการพัฒนาการเรียนรู้ด้านทักษะทางปัญญา 

(1)  ก าหนดกรณีศึกษาท่ีให้นักศึกษาจัดท ารายงานกลุ่ม 
(2)  ก าหนดโจทย์การบ้าน 
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(3)  การทดลองในห้องปฏิบัติการเพ่ือให้เกิดแนวคิดสนับสนุนการเรียนการสอน
ภาคทฤษฎี 

 
2.3.3  กลยุทธ์การประเมินผลการเรียนรู้ด้านทักษะทางปัญญา 

กลยุทธ์การประเมินผลการเรียนรู้ด้านทักษะทางปัญญา นี้สามารถท าได้โดยการออก
ข้อสอบที่ให้นักศึกษาแก้ปัญหา อธิบายแนวคิดของการแก้ปัญหา และวิธี การแก้ปัญหาโดยการประยุกต์
ความรู้ที่เรียนมา การประเมินผลจากวิทยานิพนธ์ 

 
2.4  ทักษะความสัมพันธ์ระหว่างบุคคลและความรับผิดชอบ 

2.4.1 ผลการเรียนรู้ด้านทักษะความสัมพันธ์ระหว่างตัวบุคคลและความรับผิดชอบ 
(1)  สามารถสื่อสารกับกลุ่มคนที่หลากหลาย และสามารถสนทนาทั้งภาษาไทยและ

ภาษาต่างประเทศได้อย่างมีประสิทธิภาพ สามารถใช้ความรู้ในสาขาวิชาชีพมาสื่อสาร
ต่อสังคมได้ในประเด็นที่เหมาะสม 

(2)  สามารถเป็นผู้ริเริ่มแสดงประเด็นในการแก้ไขสถานการณ์เชิงสร้างสรรค์ทั้งส่วนตัว
และส่วนรวม พร้อมทั้งแสดงจุดยืนอย่างพอเหมาะทั้งของตนเองและของกลุ่ม รวมทั้ง
ให้ความช่วยเหลือและอ านวยความสะดวกในการแก้ไขปัญหาสถานการณ์ต่าง ๆ 

(3)  สามารถแสดงความเห็นทางวิชาการและวิชาชีพได้อย่างถูกต้อง เหมาะสม และ
ชัดเจน 

(4)  รู้จักบทบาท หน้าที่ และมีความรับผิดชอบในการท างานตามที่มอบหมาย ทั้งงาน
บุคคลและงานกลุ่ม สามารถปรับตัวและท างานร่วมกับผู้อ่ืนทั้งในฐานะผู้น าและผู้ตาม
ได้อย่างมีประสิทธิภาพ สามารถวางตัวได้อย่างเหมาะสมกับความรับผิดชอบ 

(5)  มีจิตส านึกความรับผิดชอบด้านความปลอดภัยในการท างาน และการรักษา
สภาพแวดล้อมต่อสังคม 

2.4.2   กลยุทธ์การสอนที่ใช้ในการพัฒนาการเรียนรู้ด้านทักษะความสัมพันธ์ระหว่างบุคคล
และความรับผิดชอบ 

ใช้การสอนที่มีการก าหนดกิจกรรมให้มีการท างานเป็นกลุ่ม การท างานที่ต้องประสานงาน
กับผู้อ่ืน ข้ามหลักสูตร หรือต้องค้นคว้าหาข้อมูลจากบุคคลอ่ืน จัดให้มีการน าเสนอผลงานทางวิชาการใน
รูปแบบการสัมมนา 

 
2.4.3   กลยุทธ์การประเมินผลการเรียนรู้ด้านทักษะความสัมพันธ์ระหว่างบุคคลและความ

รับผิดชอบ 
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ประเมินจากพฤติกรรมและการแสดงออกของนักศึกษาในการน าเสนอรายงานกลุ่มในชั้น
เรียน และสังเกตจากพฤติกรรมที่แสดงออกในการร่วมกิจกรรมต่าง ๆ 

 
2.5  ทักษะในการวิเคราะห์เชิงตัวเลข การสื่อสาร และการใช้เทคโนโลยีสารสนเทศ 

2.5.1  ผลการเรียนรู้ด้านทักษะในการวิเคราะห์เชิงตัวเลข การสื่อสาร และการใช้เทคโนโลยี
สารสนเทศ 
(1)  สามารถคัดกรองข้อมูลทางคณิตศาสตร์และสถิติเพ่ือน ามาใช้ในการศึกษาค้นคว้าใน

ประเด็นปัญหาที่ส าคัญและซับซ้อน 
(2)  สามารถประยุกต์ใช้เทคโนโลยีสารสนเทศและการสื่อสารที่ทันสมัยได้อย่างเหมาะสม

และมีประสิทธิภาพ 
(3)  สามารถน าเสนอรายงานทั้งในรูปแบบที่เป็นทางการและไม่เป็นทางการผ่านสิ่งตีพิมพ์

ทางวิชาการและวิชาชีพ รวมทั้งวิทยานิพนธ์หรือโครงการค้นคว้าที่ส าคัญได้ 
(4)  มีทักษะในการสื่อสารข้อมูลทั้งการพูด การเขียน และการสื่อความหมายโดยใช้

สัญลักษณ์ 
(5)  สามารถใช้เครื่องมือในการค านวณและเครื่องมือทางวิศวกรรม เพ่ือประกอบวิชาชีพ

ทางวิศวกรรม 
2.5.2  กลยุทธ์การสอนที่ใช้ในการพัฒนาการเรียนรู้ด้านทักษะในการวิเคราะห์เชิงตัวเลขการ

สื่อสาร และการใช้เทคโนโลยีสารสนเทศ 
กลยุทธ์การสอนที่ใช้ในการพัฒนาการเรียนรู้ด้านทักษะในการวิเคราะห์และการสื่อสารนี้

อาจท าได้ในระหว่างการสอน โดยอาจให้นักศึกษาแก้ปัญหา วิเคราะห์ประสิทธิภาพของวิธีแก้ปัญหา และให้
น าเสนอแนวคิดของการแก้ปัญหา ผลการวิเคราะห์ประสิทธิภาพ ต่อนักศึกษาในชั้นเรียนจัดกิจกรรมการ
เรียนรู้ในรายวิชาต่าง ๆ ให้นักศึกษาได้วิเคราะห์สถานการณ์จ าลอง และสถานการณ์เสมือนจริง และ
น าเสนอการแก้ปัญหาที่เหมาะสม 

2.5.3 กลยุทธ์การประเมินผลการเรียนรู้ด้านทักษะในการวิเคราะห์เชิงตัวเลข การสื่อสารและ
การใช้เทคโนโลยีสารสนเทศ 
(1)  ประเมินจากเทคนิคการใช้เครื่องมือการค านวณและเครื่องมือทางวิศวกรรม 
(2)  ประเมินจากรายงานสรุปผลการศึกษาค้นคว้าต่าง ๆ  
(3)  ประเมินผลจากการสัมมนา และการน าเสนอรายงานต่าง ๆ 
(4)  ประเมินผลจากวิทยานิพนธ์ 
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3.  แผนที่แสดงการกระจายความรับผิดชอบมาตรฐานผลการเรยีนรู้จากหลักสูตรสู่รายวิชา (Curriculum 
Mapping)  
 ผลการเรียนรู้ในตารางมีความหมายดังนี้ 
 1.  คุณธรรม จริยธรรม 

(1)  สามารถจัดการเกี่ยวกับปัญหาทางคุณธรรม จริยธรรมที่ซับซ้อนในบริบททางวิชาการ
หรือวิชาชีพ 

(2)  สามารถใช้ดุลยพินิจอย่างผู้รู้ ด้วยความยุติธรรม ด้วยหลักฐานด้วยหลักการที่มีเหตุผล
และค่านิยมอันดีงาม จัดการกับปัญหาที่เกิดขึ้นได ้

(3)  มีภาวะความเป็นผู้น าในการส่งเสริมให้มีการประพฤติปฏิบัติตามหลักคุณธรรม 
จริยธรรมในที่ท างานและชุมชน 

(4)  สนับสนุนอย่างจริงจังต่อการใช้ดุลยพินิจทางด้านคุณธรรม จริยธรรมในการจัดการกับ
ความขัดแย้งและปัญหาที่มีผลกระทบต่อตนเองและผู้อื่น 

(5)  แสดงออกหรือสื่อสารข้อสรุปของปัญหาโดยค านึงถึงความรู้สึกของผู้ อ่ืนที่ได้รับ
ผลกระทบ 

 2.  ความรู้ 
(1)  มีความรู้และความเข้าใจทางคณิตศาสตร์พ้ืนฐาน วิทยาศาสตร์พ้ืนฐาน วิศวกรรม

พ้ืนฐาน และเศรษฐศาสตร์ เพ่ือการประยุกต์ใช้กับงานวิจัย และการสร้างนวัตกรรม
ทางเทคโนโลยี 

(2)  มีความรู้และความเข้าใจอย่างถ่องแท้และลึกซึ้ง ทั้งในเชิงทฤษฎีและปฏิบัติ ในเนื้อหา
เฉพาะของสาขาวิชา 

(3)  มีความรู้เทคนิคการวิจัยและพัฒนาข้อสรุปซึ่งเป็นที่ยอมรับในสาขาวิชาวิศวกรรม  
เมคคาทรอนิกส์ 

(4)  สามารถวิเคราะห์และแก้ไขปัญหา ด้วยวิธีการที่เหมาะสม รวมถึงการประยุกต์ ใช้
เครื่องมือที่เหมาะสม เช่น โปรแกรมคอมพิวเตอร์ เป็นต้น 

(5)  มีความรู้ที่เป็นปัจจุบันของสาขาวิชา รวมถึงประเด็นปัญหาส าคัญที่เกิดขึ้นซึ่งอาจมี
ผลกระทบต่อสาขาวิชาชีพ 

3.  ทักษะทางปัญญา 
(1)  สามารถใช้ความเข้าใจอันถ่องแท้ในทฤษฎีและเทคนิคการแสวงหาความรู้ในการ

วิเคราะห์ประเด็นและปัญหาส าคัญได้อย่างสร้างสรรค์ 
(2)  สามารถสืบค้นข้อมูลและแสวงหาความรู้เพ่ิมเติมได้ด้วยตนเอง เพ่ือการเรียนรู้ตลอด

ชีวิต และทันต่อการเปลี่ยนแปลงทางองค์ความรู้และเทคโนโลยีใหม่ ๆ 
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 (3)  สามารถคิด วิเคราะห์ และพัฒนาแนวทางแก้ไขปัญหาด้านวิศวกรรมได้อย่างมีระบบ 
รวมถึงการใช้ข้อมูลประกอบการตัดสินใจในการท างานได้อย่างมีประสิทธิภาพ 

(4)  สามารถสังเคราะห์ผลการวิจัยและทฤษฎีเพ่ือใช้ในการพัฒนานวัตกรรมหรือต่อยอด
องค์ความรู้จากเดิมได้อย่างสร้างสรรค์ 

(5)  สามารถออกแบบและด าเนินการโครงการวิจัยที่ส าคัญในเรื่องท่ีซับซ้อนที่เกี่ยวข้องกับ
การพัฒนาองค์ความรู้ใหม่ ๆ 

 

4.  ทักษะความสัมพันธ์ระหว่างบุคคลและความรับผิดชอบ 
(1)  สามารถสื่อสารกับกลุ่มคนที่หลากหลาย และสามารถสนทนาทั้งภาษาไทยและ

ภาษาต่างประเทศได้อย่างมีประสิทธิภาพ สามารถใช้ความรู้ในสาขาวิชาชีพมาสื่อสาร
ต่อสังคมได้ในประเด็นทีเ่หมาะสม 

(2)  สามารถเป็นผู้ริเริ่มแสดงประเด็นในการแก้ไขสถานการณ์เชิงสร้างสรรค์ทั้งส่วนตัว
และส่วนรวม พร้อมทั้งแสดงจุดยืนอย่างพอเหมาะทั้งของตนเองและของกลุ่ม รวมทั้ง
ให้ความช่วยเหลือและอ านวยความสะดวกในการแก้ไขปัญหาสถานการณ์ต่าง ๆ 

(3)  สามารถแสดงความเห็นทางวิชาการและวิชาชีพได้อย่างถูกต้อง เหมาะสม และ
ชัดเจน 

(4)  รู้จักบทบาท หน้าที่ และมีความรับผิดชอบในการท างานตามที่มอบหมาย ทั้งงาน
บุคคลและงานกลุ่ม สามารถปรับตัวและท างานร่วมกับผู้อ่ืนทั้งในฐานะผู้น าและผู้ตาม
ได้อย่างมีประสิทธิภาพ สามารถวางตัวได้อย่างเหมาะสมกับความรับผิดชอบ 

(5)  แสดงออกถึงความโดดเด่นในการเป็นในทางวิชาการหรือวิชาชีพ และสังคมที่ซับซ้อน 
 

5.  ทักษะการวิเคราะห์เชิงตวัเลข การสื่อสารและการใชเ้ทคโนโลยีสารสนเทศ 
(1)   มีทักษะในการใช้คอมพิวเตอร์ ส าหรับการท างานที่เกี่ยวข้องกับวิชาชีพได้เป็นอย่างดี 
(2)   มีทักษะในการวิเคราะห์ข้อมูลสารสนเทศทางคณิตศาสตร์หรือการแสดงสถิติประยุกต์ 

ต่อการแก้ปัญหาที่เกี่ยวข้องได้อย่างสร้างสรรค์ 
(3)   สามารถประยุกต์ใช้เทคโนโลยีสารสนเทศและการสื่อสาร ที่ทันสมัยได้อย่างเหมาะสม

และมีประสิทธิภาพ 
(4)   มีทักษะในการสื่อสารข้อมูลทั้งทางการพูด การเขียน และการสื่อความหมายโดยใช้

สัญลักษณ ์
(5)   สามารถใช้เครื่องมือการค านวณและเครื่องมือทางวิศวกรรม เพ่ือประกอบวิชาชีพใน

สาขาวิศวกรรม   
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แผนที่แสดงการกระจายความรับผิดชอบตอ่ผลการเรียนรู้จากหลักสูตรสู่รายวชิา (Curriculum mapping)  
●  ความรับผิดชอบหลัก  ○ ความรับผิดชอบรอง 

 

รายวิชา 1. คุณธรรม จริยธรรม 

 

2. ความรู้ 

 

3. ทักษะทางปญัญา 

 

4. ทักษะความสมัพันธ์
ระหว่างบุคคล 

และความรับผิดชอบ 

5. ทักษะการวิเคราะห์
เชิงตัวเลข การสื่อสาร 
และการใช้เทคโนโลยี

สารสนเทศ 
1 2 3 4 5 1 2 3 4 5 1 2 3 4 5 1 2 3 4 5 1 2 3 4 5 

กลุ่มวิชาบังคับ  
551500   ปฏิบัติการโปรแกรมคอมพิวเตอร ์  ○ ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ○ ● ● ● ○ ● ● ● ● ● 
551501   สมการอนุพันธ ์  ○ ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ○ ● ● ● ○ ○ ● ○ ● ● 
551601   การจ าลองระบบ  ○ ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ○ ● ● ● ○ ● ● ○ ● ● 
551602   ระเบียบวิธีค านวณเชิงตัวเลขขั้นสูง  ○ ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ○ ● ● ● ○ ● ● ○ ● ● 
551603  การวิเคราะหก์ารสั่น  ○ ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ○ ● ● ● ○ ● ● ○ ● ● 
551604   ระบบเมคคาทรอนิกส ์  ○ ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ○ ● ● ● ○ ● ● ○ ● ● 
551605  พลศาสตร์ของวัตถุเกร็ง  ○ ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ○ ● ● ● ○ ● ● ○ ● ● 
551606  การควบคุมระบบเมคคาทรอนิกส ์  ○ ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ○ ● ● ● ○ ● ● ○ ● ● 
551607 การควบคุมแบบป้อนกลับปริภูมิสถานะ    ○ ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ○ ● ● ● ○ ● ● ○ ● ● 
551608 การวัดและเครื่องมือวดัขั้นสูง  ○ ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ○ ● ● ● ○ ● ● ● ● ● 
551609 สัมมนา ○ ○ ● ● ● ○ ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● 
551610  การน าเสนอรายงานทางวิศวกรรม  ○ ● ● ● ○ ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● 
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รายวิชา 1. คุณธรรม จริยธรรม 

 

2. ความรู้ 

 

3. ทักษะทางปญัญา 

 

4. ทักษะความสมัพันธ์
ระหว่างบุคคล 

และความรับผิดชอบ 

5. ทักษะการวิเคราะห์
เชิงตัวเลข การสื่อสาร 
และการใช้เทคโนโลยี

สารสนเทศ 

 1 2 3 4 5 1 2 3 4 5 1 2 3 4 5 1 2 3 4 5 1 2 3 4 5 

กลุ่มวิชาเลือก  
551621 การควบคุมระบบขั้นสูง  ○ ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ○ ● ● ● ● ● ● ● ● ● 
551622 ความร้อนของไหล  ○ ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ○ ● ● ● ● ● ● ○ ● ● 
551623 ไมโครโปรเซสเซอร์  ○ ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ○ ● ● ● ● ● ● ● ● ● 
551624 การประมวลผลภาพและการมองเห็นด้วย

คอมพิวเตอร์ 
 ○ ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ○ ● ● ● ● ● ● ● ● ● 

551625 ระบบสื่อสาร  ○ ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ○ ● ● ● ● ● ● ● ● ● 
551626 เซนเซอร์และทรานสดิวเซอร์  ○ ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ○ ● ● ● ● ● ● ● ● ● 
551627 หุ่นยนต์เบื้องต้น  ○ ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ○ ● ● ● ● ● ● ● ● ● 
551628 การหาค่าท่ีเหมาะสมท่ีสุด  ○ ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ○ ● ● ● ● ● ● ○ ● ● 
551629 การใช้คอมพิวเตอร์ช่วยในการค านวณ ออกแบบ 

และผลิต 
 ○ ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ○ ● ● ● ● ● ● ● ● ● 

551630 การออกแบบกลไก 1  ○ ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ○ ● ● ● ● ● ● ○ ● ● 
551631 การออกแบบกลไก 2  ○ ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ○ ● ● ● ● ● ● ○ ● ● 
551632 ระเบียบวิธีไฟไนต์เอลิเมนต์  ○ ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ○ ● ● ● ● ● ● ● ● ● 
551633 การใช้โปรแกรมแลปวิวเพื่อการควบคุมอัตโนมัติ  ○ ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ○ ● ● ● ● ● ● ● ● ● 
551634 คณิตศาสตร์ขั้นสูง  ○ ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ○ ● ● ● ● ● ● ○ ● ● 
551635 การโปรแกรมคอมพิวเตอร ์  ○ ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ○ ● ● ● ● ● ● ● ● ● 
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รายวิชา 1. คุณธรรม จริยธรรม 

 

2. ความรู้ 

 

3. ทักษะทางปญัญา 

 

4. ทักษะความสมัพันธ์
ระหว่างบุคคล 

และความรับผิดชอบ 

5. ทักษะการวิเคราะห์
เชิงตัวเลข การสื่อสาร 
และการใช้เทคโนโลยี

สารสนเทศ 

 1 2 3 4 5 1 2 3 4 5 1 2 3 4 5 1 2 3 4 5 1 2 3 4 5 

กลุ่มวิชาเลือก (ต่อ)  
551636 การออกแบบระบบอิเล็กทรอนิกส ์  ○ ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ○ ● ● ● ● ● ● ● ● ● 

551637 เทคโนโลยีการท าความสะอาดในกระบวนการ
ประกอบ HDD 

 ○ ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ○ ● ● ● ● ● ● ○ ● ● 

551 638 ระเบียบวิธีวิจัย  ○ ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ○ ● ● ● ● ● ● ● ● ● 

551650 หัวข้อชั้นสูงทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 1  ○ ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ○ ● ● ● ● ● ● ● ● ● 
551651 หัวข้อชั้นสูงทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 2  ○ ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ○ ● ● ● ● ● ● ● ● ● 

กลุ่มวิชาโครงงานและวิทยานิพนธ ์  
551700 โครงงานมหาบัณฑิต ○ ○ ○ ● ○ ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● 
551891 วิทยานิพนธ์มหาบัณฑิต แบบ ก 1 ○ ○ ○ ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● 
551892 วิทยานิพนธ์มหาบัณฑิต แบบ ก 2 ○ ○ ○ ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● 



    มคอ.2  

32 
 

หมวดที ่5 หลักเกณฑ์ในการประเมินผลนักศึกษา 
 

1.  กฎระเบียบหรือหลักเกณฑ์ในการให้ระดับคะแนน (เกรด) 
 ให้เป็นไปตามข้อบังคับมหาวิทยาลัยเทคโนโลยีสุรนารีว่าด้วยการศึกษาขั้นบัณฑิตศึกษา พ.ศ. 2550  

หมวด 11 การวัดและการประเมินผลการศึกษา ข้อ 26  การประเมินผลการศึกษาและการค านวณแต้มระดับ
คะแนนเฉลี่ย  

 

2.  กระบวนการทวนสอบมาตรฐานผลสัมฤทธิ์ของนักศึกษา  
2.1  การทวนสอบมาตรฐานผลการเรียนรู้ขณะนักศึกษายังไม่ส าเร็จการศึกษา 

การทวนสอบในระดับรายวิชา มีการประเมินทั้งในภาคทฤษฎีและปฏิบัติ 
การทวนสอบในระดับหลักสูตร มีระบบประกันคุณภาพภายใน เพ่ือใช้ในการทวนสอบมาตรฐานผล

การเรียนรู้ของนักศึกษามีการประเมินการสอนของผู้สอนโดยนักศึกษา เพ่ือเพ่ิมประสิทธิภาพการเรียนรู้ของ
นักศึกษา 

2.2  การทวนสอบมาตรฐานผลการเรียนรู้หลังจากนักศึกษาส าเร็จการศึกษา 
การก าหนดกลวิธีการทวนสอบมาตรฐานผลการเรียนรู้ของนักศึกษาหลังส าเร็จการศึกษา  เพ่ือ

น ามาใช้ปรับปรุงกระบวนการการเรียนการสอนและหลักสูตร รวมทั้งการประเมินคุณภาพของหลักสูตร อาจใช้
การประเมินจากตัวอย่างต่อไปนี้ 

1)  ภาวการณ์ได้งานท าของบัณฑิต โดยประเมินจากบัณฑิตแต่ละรุ่นที่ส าเร็จการศึกษา ในด้านของ
ระยะเวลาในการหางานท า ความเห็นต่อความรู้ ความสามารถ ความมั่นใจของบัณฑิตในการ
ประกอบการงานอาชีพ 

2)  การทวนสอบจากผู้ประกอบการ เพ่ือประเมินความพึงพอใจในบัณฑิตที่จบการศึกษาและเข้า 
 ท างานในสถานประกอบการนั้น ๆ 
3)  การประเมินจากสถานศึกษาอ่ืนถึงระดับความพึงพอใจในด้านความรู้  ความพร้อม และ

คุณสมบัติด้านอ่ืน ๆ ของบัณฑิตที่เข้าศึกษาต่อในระดับบัณฑิตศึกษาในสถานศึกษานั้น ๆ 
4)  การประเมินจากบัณฑิตที่ไปประกอบอาชีพ ในส่วนของความพร้อมและความรู้จากสาขาวิชาที่ 
 เรียนตามหลักสูตร เพ่ือน ามาใช้ในการปรับหลักสูตรให้ดียิ่งขึ้น 
5) มีการเชิญผู้ทรงคุณวุฒิภายนอกและผู้ประกอบการมาประเมินหลักสูตร หรือเป็นอาจารย์พิเศษ

เพ่ือเพ่ิมประสบการณ์การเรียนรู้และการพัฒนาองค์ความรู้ของนักศึกษา 
 

3.  เกณฑ์การส าเร็จการศึกษาตามหลักสูตร 
 ให้เป็นไปตามข้อบังคับมหาวิทยาลัยเทคโนโลยีสุรนารีว่าด้วยการศึกษาขั้นบัณฑิตศึกษา พ.ศ. 2550  

หมวด 14 การส าเร็จการศึกษา ข้อ 39 และข้อ 40 
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หมวดที ่6 การพัฒนาคณาจารย์ 
 

1.  การเตรียมการส าหรับอาจารย์ใหม่  
ในกระบวนการรับคณาจารย์ของมหาวิทยาลัยเทคโนโลยีสุรนารี จะมีขั้นตอนการรับสมัคร สอบ

สัมภาษณ์ และเมื่อได้เป็นอาจารย์แล้วจะได้ต าแหน่งเป็นพนักงานชั่วคราว ในระหว่างนี้ต้องท าการสอบการ
สอนและประเมินผลการสอบโดยคณะกรรมการผู้ทรงคุณวุฒิ พร้อมทั้งมีสถานพัฒนาคณาจารย์เป็นหน่วยคอย
ให้ค าปรึกษาและช่วยเหลือแก่คณาจารย์ใหม่ อีกทั้งมหาวิทยาลัยเทคโนโลยีสุรนารีมีระบบมิตราจารย์ คือให้
อาจารย์ผู้ใหญ่ที่มีประสบการณ์คอยเป็นพ่ีเลี้ยงและให้ค าปรึกษาแก่คณาจารย์ใหม่ทางด้านการสอนและการท า
วิจัย  

 

2.  การพัฒนาความรู้และทักษะให้แก่อาจารย์  
2.1  การพัฒนาทักษะการจัดการเรียนการสอน การวัดและการประเมินผล 

มีสถานพัฒนาคณาจารย์เป็นผู้ดูแลรับผิดชอบพัฒนาทักษะด้านการเรียนการสอนและการวัด 
ประมวลผลคณาจารย์ โดยจัดหลักสูตรอบรมให้อาจารย์ทุกคนเข้าร่วมกิจกรรมอย่างต่อเนื่อง 

2.2  การพัฒนาวิชาการและวิชาชีพด้านอ่ืน ๆ 
มหาวิทยาลัยสนับสนุนให้อาจารย์เข้าร่วมประชุม สัมมนาทางวิชาการ  โดยจัดงบประมาณ
สนับสนุนให้ 

 

หมวดที ่7 การประกันคุณภาพหลกัสูตร 
 

1.  การบริหารหลักสูตร  
  มีหลักสูตร โครงสร้างหลักสูตร และค าอธิบายรายวิชา มีการก าหนดแผนงาน การจัดท า 

งบประมาณ และด าเนินการตามองค์ประกอบของส านักงานคณะกรรมการการอุดมศึกษา (สกอ.) และมีการ
จัดท ารายงานการประกันคุณภาพเพ่ือการพัฒนาอย่างต่อเนื่อง มีการประเมินผลการปฏิบัติตามมาตรฐานของ
การประกันคุณภาพภายนอกโดยส านักงานรับรองมาตรฐานและประเมินคุณภาพการศึกษา (สมศ.)  

 

2.  การบริหารทรัพยากรการเรียนการสอน  
 2.1  การบริหารงบประมาณ 

 มีการจัดท างบประมาณรายรับและงบประมาณรายจ่ายที่ชัดเจน 

 มีการจัดสรรงบประมาณการใช้จ่ายในหมวดงบลงทุน งบด าเนินการ  และเงินอุดหนุนทั่วไป
อย่างมีเหตุผล และสอดคล้องกับงบประมาณรายรับ โดยมีวัตถุประสงค์เพ่ือปรับปรุงคุณภาพ
การสอนและการวิจัย ตามวัตถุประสงค์และแผนงาน 

 มีระบบบัญชีที่เป็นปัจจุบันและตรวจสอบได ้
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2.2  ทรัพยากรการเรียนการสอนที่มีอยู่เดิม  
2.2.1 สถานที่และอุปกรณ์การสอน 

ใช้สถานที่และอุปกรณ์การสอนของอาคารเรียนรวม ศูนย์เครื่องมือวิทยาศาสตร์และ
เทคโนโลยี ศูนย์บรรณสารและสื่อการศึกษา มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีสุรนารี อ าเภอเมือง จังหวัดนครราชสีมา 
และสถานประกอบการสหกจิศึกษา 

2.2.2  ห้องสมุด 
ศูนย์บรรณสารและสื่อการศึกษา มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีสุรนารี มีหนังสือ ต ารา และ

วารสารวิชาการทางวิศวกรรมศาสตร์ และวิทยาศาสตร์ ดังนี้ 
- หนังสือสาขาวิทยาศาสตร์และเทคโนโลยี มีจ านวนรวมทั้งหมด 29,129 เล่ม และหนังสือ

อิเล็กทรอนิกส์ จ านวน 1,589 ชื่อเรื่อง 
 

 
สาขาวิชา 

 
ภาษาไทย 

 
ภาษาต่างประเทศ 

 
รวม 
(เลม่) 

หนังสอือิเลก็ทรอนกิส์ (รายชื่อ) 
ภาษาไทย ภาษา 

ต่างประเทศ 

1. คณติศาสตร ์ 316 1,215 1,531 1 57 

2. ฟิสิกส ์ 156 936 1,092 - 66 

3. เคม ี 474 1,556 2,030 - 104 

4. วิทยาศาสตร์สิ่งแวดล้อม 1,848 919 2,767 4 91 

5. วิทยาศาสตร์สขุภาพ 1,738 2,314 4,052 5 438 

6. วิทยาศาสตร์และเทคโนโลย ี 69 819 888 1 41 

7. เทคโนโลยีการเกษตร 1,672 1,703 3,375 2 169 

8. เทคโนโลยีชีวภาพ 724 2,984 3,708 1 156 

9. เทคโนโลยีการจดัการ 4,896 4,790 9,686 68 385 
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- หนังสือสาขาวิศวกรรมศาสตร์ มีจ านวนรวมทั้งหมด 21,545 เล่ม  และหนังสือ
อิเล็กทรอนิกส์ จ านวน 1,534 ชื่อเรื่อง 

 
สาขาวิชา 

 
ภาษาไทย 

 
 ภาษาต่างประเทศ 

 
รวม 
(เล่ม) 

หนังสืออิเล็กทรอนิกส์ 
(รายชื่อ) 

ภาษาไทย ภาษา 
ต่างประเทศ 

1. วิศวกรรมการผลิต 20 164 184 - 15 

2. วิศวกรรมเกษตรและอาหาร 674 1,392 2,066 - 118 

3. วิศวกรรมขนส่ง 166 51 217 1 3 

4. วิศวกรรมคอมพิวเตอร ์ 1,094 2,660 3,754 20 165 
5. วิศวกรรมเคม ี 67 700 767 - 86 
6. วิศวกรรมเครือ่งกล, 
 วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์, 
 วิศวกรรมการจดัการพลังงาน 147 1,499 1,646 3 156 

7. วิศวกรรมเซรามกิ 110 779 889 - 110 
8. วิศวกรรมโทรคมนาคม,   
  วิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส ์ 266 1,582 1,848 1 69 

9. วิศวกรรมพอลิเมอร ์ 49 630 679 1 75 

10. วิศวกรรมไฟฟ้า 363 2,087 2,450 - 344 
11. วิศวกรรมโยธา,   
 การบริหารงานก่อสรา้งและ

สาธารณูปโภค 999 1,585 2,030 - 104 

12. วิศวกรรมโลหการ 147 768 915 - 100 

13. วิศวกรรมสิ่งแวดล้อม 670 688 1,358 - 18 

14. วิศวกรรมอตุสาหการ 247 793 1,040 - 52 

15. วิศวกรรมธรณี, เทคโนโลยธีรณ ี 177 643 820 - 59 

16. วิศวกรรมยานยนต ์ 20 164 184 - 15 

17. วิศวกรรมอากาศยาน 10 134 144 - 19 

- วารสารวิชาการสาขาวิศวกรรมศาสตร์  วิทยาศาสตร์และเทคโนโลยี จ านวน 672 ชื่อเรื่อง 
 

สาขาวิชา ภาษาไทย ภาษาอังกฤษ 

วิศวกรรมศาสตร์ วิทยาศาสตร์และเทคโนโลย ี 7 665 

- ฐานข้อมูลออนไลน์ จ านวน 16 ฐาน 
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2.3  การจัดหาทรัพยากรการเรียนการสอนเพิ่มเติม 
สิ่งสนับสนุนการเรียนการสอนที่ส าคัญของสาขาวิชาทางวิศวกรรมศาสตร์ คือเครื่องมืออุปกรณ์และ

ห้องปฏิบัติการเพ่ือรองรับการเรียนการสอนของสาขาวิชา เนื่องจากนักศึกษาต้องมีประสบการณ์การใช้งาน
เครื่องมือ และอุปกรณ์ในแต่ละสาขาวิชา เพ่ือให้เกิดความเข้าใจในหลักการ วิธีการใช้งานที่ถูกต้อง และมี
ทักษะในการใช้งานจริง รวมทั้งการเข้าถึงแหล่งสารสนเทศทั้งห้องสมุดและอินเทอร์เน็ต และสื่อการสอน
ส าเร็จรูป เช่น วิดีทัศน์วิชาการ โปรแกรมการค านวณ รวมถึงสื่อประกอบการสอนที่จัดเตรียมโดยผู้สอน ดังนั้น
ต้องมีทรัพยากรขั้นต่ าเพ่ือจัดการเรียนการสอน ดังนี้ 

1)  มีห้องเรียนที่มีสื่อการสอนและอุปกรณ์ที่ทันสมัยเอ้ือให้คณาจารย์สามารถปฏิบัติงานสอนได้
อย่างมีประสิทธิภาพ 

2)  มีห้องปฏิบัติการที่มีความพร้อมทั้งวัสดุอุปกรณ์ เครื่องคอมพิวเตอร์ ระบบเครือข่าย และ
ซอฟต์แวร์ที่สอดคล้องกับสาขาวิชาที่เปิดสอนอย่างพอเพียงต่อการเรียนการสอน  รวมถึง
ห้องปฏิบัติการส าหรับการท าโครงงาน โดยมีการบริหารจัดการอย่างเป็นระบบ 

3)  ต้องมีเจ้าหน้าที่สนับสนุนดูแลสื่อการเรียนการสอน อุปกรณ์อิเล็กทรอนิกส์ และมีโปรแกรม
คอมพิวเตอร์ที่ถูกต้องตามกฎหมายที่พร้อมใช้ปฏิบัติงาน ส าหรับใช้ประกอบการสอน 

4)  มีห้องสมุดหรือแหล่งความรู้และสิ่งอ านวยความสะดวกในการสืบค้นความรู้ผ่านระบบ
อิเล็กทรอนิกส์ตลอดจนมีหนังสือ ต ารา และวารสารในสาขาวิชาที่เปิดสอนทั้งภาษาไทยและ
ภาษาต่างประเทศที่เกี่ยวข้องในจ านวนที่เหมาะสม โดยจ านวนต าราที่เกี่ยวข้องต้องมีเพียงพอ 

5)  มีเครื่องมืออุปกรณ์ประกอบการเรียนวิชาปฏิบัติการระหว่างการเรียนการสอนในวิชาปฏิบัติการ 
ต่อจ านวนนักศึกษาในอัตราส่วนที่เหมาะสม 

 

 2.4  การประเมินความเพียงพอของทรัพยากร 
ทรัพยากรขั้นต่ าเพ่ือการเรียนการสอนของสาขาวิชา ต้องมีความพร้อมอยู่ในที่ตั้งเดียวกับหลักสูตรที่

ขอเปิดด าเนินการ นอกจากนี้ การเตรียมความพร้อมสนับสนุนการเรียนการสอนตามหลักสูตรให้เป็นไปตาม 
1)  ประกาศกระทรวงศึกษาธิการ เรื่อง เกณฑ์มาตรฐานหลักสูตรระดับบัณฑิตศึกษา พ.ศ. ๒๕๔๘) 

หรือฉบับปรับปรุงแก้ไขล่าสุด (ข้อ ๑๕ ว่าด้วยการประกันคุณภาพของหลักสูตร) 
2)  ประกาศกระทรวงศึกษาธิการ เรื่อง มาตรฐานการอุดมศึกษา พ .ศ .๒๕๔๙ ว่าด้วยมาตรฐาน

ด้านพันธกิจของการบริหารอุดมศึกษา และมาตรฐานด้านการสร้างและพัฒนา สังคมฐานความรู้ 
และสังคมแห่งการเรียนรู้ 

 

3.  การบริหารคณาจารย ์ 
 3.1  การรับอาจารย์ใหม่  

อาจารย์ประจ าต้องมีคุณวุฒิเป็นไปตามประกาศกระทรวงศึกษาธิการเรื่อง เกณฑ์มาตรฐานหลักสูตร
ระดับบัณฑิตศึกษา  พ.ศ. ๒๕๔๘ 
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3.2  การมีส่วนร่วมของคณาจารย์ในการวางแผน การติดตาม และทบทวนหลักสูตร  
คณาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตรและผู้สอน  จะต้องประชุมร่วมกันในการวางแผนจัดการเรียน    

การสอน  ประเมินผลและให้ความเห็นชอบการประเมินผลทุกรายวิชา  เก็บรวบรวมข้อมูลเพ่ือเตรียมไว้
ส าหรับการปรับปรุงหลักสูตร  ตลอดจนปรึกษาหารือแนวทางที่จะท าให้บรรลุเป้าหมายตามหลักสูตร  และได้
บัณฑิตเป็นไปตามคุณลักษณะบัณฑิตที่พึงประสงค์ 

3.3  คณาจารย์ท่ีสอนบางเวลาและคณาจารย์พิเศษ 
 เชิญผู้เชี่ยวชาญจากภาคธุรกิจ หรือภาคอุตสาหกรรมที่มีประสบการณ์ตรงในรายวิชาต่าง ๆ มาเป็น
วิทยากรหรืออาจารย์พิเศษ เพ่ือถ่ายทอดประสบการณ์ให้แก่นักศึกษา  นอกเหนือจากนั้น  ยังมีการให้อาจารย์
ที่เกษียณอายุราชการผู้มีประสบการณ์ทั้งด้านการสอนและการวิจัยมาสอนให้กับนักศึกษา   เพ่ือเป็นการ
ถ่ายทอดความรู้และประสบการณ์อันทรงคุณค่าให้กับนักศึกษา 
 
4.  การบริหารบุคลากรสนับสนนุการเรียนการสอน  
 4.1  การก าหนดคณุสมบัติเฉพาะส าหรับต าแหน่ง 
 มีก าหนดคุณสมบัติเฉพาะส าหรับต าแหน่งช่างเทคนิคประจ าห้องปฏิบัติการ 
 4.2  การเพิ่มทักษะความรู้เพื่อการปฏิบัติงาน  
 มีการอบรมช่างเทคนิคเกี่ยวกับการใช้งานเครื่องมือใหม่ ๆ เพ่ือบ ารุงรักษาอุปกรณ์สนับสนุนการสอน  

 
5.  การสนับสนนุและการให้ค าแนะน านกัศึกษา  
 5.1  การให้ค าปรึกษาด้านวิชาการ และอ่ืน ๆ แกน่ักศึกษา  

มีการแต่งตั้งอาจารย์ที่ปรึกษาทางวิชาการให้แก่นักศึกษาทุกคน  
5.2  การอุทธรณ์ของนักศกึษา 

การอุทธรณ์ของนักศึกษาให้เป็นไปตามระเบียบมหาวิทยาลัย  
6.  ความต้องการของตลาดแรงงาน สังคม และ/ หรือความพงึพอใจของผู้ใช้บัณฑิต  

(1)  จัดอบรมสัมมนา เพ่ือพัฒนานักศึกษาได้ทันต่อวิทยาการสมัยใหม่ 
(2)  มีการศึกษาข้อมูลตลาดแรงงานเพ่ือผลิตบัณฑิตให้สอดคล้องกับกับความต้องการของ

ภาคอุตสาหกรรม 
(3)  มีการติดตามประเมินผล ความพึงพอใจของบัณฑิตและผู้ใช้บัณฑิตอย่างต่อเนื่อง 

    
7.  ตัวบ่งชี้ผลการด าเนนิงาน (Key Performance Indicators) เกณฑ์ประเมิน ดังนี้  

ผลการด าเนินการบรรลุตามเป้าหมายตัวบ่งชี้ทั้งหมดอยู่ในเกณฑ์ดีต่อเนื่อง 2 ปีการศึกษา  เพ่ือ
ติดตามการด าเนินการตามมาตรฐานคุณวุฒิอุดมศึกษา (มคอ.) ต่อไป ทั้งนี้เกณฑ์การประเมิน ผ่าน คือ มีการ
ด าเนินงานตามข้อ 1– 5 และอย่างน้อยร้อยละ 80 ของตัวบ่งชี้ผลการด าเนินงานที่ระบุไว้ในแต่ละปี   
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ดัชนีบ่งชี้ผลการด าเนนิงาน ปีที่ 1 ปีที่ 2 ปีที่ 3 ปีที่ 4 ปีที่ 5 
(1)  อาจารยป์ระจ าหลักสตูรอย่างน้อยร้อยละ 80 มสี่วนร่วมในการประชุม

เพื่อวางแผน ติดตาม และทบทวนการด าเนินงานหลกัสตูร 
 

x x x x x 

(2)  มีรายละเอียดของหลักสตูรตามแบบ มคอ.2 ทีส่อดคล้องกบักรอบ
มาตรฐานคณุวุฒิแห่งชาติ หรือมาตรฐานคณุวุฒิสาขา/สาขาวิชา  

x x x x x 

(3)  มีรายละเอียดของรายวิชาและรายละเอียดของประสบการณภ์าคสนาม  
ตามแบบ มคอ.3 และ มคอ.4 อย่างน้อยก่อนการเปิดสอนในแตล่ะภาค
การศกึษาใหค้รบทุกวิชา 

x x x x x 

(4)  จัดท ารายงานผลการด าเนินการของรายวิชาและรายงานผลการ
ด าเนนิการของประสบการณ์ภาคสนาม  ตามแบบ มคอ.5 และ มคอ.6 
ภายใน 30 วัน หลังสิ้นสดุภาคการศึกษาที่เปดิสอนใหค้รบทุกรายวิชา 

x x x x x 

(5)  จัดท ารายงานผลการด าเนินการของหลักสูตรตามแบบ มคอ.7 ภายใน 
60 วันหลังสิ้นสดุปีการศึกษา 

 

x x x x x 

(6)  มีการทวนสอบผลสัมฤทธิ์ของนักศึกษาตามมาตรฐานผลการเรียนรู้ที่
ก าหนดใน มคอ.3 และมคอ.4 อย่างน้อยร้อยละ 25 ของรายวิชาที่เปดิ
สอนในแตล่ะปีการศึกษา 

x x x x x 

(7)  มีการพัฒนา/ปรับปรุง การจัดการเรยีนการสอน กลยุทธ์การสอนหรือ
การประเมินผลการเรียนรู้จากผลการด าเนนิงานทีร่ายงานใน  มคอ.7 
จากปีท่ีแล้ว 

 x x x x 

(8)  อาจารยใ์หม่ (ถา้มี) ทุกคนได้รบัการปฐมนิเทศหรือค าแนะน าด้านการ
จัดการเรยีนการสอน 

 

x x x x x 

(9)  อาจารยป์ระจ าหลักสตูรทุกคนไดร้ับการพัฒนาทางวิชาการและ/หรือ
วิชาชีพอย่างน้อยปลีะ 1 ครั้ง 

 

x x x x x 

(10) จ านวนบุคลากรสนับสนุนการเรียนการสอน(ถา้มี) ไดร้ับการพัฒนาทาง
วิชาการและ/หรือวิชาชีพไม่น้อยกว่าร้อยละ 50 ต่อป ี

 

x x x x x 

(11) ระดับความพึงพอใจของนกัศกึษาปีสดุท้าย/บัณฑิตใหม่ที่ดตี่อคณุภาพ
หลักสูตรเฉลีย่ไม่น้อยกว่า 3.51  จากคะแนนเตม็ 5.0 

 

  x x x 

(12) ระดับความพึงพอใจของผู้ใช้บณัฑติที่มีต่อบณัฑิตใหมเ่ฉลีย่  ไม่นอ้ยกว่า 
3.51  จากคะแนนเตม็ 5.0 

 

  x x x 
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หมวดที ่8  การประเมนิและปรับปรุงการด าเนินการของหลกัสตูร 
 
1.   การประเมินประสิทธิผลของการสอน 
 1.1  การประเมินกลยุทธ์การสอน  

การเรียนการสอนควรเป็นลักษณะที่เน้นผู้เรียนเป็นส าคัญ มีการบรรยายถึงเนื้อหาหลักของแต่ละ
วิชาโดยแสดงการได้มาซึ่งทฤษฎีและกฎเกณฑ์ต่าง ๆ ในเชิงวิเคราะห์ และเน้นให้เกิดการน าไปประยุกต์ใช้ใน
การท างาน กระตุ้นให้เกิดความคิดตามหลักของเหตุและผล พยายามชี้ให้เห็นความสัมพันธ์ระหว่างทฤษฎีกับ
สิ่งต่าง ๆ ในธรรมชาติ เพ่ือให้ง่ายในการเข้าใจหรืออาจน าไปประยุกต์ใช้ในชีวิตประจ าวัน อีกทั้งให้ผู้เรียนได้ท า
การทดลองปฏิบัติการจริงและมีโอกาสใช้เครื่องมือด้วยตนเอง เพ่ือให้เกิดความเชี่ยวชาญในสาขาวิชาที่เรียน 

ในกระบวนการเรียนการสอน ควรส่งเสริมให้ผู้เรียนมีทักษะความสามารถในการค้นคว้าด้วยตนเอง 
ทั้งในและนอกห้องเรียน มีการมอบหมายงานเพ่ือให้ผู้เรียนได้มีการฝึกฝนทักษะด้านต่าง ๆ รู้จักวิเคราะห์และ
แก้ปัญหาด้วยตนเอง มีการพัฒนาค้นหาความรู้แล้วมาเสนอเพ่ือสร้างทักษะในการอภิปราย น าเสนอ 
แลกเปลี่ยนเรียนรู้ระหว่างกัน 

นอกจากนี้ ควรสอดแทรกเนื้อหา/กิจกรรมที่ส่งเสริมด้านคุณธรรม จริยธรรม รูปแบบการเรียนการ
สอนต่าง ๆ เหล่านี้ จะท าให้ผู้เรียนเกิดทักษะในการเรียนรู้ทักษะในการทดลองวิจัย และการแก้ปัญหา มี
ความรู้ในเรื่องที่ตนเองสนใจ มีทักษะในการน าเสนอและอภิปรายโดยใช้เทคโนโลยีในการสื่อสารกับผู้อ่ืน 
ทักษะการใช้ภาษาไทย และภาษาต่างประเทศ ยอมรับฟังความคิดเห็นของผู้ อ่ืน และเป็นผู้มีคุณธรรม 
จริยธรรมในตนเองและวิชาชีพ 
 1.2  การประเมินทักษะของอาจารย์ในการใช้แผนกลยุทธ์การสอน 

1)  การประเมินผลการสอนของอาจารย์โดยนักศึกษาในแต่ละรายวิชา 
2)  รายงานผลการประเมินทักษะอาจารย์ให้แก่อาจารย์ผู้สอนและผู้รับผิดชอบหลักสูตรเพ่ือใช้ใน

การปรับปรุงกลยุทธ์การสอนของอาจารย์ต่อไป 
 

2.  การประเมินหลักสูตรในภาพรวม  
เมื่อสิ้นสุดการเรียนการสอน การประเมินผลและการทวนสอบผลการเรียนรู้ของแต่ละรายวิชา และ

ประสบการณ์ภาคสนามในแต่ละภาคการศึกษาแล้ว ให้อาจารย์ผู้สอนจัดท ารายงานผลการด าเนินการของ
รายวิชา ซึ่งรวมถึงการประเมินผล การทวนสอบผลการเรียนในรายวิชาที่ตนรับผิดชอบพร้อมปัญหาอุปสรรค
และข้อเสนอแนะและจัดท ารายงานผลการด าเนินการของหลักสูตรในภาพรวมประจ าปีการศึกษาเมื่อสิ้นปี
การศึกษา 
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3.  การประเมินผลการด าเนินงานตามรายละเอียดหลักสูตร  
มีระบบประกันคุณภาพหลักสูตรและการจัดการเรียนการสอนตามมาตรฐานคุณวุฒิระดับ

บัณฑิตศึกษา สาขาวิศวกรรมศาสตร์ โดยการก าหนดตัวบ่งชี้หลักและเป้าหมายผลการด าเนินงานขั้นต่ าทั่วไป
ตามเกณฑ์ประกันคุณภาพการศึกษาภายในสถานศึกษาระดับอุดมศึกษา ตามท่ีส านักงานคณะกรรมการการ
อุดมศึกษาก าหนด 
 
4.  การทบทวนผลการประเมินและวางแผนปรับปรุง  

วิเคราะห์ประสิทธิภาพและประสิทธิผลของการบริหารจัดการหลักสูตรในภาพรวมจากรายงานผล
การด าเนินการของรายวิชา และรายงานผลการด าเนินการของหลักสูตรในภาพรวมประจ าปีการศึกษา ว่า
บัณฑิตบรรลุมาตรฐานผลการเรียนรู้ตามที่คาดหวังไว้หรือไม่ รวมทั้งให้น าผลการวิเคราะห์มาปรับปรุงและ
พัฒนาหลักสูตรและ/หรือการด าเนินการของหลักสูตรต่อไป 
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ภาคผนวก ก 
ค าอธิบายรายวิชา 
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551500 ปฏิบัติการโปรแกรมคอมพิวเตอร์           18 ชั่วโมง 
 (Computer Programming Laboratory) 
วิชาบังคับก่อน:  ไม่มี 
 การกล่าวน าถึงการใช้คอมพิวเตอร์โดยใชภ้าษาด้านเทคนิค เช่น MATLAB  

เค้าโครงรายวิชา     
1.  การค านวณเมตริกส ์        (3 ชั่วโมง) 
2.  การเขียนกราฟและรูปภาพ        (3 ชั่วโมง) 
3.  การเขียนชุดค าสั่งและฟังก์ชัน (3 ชั่วโมง) 
4.  โครงสร้างข้อมูล (3 ชั่วโมง) 
5.  ระบบเชิงเสน้    (3 ชั่วโมง) 
6.  สมการอนุพันธ์ (3 ชั่วโมง) 

 
551501 สมการอนุพันธ ์ 20 ชั่วโมง 
 (Differential Equations) 
วิชาบังคับก่อน: ไม่มี 
 ทบทวนสมการอนุพันธ์ การหาผลเฉลยเป็นอนุกรม เวคเตอรแ์คลคูลัส  

เค้าโครงรายวิชา     
1. สมการอนุพันธ์ และการหาผลเฉลย   (10 ชั่วโมง) 
2. เวคเตอร์แคลคูลัส   (10 ชั่วโมง) 
 
551601 การจ าลองระบบ 3(3-0-9) 
 (System Modeling) 
วิชาบังคับร่วม:  551501 สมการอนุพันธ์ 
 ศึกษาการจ าลองระบบทางกายภาพ ด้วยการใช้แบบจ าลองทางคณิตศาสตร์ โดยระบบที่จะ
ท าการศึกษาจะเป็นระบบ เช่น ระบบเชิงกล ระบบเชิงไฟฟ้า และระบบเชิงกลไฟฟ้า ศึกษาการตอบสนองของ
ระบบภายใต้การกระตุ้นหลายแบบ ศึกษาสเถียรภาพของระบบ และการก าหนดคุณสมบัติของระบบ กล่าวน าถึง
การก าหนดลักษณะและการใช้งานของ  

เค้าโครงรายวิชา     
1. กล่าวน าถึงแบบจ าลองคณิตศาสตร ์ (3 ชั่วโมง) 
2. การจ าลองระบบเชิงกล (6 ชั่วโมง) 
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3. การจ าลองระบบเชิงไฟฟ้า  (6 ชั่วโมง) 
4. การจ าลองระบบเชิงกลไฟฟ้า   (6 ชั่วโมง) 
5. การตอบสนองของระบบ (3 ชั่วโมง) 
6. ศึกษาสเถียรภาพของระบบ และการก าหนดคุณลักษณะสมบัติของระบบ (6 ชั่วโมง) 
7. กล่าวน าถึงการก าหนดลักษณะและการใช้งานของ FFT (6 ชั่วโมง) 
 
551602 ระเบียบวิธีค านวณเชิงตัวเลขขั้นสูง 3(3-0-9) 
 (Advanced Numerical Method) 
วิชาบังคับร่วม:  551501 สมการอนุพันธ์ 
 ระเบียบวิธีผลต่างสืบเนื่อง  การหาผลเฉลยเชิงตัวเลขส าหรับสมการเชิงอนุพันธ์สามัญ  การหาผลเฉลย
เชิงตัวเลขส าหรับสมการเชิงอนุพันธ์ย่อย  การหาจุดปฏิบัติการที่ดีที่สุด 

เค้าโครงรายวิชา         
1.  ระเบียบวธิีผลต่างสืบเนื่อง   (6 ชั่วโมง) 
2.  ผลเฉลยเชิงตัวเลขส าหรบัสมการเชิงอนุพันธ์สามัญ   (12 ชั่วโมง) 
3.  ผลเฉลยเชิงตัวเลขส าหรบัสมการเชิงอนุพันธ์ย่อย   (12 ชั่วโมง) 
4.  การหาจุดปฏิบัติการที่ดีที่สุด (6 ชั่วโมง) 
 
551603 การวิเคราะห์การสั่น  3(3-0-9) 
 (Vibration Analysis) 
วิชาบังคับร่วม:  551501 สมการอนุพันธ์ 
 คุณลักษณะสมบัติ ของระบบที่มีการสั่น การสั่นอิสระและการสั่นแบบบังคับของระบบไม่เป็นเชิงเส้น 
ระเบียบวิธีเชิงตัวเลข ส าหรับการวิเคราะห์การสัน่ การวัดและการควบคุมการสั่น 

เค้าโครงรายวิชา     
1.  พ้ืนฐานการสัน่เชิงกล (3 ชั่วโมง) 
2.  พ้ืนฐานการสัน่แบบไม่เป็นเชิงเส้น (3 ชั่วโมง) 
3.  ลักษณะการตอบสนองของระบบการสั่นแบบไม่เป็นเชิงเสน้ (6 ชั่วโมง) 
4.  การสั่นอิสระและการสัน่แบบบังคับของระบบไม่เป็นเชิงเส้น (6 ชั่วโมง) 
5.  การสั่นของระบบที่มีหลายล าดับขั้นความเป็นอิสระ (6 ชั่วโมง) 
6.  ระเบียบเชิงตัวเลขที่ใช้ส าหรับวิเคราะห์การสั่น (6 ชั่วโมง) 
7.  การวัดและการควบคุมการสั่น (6 ชั่วโมง) 
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551604  ระบบเมคคาทรอนิกส ์ 3(3-0-9) 
 (Mechatronic Systems) 
วิชาบังคับร่วม:  551501 สมการอนุพันธ์ 
 ระบบเครื่องมือวัดและเซ็นเซอร์ ระบบไมโคโปรเซสเซอร์แบบฝังตัว อุปกรณ์ขับเคลื่อนและอุปกรณ์ 
ต้นก าลังแบบต่าง ๆ การออกแบบระบบเมคคาทรอนิส์เชิงวิศวกรรม 

เค้าโครงรายวิชา 
1.  ระบบการวัด เครื่องมือวัด และเซ็นเซอร์   (9 ชั่วโมง) 
2.  ระบบไมโครโปรเซสเซอร์ และเทคโนโลยีของอุปกรณ์  (3 ชั่วโมง) 
3.  การพัฒนาระบบไมโครโปรเซสเซอร ์  (6 ชั่วโมง) 
4.  อุปกรณ์ขับเคลื่อน อุปกรณ์ต้นก าลัง และอุปกรณ์ควบคุม  (3 ชั่วโมง) 
5.  ระบบการขับเคลื่อนเชงิเสน้และเชิงมุม อุปกรณ์ปรับเปลีย่นการเคลื่อนที่  (6 ชั่วโมง) 
6.  การออกแบบระบบเมคคาทรอนิกส์  (3 ชั่วโมง) 
7.  กรณีศึกษา  (6 ชั่วโมง) 
 
551605  พลศาสตร์ของวัตถุเกร็ง 3(3-0-9) 
 (Rigid Body Dynamics) 
วิชาบังคับร่วม:  551501 สมการอนุพันธ์ 
 ทบทวนพลศาสตร์พ้ืนฐาน ระบบของอนุภาค กลศาสตร์ของวัตถุเกร็ง การเคลื่อนที่ของวัตถุเกร็งใน
ระนาบ จลศาสตร์ของวัตถุเกร็ง ไจโรสโคป กลศาสตร์กลไกเบื้องต้น 

เค้าโครงรายวิชา 
1.  ทบทวนพลศาสตร์พื้นฐาน  (6 ชั่วโมง) 
2.  ระบบของอนุภาค  (3 ชั่วโมง) 
3.  กลศาสตร์ของวัตถุเกร็ง  (6 ชั่วโมง) 
4.  การเคลื่อนที่ของวัตถุเกร็งในระนาบ  (6 ชั่วโมง) 
5.  จลศาสตร์ของวัตถุเกร็ง  (6 ชั่วโมง) 
6.  ไจโรสโคป   (6 ชั่วโมง) 
7.  กลศาสตร์กลไกเบื้องต้น  (3 ชั่วโมง) 
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551606 การควบคุมระบบเมคคาทรอนิกส์ 3(3-0-9) 
 (Control of Mechatronic Systems) 
วิชาบังคับร่วม:  551501 สมการอนุพันธ์ 
 ทบทวนการแปลงลาปลาสและลาปลาสผกผัน ฟังก์ชั่นถ่ายโอน แผนภาพบล็อก การตอบสนองใน 
โดเมนเวลา การรบกวน ความผิดพลาดที่สถานะคงตัว การทดสอบเสถียรภาพ ระบบกับลักษณะการสั่นทางกล 
ตอบสนองในโดเมนความถี่ แผนภาพโบด การออกแบบตัวชดเชยโดยใช้การตอบสนองเชิงความถี่ การใช้โปรแกรม 
MATLAB และ SIMULINK การใช้เทคนิคควบคุมแบบคลาสสิคต่ออุปกรณ์แมคคาทรอนิกส์และระบบ 

เค้าโครงรายวิชา     
1. ทบทวนการแปลงลาปลาสและลาปลาสผกผัน (6 ชั่วโมง) 
2. ฟังก์ชั่นถ่ายโอนของระบบทางไฟฟ้า กล และกลไฟฟ้า (4 ชั่วโมง) 
3. แผนภาพบล็อก (2 ชั่วโมง) 
4. การตอบสนองในโดเมนเวลาของระบบที่มีอินพุท-เอาท์พุทเดียว (3 ชั่วโมง) 
5. วิธีก าจัดการรบกวน (2 ชั่วโมง) 
6. ฟังก์ชั่นถ่ายโอนแบบเปิด, ชนดิของระบบและความผิดพลาดที่สถานะคงตัว (3 ชั่วโมง) 
7. วิธีของเราซ์ส าหรับการทดสอบเสถียรภาพ (2 ชั่วโมง) 
8. หาการตอบสนองในโดเมนความถี่และการวาดแผนภาพโบด (2 ชั่วโมง) 
9. การออกแบบตัวชดเชยโดยใชก้ารตอบสนองเชิงความถี่ (6 ชั่วโมง) 
10. การประยุกต์ใช้ของฮาร์ดดิสไดร์ฟควบคุมแบบเซอร์โวและอุปกรณ์แมคคาทรอนิกส์อื่น ๆ (6 ชั่วโมง) 

 
551607  การควบคุมแบบป้อนกลับปริภูมิสถานะ   3(3-0-9) 
 (State Feedback Variable Control) 
วิชาบังคับก่อน:  551606 การควบคุมระบบเมคคาทรอนิกส์ 
 ทบทวนเมตริกซ์และดีเทอร์มิแนนซ์ แบบจ าลองปริภูมิสเตท เสถียรภาพ วิธีลีปูนอฟ ความสามารถใน
การควบคุม ความสามารถในการสังเกต ตัวสังเกตแบบเต็มอันดับและการลดอันดับ ปัญหาเซอร์โว การป้อนกลับส
เตทด้วยการวางต าแหน่งโพล การใช้โปรแกรม MATLAB และ SIMULINK 

เค้าโครงรายวิชา     
1.  ทบทวนเมตริกซ์และดีเทอร์มิแนนซ์  (6 ชั่วโมง) 
2.  จุดสมดุล แนวคิดความเสถียรภาพ กฎข้อที่หนึ่งและสองของลีปูนอฟ  (5 ชั่วโมง) 
3.  ความสามารถในการควบคุมและการสังเกต  (5 ชั่วโมง) 
4.  ตัวสังเกตแบบเต็มอันดับและการลดอันดับ  (5 ชั่วโมง) 
5.  วิธีก าจัดการรบกวน  (5 ชั่วโมง) 
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6.  การป้อนกลับสเตทด้วยการวางต าแหน่งโพลส าหรับปัญหาการปรับตัวควบคุม  (5 ชั่วโมง) 
7.  การป้อนกลับสเตทและปัญหาการควบคุมเซอร์โว  (5 ชั่วโมง) 
 
551608 การวัดและเครื่องมือวัดขั้นสูง 3(3-0-9) 
 (Advanced Measurement and Intruments) 
วิชาบังคับก่อน:  ไม่มี 
 ทบทวนเรื่องการวัดและเครื่องมือวัด คุณลักษณะของเครื่องมือวัด กระบวนการเปรียบวัดขั้นสูง การใช้
สถิติในกระบวนการวัด เทคโนโลยีสมัยใหม่ในการปรับสภาพสัญญาณและการแสดงข้อมูล เซ็นเซอร์เชิงกลขั้นสูง
และวิธีการใหม่ที่ใช้ในการวัดเชิงกล เช่นการวัดระยะ การเคลื่อนที่ ความเร่ง แรง ความดัน การไหลของของไหล 
และอุณหภูมิ เป็นต้น  

เค้าโครงรายวิชา     
1.  ทบทวนเรื่องการวัดและเครื่องมือวัด  (3 ชั่วโมง) 
2.  คุณลักษณะของเครื่องมือวัด  (3 ชั่วโมง) 
3.  กระบวนการเปรยีบวัดขั้นสูง  (3 ชั่วโมง) 
4.  การใช้สถิตใินกระบวนการวัด  (3 ชั่วโมง) 
5.  เทคโนโลยีสมัยใหม่ในการปรับสภาพสัญญาณและการแสดงข้อมูล  (6 ชั่วโมง) 
6.  วิธีการใหม่ในการวัดการขจัดและการเคลื่อนที่  (6 ชั่วโมง) 
7.  วิธีการใหม่ในการวัดแรงและความดัน  (6 ชั่วโมง) 
8.  วิธีการใหม่ในการวัดการไหลของของไหลและการวัดอุณหภูม ิ  (6 ชั่วโมง) 
 
551609  สัมมนา 2(1-3-5) 
 (Seminar) 
เงื่อนไข:  ได้รับความเห็นชอบจากสาขาวิชาฯ 
 การน าเสนอและอภิปรายหัวข้อที่น่าสนใจต่าง ๆ ในขณะนี้ การจัดแสดงหัวข้อทางเทคนิคต่าง ๆ การฝึก
พูดในที่สัมมนาและการเขียนรายงาน 
 

551610  การน าเสนอรายงานทางวิศวกรรม 1(0-3-3) 
 (Engineering Report Presentation) 
เงื่อนไข:  ได้รับความเห็นชอบจากสาขาวิชาฯ 
 ทฤษฎีของการน าเสนอผลงานโครงงานหรือข้อเสนอทางวิศวกรรม  เทคนิคในการน าเสนอข้อมูลทาง
วิศวกรรม  ฝึกฝนการน าเสนอ 
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เค้าโครงรายวิชา    
1. ทฤษฎีของการน าเสนอผลงานโครงงานหรือข้อเสนอทางวิศวกรรม (4 ชั่วโมง) 
2. เทคนิคในการน าเสนอข้อมูลทางวิศวกรรม (4 ชั่วโมง) 
3. ฝึกฝนการน าเสนอ (28 ชั่วโมง) 
 
551621  การควบคุมระบบขั้นสูง 3(3-0-9) 
 (Advanced Control Systems) 
วิชาบังคับก่อน:  551607 การควบคุมแบบป้อนกลับปริภูมิสถานะ   
 การควบคุมแบบดิจิทัล ทฤษฎีการสุ่ม ฟังก์ชั่นถ่ายโอนแบบปิดพัลส์  เสถียรภาพในระนาบ z การ
ออกแบบตัวชดเชย  การควบคุมระบบไม่เป็นเชิงเส้น การท าให้เป็นเชิงเส้นแบบขยาย การท าให้เป็นเชิงเส้นแบบ
ป้อนกลับ  การควบคุมระบบที่ไม่ต่อเนื่อง การควบคุมแบบปรับตัวได้  ค่าอัตราขยายแบบปรับตัวได้  การ
ประมาณค่าตัวแปร การควบคุมแบบปรับตัวได้ชนิดอ้างอิงแบบจ าลอง เสถียรภาพของการควบคุมแบบปรับตัวได้  
การควบคุมแบบอัจฉริยะ  การควบคุมแบบฟัซซี่  การควบคุมแบบเครือข่ายประสาท  ขั้นตอนวิธีทางพันธุกรรมใน
การออกแบบการควบคุม 

เค้าโครงรายวิชา     
1.  การควบคุมแบบดิจิทัล        (9 ชั่วโมง) 
2.  การควบคุมระบบไม่เป็นเชิงเสน้        (9 ชั่วโมง) 
3.  การควบคุมแบบปรับตวัได้ (9 ชั่วโมง) 
4.  การควบคุมแบบอัจฉริยะ (9 ชั่วโมง) 
 
551622  ความร้อนของไหล           3(3-0-9) 
 (Thermo-Fluid) 
วิชาบังคับร่วม:  551501 สมการอนุพันธ์ 
 คุณสมบัติของสารบริสุทธิ หลักของงานและพลังงาน กฏข้อที่ หนึ่งของเทอร์โมไดนามิกส์ส าหรับระบบ
ปิดและระบบเปิด คุณสมบัติของของไหล กฏความหนืดของนิวตัน กฏการอนุรักษ์พลังงานของการไหล สมการ
เบอร์นูลีย์ การสูญเสียพลังงานการไหลในท่อ กฏข้อที่สองของเทอร์โมไดนามิกส์ 

เค้าโครงรายวิชา     
1.  คุณสมบัติของสารบริสุทธิ        (3 ชั่วโมง) 
2.  หลักของงานและพลังงาน        (3 ชั่วโมง) 
3.  กฏข้อที่หนึ่งของเทอร์โมไดนามิกส์ส าหรับระบบปิดและระบบเปิด (9 ชั่วโมง) 
4.  คุณสมบัติของของไหล กฏความหนืดของนิวตัน (3 ชั่วโมง) 
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5.  กฏการอนุรักษ์พลังงานของการไหล สมการเบอร์นูลีย ์ (6 ชั่วโมง) 
6.  การสูญเสียพลังงานการไหลในท่อ (6 ชั่วโมง) 
7.   กฏข้อที่สองของเทอร์โมไดนามิกส์     (6 ชั่วโมง) 
 
551623 ไมโครโปรเซสเซอร์           3(3-0-9) 
 (Microprocessors) 
วิชาบังคับก่อน:  ไม่มี 
 ทบทวนระบบตัวเลข สถาปัตย์กรรมของไมโคคอนโทลเลอร์ ภาษาแอสเซมบลี การก าหนดต าแหน่ง 
แผนภาพเวลา การก าหนดตรรก จั้มและลูป อินเตอร์รับ การเชื่อมต่อหน่วยความจ า การเปลี่ยนสัญญาณจาก   
อะนาลอกเป็นดิจิทัล และ ดิจิทัลเป็นอะนาลอก การเชื่อมต่อกับเซนเซอร์ การเชื่อมต่อกับสเตปเปอร์มอเตอร์ มี
การปฏิบัติการในระหว่างชั้นเรียน 

เค้าโครงรายวิชา     
1.  ทบทวนระบบตัวเลข  (3 ชั่วโมง) 
2.  สถาปัตย์กรรมของไมโคคอนโทลเลอร์ ภาษาแอสเซมบลี          (3 ชั่วโมง) 
3.  การก าหนดต าแหน่ง แผนภาพเวลา การก าหนดตรรก จั้มและลูป (6 ชั่วโมง) 
4.  อินเตอร์รับ (6 ชั่วโมง) 
5.  การเชื่อมต่อหน่วยความจ า การเปลี่ยนสัญญาณจากอะนาลอกเป็นดิจทิัล  (6 ชั่วโมง) 
 และ ดิจิทัลเป็นอะนาลอก  
6.  การเชื่อมต่อกับเซนเซอร์   (6 ชั่วโมง) 
7. การเชื่อมต่อกับสเตปเปอร์มอเตอร์ (6 ชั่วโมง) 
 
551624 การประมวลผลภาพและการมองเห็นด้วยคอมพิวเตอร์ 3(3-0-9) 
 (Image Processing and Computer Vision) 
วิชาบังคับก่อน:  ไม่มี 
 กล่าวน าถึงการมองเห็นของเครื่องจักร ทบทวนพื้นฐานขั้นตอนก่อนการประมวลผลภาพ  การแบ่งวัตถุ 
การจดจ ารูปแบบ สี เฉดสี ลวดลาย  แบบของกล้องและการเปรียบวัดกล้อง การมองแบบสเตริโอ  การมองแบบ
พลวัตร  เส้นโค้งและพ้ืนผิว content-based retrieval  กรณีศึกษา 

เค้าโครงรายวิชา     
1. กล่าวน าถึงการมองเห็นของเครื่องจักร  (3 ชั่วโมง) 
2. ทบทวนพ้ืนฐานขั้นตอนก่อนการประมวลผลภาพ  (3 ชั่วโมง) 
3. การแบ่งวัตถุและการจดจ าวตัถุ  (3 ชั่วโมง) 
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4. สี เฉดส ีและลวดลาย  (6 ชั่วโมง) 
5. แบบของกล้องและการเปรียบวัดกล้อง  (3 ชั่วโมง) 
6. การมองแบบสเตรโิอ  (3 ชั่วโมง) 
7. เส้นโค้งและพ้ืนผิว  (3 ชั่วโมง) 
8. การมองแบบสเตรโิอ การมองแบบพลวัตร  (3 ชั่วโมง) 
9. Content-based retrieval  (6 ชั่วโมง) 
10. กรณีศึกษา  (3 ชั่วโมง) 
 
551625  ระบบสื่อสาร           3(3-0-9) 
 (Communication Systems) 
วิชาบังคับก่อน:  ไม่มี 
 เทคนิคเชิงแอนะลอก  การส่งข่าวสารในรูปแบบกระแสและความถ่ี  การกรอง  เทคนิกส์เชิงดิจิทัล  
การส่งข้อมูลแบบอนุกรมและแบบขนาน  โหมดการสื่อสาร  โครงข่ายโทโปโลยี  โปโตคอล  การเชื่อมต่อแบบ
อนุกรม  ตัวเชื่อมต่อเซ็นโตนิกส์  จีพีไอบี  พีซีบัส  พอสยูเอสบี  บัสแบคแพลน  เอฟเอฟทีและการประมวล
สัญญาณเชิงดิจิทัล 

เค้าโครงรายวิชา     
1.  เทคนิกส์เชิงแอนะลอก        (3 ชั่วโมง) 
2.  การส่งข่าวสารในรูปแบบกระแสและความถี ่ การกรอง        (6 ชั่วโมง) 
3.  เทคนิคเชิงดิจิทัล (3 ชั่วโมง) 
4.  การส่งข้อมูลแบบอนุกรมและแบบขนาน (3 ชั่วโมง) 
5.  โหมดการสื่อสาร  การเชื่อมต่อแบบอนุกรม (6 ชั่วโมง) 
6.  โครงข่ายโทโปโลย ี โปโตคอล (6 ชั่วโมง) 
7.  จีพีไอบี  พีซีบัส  พอสยูเอสบี (3 ชั่วโมง) 
8.  เอฟเอฟทีและการประมวลสัญญาณเชิงดิจิตอล  การสาธิตต่าง ๆ (6 ชั่วโมง) 
 
551626  เซนเซอร์และทรานสดิวเซอร์  3(3-0-9) 
 (Sensors and Transducers) 
วิชาบังคับก่อน:  551608 การวัดและเครื่องมือวัดขั้นสูง 
 ศึกษาลักษณะที่เหมือนกันของระบบ  ผลกระทบทางฟิสิกส์ที่มีต่อทรานดิวเซอร์  ทรานดิวเซอร์แบบ
ขยายและแบบบริด  แบบจ าลองเซนเซอร์  การเชื่อมต่อเซนเซอร์  การปรับแต่งสัญญาณ และการประยุกต์ใช้
เซนเซอร์ 
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เค้าโครงรายวิชา     
1.  ศึกษาลักษณะที่เหมือนกันของระบบ        (6 ชั่วโมง) 
2.  ผลกระทบทางฟิสิกส์ที่มีต่อทรานดิวเซอร์        (3 ชั่วโมง) 
3.  การจัดการ การส่งถ่ายและการบันทึกข้อมูล  (9 ชั่วโมง) 
4.  การส่งถ่ายข้อมูลและการเชื่อมต่อเครื่องมือวัด (6 ชั่วโมง) 
5.  การแสดงผลแรงดัน และอุปกรณ์บันทึก (6 ชั่วโมง) 
6.  ระบบปรับแต่งข้อมูลส าหรบัคอมพิวเตอร์ (6 ชั่วโมง) 
 
551627 หุ่นยนต์เบื้องต้น 3(3-0-9) 
 (Introduction to Robotics) 
เงื่อนไข:  ได้รับความเห็นชอบจากสาขาวิชาฯ 
 ประวัติและความเป็นมาของหุ่นยนต์ ประเภทของหุ่นยนต์แบบต่าง ๆ รวมถึงหุ่นยนต์ที่เคลื่อนที่  การ
ย้ายพิกัดและแกน  กลศาสตร์ตรงและกลศาสตร์ย้อนกลับของแขนหุ่นยนต์  การสร้างเส้นทางการเคลื่อนที่ของ
แขนหุ่นยนต์  การใช้โปรแกรมจ าลองการเคลื่อนที่ของแขนหุ่นยนต์  งานวิจัยสมัยใหม่ที่เกี่ยวข้องกับหุ่นยนต์ การ
ท าโครงงาน 

เค้าโครงรายวิชา    
1. ประวัติและความเป็นมาของหุน่ยนต์ ประเภทของหุ่นยนต์แบบต่าง ๆ รวมถึงหุ่นยนต์ที่เคลื่อนที่     (3 ชั่วโมง) 
2. การย้ายพิกัดและแกน (6 ชั่วโมง) 
3. กลศาสตร์ตรงของแขนหุ่นยนต ์ (3 ชั่วโมง) 
4. กลศาสตร์ย้อนกลับของแขนหุน่ยนต ์ (3 ชั่วโมง) 
5. การสร้างเสน้ทางการเคลื่อนทีข่องแขนหุ่นยนต์ (3 ชั่วโมง) 
6. การใช้โปรแกรมจ าลองการเคลื่อนที่ของแขนหุ่นยนต์ (9 ชั่วโมง) 
7. งานวิจัยสมัยใหม่ที่เกี่ยวข้องกับหุ่นยนต ์ (6 ชั่วโมง) 
8. การท าโครงงาน (3 ชั่วโมง) 
 
551628 การหาคา่ที่เหมาะสมที่สุด 3(3-0-9) 
 (Optimization) 
วิชาบังคับก่อน:  ไม่มี 
 การศึกษาของวิธีทางคณิตศาสตร์  เพ่ือเพ่ิมประสิทธิภาพและประสิทธิผลของระบบ  ศึกษาวิธีการที่
สามารถน าไปวิเคราะห์ส่วนประกอบของระบบ  ซึ่งระบบที่ศึกษาจะเป็นได้ทั้งระบบเชิงเส้น และ ไม่เชิงเส้น  การ
ออกแบบเพ่ือหาค่าที่เหมาะสมที่สุดด้วยวิธีพาราเมตริกส์ และ ไดนามิกส์ 
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เค้าโครงรายวิชา    
1. กล่าวน าถึงวิธีการหาค่าที่เหมาะสมที่สุด (6 ชั่วโมง) 
2. Lagrange multiplier (6 ชั่วโมง) 
3. การโปรแกรมเชิงเสน้ (6 ชั่วโมง) 
4. การโปรแกรมไม่เชิงเส้น (6 ชั่วโมง) 
5. หาค่าที่เหมาะสมที่สุดด้วยวธิีพาราเมตริกส์ และ ไดนามิกส์ (6 ชั่วโมง) 
6. กรณีศึกษา (6 ชั่วโมง) 
 
551629  การใช้คอมพิวเตอร์ช่วยในการค านวณ ออกแบบ และผลิต  3(3-0-9) 
 (CAD/CAM/CAE) 
เงื่อนไข:  ได้รับความเห็นชอบจากสาขาวิชาฯ 

 การศึกษาการใช้คอมพิวเตอร์เพ่ืองานวิศวกรรม  ปรัญชญาของการใช้คอมพิวเตอร์ช่วยในการออกแบบ  
การศึกษาการใช้คอมพิวเตอร์เพ่ือใช้ในกระบวนการผลิต การใช้โปรแกรมในการออกแบบ  การศึกษาการควบคุม
เชิงตัวเลขด้วยคอมพิวเตอร์  โครงงานทางวิศวกรรม 

เค้าโครงรายวิชา    
1.  การศึกษาการใช้คอมพิวเตอร์เพ่ืองานวิศวกรรม (6 ชั่วโมง) 
2.   ปรัญชญาของการใช้คอมพิวเตอร์ช่วยในการออกแบบ (6 ชั่วโมง) 
3.  การใช้โปรแกรมในการออกแบบ (6 ชั่วโมง) 
4.  การศึกษาการใช้คอมพิวเตอร์เพ่ือใช้ในกระบวนการ (6 ชั่วโมง) 
5.   การควบคุมเชิงตัวเลขด้วยคอมพิวเตอร์ (6 ชั่วโมง) 
6.   โครงงานทางวิศวกรรม (6 ชั่วโมง) 
 
551630  การออกแบบกลไก 1 3(3-0-9) 
 (Mechanism Design I) 
วิชาบังคับก่อน:  ไม่มี 
 ศึกษากลไกแบบ 2 มิติและกลไกแบบ 3 มิติ  ชนิดของข้อต่อและกลไกชิ้นต่อโยง  จลนศาสตร์และ
พลศาสตร์ของกลไก  การสังเคราะห์กลไก  การใช้โปรแกรม CAD/CAE  เป็นเครื่องมือในการออกแบบและการ
วิเคราะห์กลไก 

เค้าโครงรายวิชา     
1. แนะน าให้รู้จักกลไกและเครื่องจักร สามารถบอกถึงความแตกต่างระหว่างกลไก (3 ชั่วโมง) 
     และเครื่องจักรได้  
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2. ศึกษากลไกชนิดต่าง ๆ (3 ชั่วโมง) 
3. การวิเคราะห์ต าแหน่ง  ความเร็วและความเร่งของชุดกลไก (6 ชั่วโมง) 
4. การวิเคราะห์แรง (6 ชั่วโมง) 
5. ศึกษากลไก 3 มิติ (6 ชั่วโมง) 
6. การวิเคราะห์กลไก 3 มิต ิ  (6 ชั่วโมง) 
7. การออกแบบและวิเคราะห์กลไกด้วยโปรแกรม CAD/CAE (6 ชั่วโมง) 
 
551631  การออกแบบกลไก 2 3(3-0-9) 
 (Mechanism Design II) 
วิชาบังคับก่อน:  551630  การออกแบบกลไก 1 
 ศึกษากลไก 3 มิติ  ชนิดของ actuator ส าหรับกลไก 3 มิติ  การสังเคราะห์กลไก 3 มิติ  การใช้
โปรแกรม CAD/CAE เป็นเครื่องมือในการออกแบบและการวิเคราะห์กลไก 

เค้าโครงรายวิชา    
1. ศึกษาชนิดของกลไก 3 มิติ (3 ชั่วโมง) 
2. จลนศาสตร์ของกลไก 3 มิต ิ (6 ชั่วโมง) 
3. การวิเคราะห์แรงของกลไก 3  มิต ิ (6 ชั่วโมง) 
4. การสังเคราะห์กลไก 3 มิต ิ   (6 ชั่วโมง) 
5. การศึกษาหุ่นยนต์เบื้องต้น    (6 ชั่วโมง) 
6. การออกแบบและวิเคราะห์กลไกด้วยโปรแกรม CAD/CAE (9 ชั่วโมง) 
 
551632  ระเบียบวิธีไฟไนต์เอลิเมนต์ 3(3-0-9) 
 (Finite Element Method) 
เงื่อนไข:   ได้รับความเห็นชอบจากสาขาวิชาฯ 
 บทน าเกี่ยวกับการใช้ระเบียบวิธี ไฟไนต์ เอลิ เมนต์ส าหรับการวิ เคราะห์และออกแบบทาง
วิศวกรรมเครื่องกลและวิศวกรรมไฟฟ้า  การประยุกต์ใช้กับงานด้านการถ่ายเทความร้อน  การวิเคราะห์การไหล 
การวิเคราะห์ความเค้น  และการวิเคราะห์สนามแม่เหล็กไฟฟ้า 

 เค้าโครงรายวชิา  
1.  บทน าเกี่ยวกับการใช้ระเบียบวธิีไฟไนต์เอลิเมนต์  (3 ชัว่โมง) 
2.  ทบทวนพีชคณิตเชิงเสน้และแมทริกซ์  (6 ชั่วโมง) 
3.  สูตรที่เกี่ยวข้องกับระเบียบวิธีไฟไนต์เอลิเมนต ์ (15 ชั่วโมง) 
4.  การประยุกต์ใช้กับงานด้านการถ่ายเทความร้อน (3 ชั่วโมง) 
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5.  การวิเคราะห์การไหล  (3 ชัว่โมง) 
6.  การวิเคราะห์ความเค้น (3 ชั่วโมง) 
7. การวิเคราะห์สนามแม่เหล็กไฟฟ้า           (3 ชั่วโมง) 
 
551633  การใชโ้ปรแกรมแลปวิวเพื่อการควบคุมอัตโนมัติ 2(1-3-5) 
 (LabVIEW for Automation Systems)  
เงื่อนไข:  ได้รับความเห็นชอบจากสาขาวิชาฯ 
 บทน าเกี่ยวกับความรู้เบี้องต้นและทฤษฎีพ้ืนฐานของการท างานแบบอัตโนมัติ  การควบคุมการท างาน
โดยการใช้โปรแกรม LabVIEW  พ้ืนฐานการเขียนโปรแกรม LabVIEW  ทฤษฎีการเก็บหรือเรียกข้อมูล การแปลง
ข้อมูลจากอนาล็อกเป็นดิจิทัลหรือดิจิทัลเป็นอนาล็อก  ศึกษาระบบการท างานของเซนเซอร์  อุปกรณ์ควบคุมและ
การใช้โปรแกรม LabVIEW ในการควบคุมการท างานแบบอัตโนมัติ 

เค้าโครงรายวิชา    
1.  บทน าเกี่ยวกับระบบการท างานแบบอัตโนมัต ิ (3 ชั่วโมง) 
2.  พ้ืนฐานการเขียนโปรแกรม LabVIEW (12 ชั่วโมง) 
3.  ทฤษฎีการเก็บหรือเรียกข้อมูล และการแปลงข้อมูลจากอนาล็อกเป็นดิจิทัล (8 ชั่วโมง) 
    หรือดิจิทัลเป็นอนาล็อก   
4.  การวัดและการควบคุมด้วย LabVIEW (10 ชั่วโมง) 
5.  การใชโ้ปรแกรม LabVIEW ส าหรับงานในระบบอัตโนมัต ิ (15 ชั่วโมง) 
 
551634  คณิตศาสตร์ขัน้สูง    3(3-0-9) 
 (Applied Mathematics) 
วิชาบังคับร่วม:  551501 สมการอนุพันธ์ 
 การแปลงลาปาซ การแปลงฟูริเยร์ และ แซส-ทรานสฟอร์ม  พีชคณิตเชิงเส้น  เมทริกซ์  ดีเทอมิแนนซ์ 
กฎของเครเมอร์  การก าจัดด้วยวิธีเกาซ์และเกาซ์-จอร์แดน  ปัญหาค่าจ าเพาะ  เวกเตอร์จ าเพาะ  เมทริกซ์
เชิงซ้อน  เวกเตอร์อนุพันธ์  และอินทีกอลแคลคูลัส 

เค้าโครงรายวิชา    
1.  การแปลงลาปาซ การแปลงฟูริเยร์ และ แซส-ทรานสฟอร์ม  (12 ชั่วโมง) 
2.  เมทริกซ์ ดีเทอมิแนนซ์ กฎของเครเมอร์  (12 ชั่วโมง) 
3.  ปัญหาค่าจ าเพาะ เวกเตอร์จ าเพาะ เมทริกซ์เชิงซ้อน เวกเตอร์อนุพันธ์  (12 ชั่วโมง) 
 และอินทีกอลแคลคูลัส   
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551635 การโปรแกรมคอมพิวเตอร ์ 3(3-0-9) 
 (Computer Programming) 
วิชาบังคับก่อน:  ไม่มี 
 การออกแบบกราฟฟิคเชื่อมต่อ  การเชื่อมต่อฮาร์ดแวร์  การแก้ปัญหาทางวิศวกรรม  โครงงานจากชีวิต
จริงเป็นรายบุคคลโดยให้ใช้โปรแกรม MATLAB 

เค้าโครงรายวิชา    
1.  การออกแบบกราฟฟิคเชื่อมต่อ  (3 ชั่วโมง) 
2.  การเชื่อมต่อฮาร์ดแวร์  (6 ชั่วโมง) 
3.  MATLAB’s Simulink  (6 ชั่วโมง) 
4. การออกแบบซอร์ฟแวร์ส าหรับปัญหาทางวิศวกรรม  (12 ชั่วโมง) 
5.  โครงงานจากชีวิตจริงเป็นรายบุคคลโดยให้ใช้โปรแกรม MATLAB  (9 ชั่วโมง) 
 
551636 การออกแบบระบบอิเล็กทรอนิกส์ 3(3-0-9) 
 (Electronic System Design) 
เงื่อนไข:  ได้รับความเห็นชอบจากสาขาวิชาฯ 
 ระบบอิเล็กทรอนิกส์  การวัด  ตัวตรวจจับและตัวขับเร้า  วงจรขยาย  ระบบป้อนกลับ  ระบบแอนา
ลอก  ระบบดิจิทัล  การออกแบบระบบ 

เค้าโครงรายวิชา  
1. ระบบอิเล็กทรอนิกส์  การผิดเพ้ียนและสัญญาณรบกวน  การออกแบบระบบ (3 ชั่วโมง) 
2. การวัด  ตัวตรวจจบัและตัวขับเร้า  ศึกษาการออกแบบ (3 ชั่วโมง) 
3. ระบบขยายสัญญาณ  การต่อวงจรขยายแบบคาสเคส  วงจรขยายผลต่าง  ออปแอมป์                         

ศึกษาการออกแบบ (3 ชั่วโมง) 
4. ระบบลูปเปิดและลูปปิด  ระบบป้อนกลับ  วงจรป้อนกลับ  ศึกษาการออกแบบ (6 ชั่วโมง) 
5. วงจรกรอง  วงจรขยาย  การประมวลสัญญาณแอนะลอก  ศึกษาการออกแบบ (6 ชั่วโมง) 
6. วงจรตรรก  ระบบคอมพิวเตอร์  การเสาะหาและการแปลงขอ้มูล  ระบบดิจิตอล    

ศึกษาการออกแบบ (6 ชั่วโมง) 
7. การออกแบบระบบ (9 ชั่วโมง) 
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551637 เทคโนโลยีการท าความสะอาดในกระบวนการประกอบ HDD  3(3-0-9) 
 (Cleaning Technology in HDD Assembly) 
เงื่อนไข:  ได้รับความเห็นชอบจากสาขาวิชาฯ 

 การควบคุมสิ่งแปลกปลอมที่พบในกระบวนการผลิต HDD ในปัจจุบัน  การที่ไม่สามารถด าเนินการ
รักษาความสะอาดให้เป็นไปตามมาตราฐานจะท าให้สูญเสียทั้งด้านเวลาและเศรษฐกิจ  การสร้างองค์ความรู้ด้าน
การท าความสะอาด  และการเลือกกระบวนการท าความสะอาดที่เหมาะสม  เป็นวิธีการหนึ่งที่จะท าให้อุปกรณ์
ต่าง ๆ มีความสะอาดตามที่ก าหนด  

เค้าโครงรายวิชา 
1.  หลักการการท าความสะอาดในกระบวนการผลิต HDD    (3 ชั่วโมง) 
2.  หลักการของสมดุลสถานะ  (3 ชั่วโมง) 
3.  ของผสมระหวา่ของเหลว และของเหลวผสมแก๊ส  (6 ชั่วโมง) 
4.  การสมดุลสถานะในกระบวนการประกอบ HDD  (6 ชั่วโมง) 
5.  สารตวักลางที่ใช้ในการท าความสะอาด  (6 ชั่วโมง) 
6.  สารตวักลางที่เป็นน้ าที่ใช้ในการท าความสะอาด  (6 ชั่วโมง) 
7.  การออกแบบการท าความสะอาดชิ้นส่วน HDD  (6 ชั่วโมง) 
 
551638 ระเบียบวิธีวิจัย 2(1-3-5) 
 (Research Methodology) 
เงื่อนไข:  ได้รับความเห็นชอบจากสาขาวิชาฯ 
 ภาพรวมระเบียบวิธีการวิจัย  การสืบค้นข้อมูล  การก าหนดหัวข้อปัญหาวิจัย  การตั้งสมมติฐาน  การ
วางแผนการด าเนินงานวิจัย  การออกแบบการทดลอง  การรวบรวมข้อมูล  การวิเคราะห์และวิจารณ์ผล 
จริยธรรมในการท าวิจัย  การเตรียมพร้อมเพ่ือการน าเสนอผลงานในการประชุมทางวิชาการ  การฝึกฝนในหัวข้อ
ต่าง ๆ 

เค้าโครงรายวิชา   
1.  ภาพรวมของระเบียบวิธีการวิจยั         (2 ชั่วโมง) 
2.  การสืบค้นข้อมูล การก าหนดหวัข้อปัญหาวิจัย การตั้งสมมติฐาน         (2 ชั่วโมง) 
3.  การวางแผนการด าเนินการวิจยั การออกแบบการทดลอง (2 ชั่วโมง) 
4.  การรวบรวมข้อมูล การวเิคราะห์และวิจารณ์ผล  (2 ชั่วโมง) 
5.  จริยธรรมในการท าวิจยั     (2 ชั่วโมง) 
6.  การเตรียมพร้อมเพ่ือการน าเสนอผลงานในการประชุมทางวชิาการ (2 ชั่วโมง) 
7.  การฝึกฝนในหวัข้อต่าง ๆ (36 ชั่วโมง) 
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551650 หัวข้อชั้นสูงทางวิศวกรรมแมคคาทรอนิกส์ 1  3(3-0-9) 
 (Advanced Topics in Mechatronics Engineering I) 
เงื่อนไข:  ได้รับความเห็นชอบจากสาขาวิชาฯ 
 เป็นการศึกษาหัวข้อชั้นสูงทางวิศวกรรมแมคคาทรอนิกส์  พิจารณาเป็นกรณีศึกษาโดยการใช้ 
วิธีการขั้นสูงในการแก้ปัญหา  หรือการใช้วิธีขั้นสูงในการออกแบบการทดลอง 
 
551651 หัวข้อชั้นสูงทางวิศวกรรมแมคคาทรอนิกส์ 2   3(3-0-9) 
 (Advanced Topics in Mechatronics Engineering II) 
เงื่อนไข:  ได้รับความเห็นชอบจากสาขาวิชาฯ 
 เป็นการศึกษาหัวข้อชั้นสูงทางวิศวกรรมแมคคาทรอนิกส์  พิจารณาเป็นกรณีศึกษาโดยการใช้ 
วิธีการขั้นสูงในการแก้ปัญหา  หรือการใช้วิธีขั้นสูงในการออกแบบการทดลอง 
 
551700 โครงงานมหาบัณฑิต   7 หน่วยกิต 
 (Master Project) 
เงื่อนไข:  ได้รับความเห็นชอบจากสาขาวิชาฯ 
 งานวิจัยต้นฉบับเพ่ือจัดเตรียมขึ้นเป็นวิทยานิพนธ์มหาบัณฑิต  ซึ่งเป็นส่วนหนึ่งของหลักสูตร 
 
551891 วิทยานิพนธ์มหาบัณฑิต แบบ ก 1    45 หน่วยกิต 
 (Master Thesis Scheme A1) 
เงื่อนไข:  ได้รับความเห็นชอบจากสาขาวิชาฯ 
 งานวิจัยต้นฉบับเพ่ือจัดเตรียมขึ้นเป็นวิทยานิพนธ์มหาบัณฑิต  ซึ่งเป็นส่วนหนึ่งของหลักสูตร 
 
551892 วิทยานิพนธ์มหาบัณฑิต แบบ ก 2     19 หน่วยกิต 
 (Master Thesis Scheme A2) 
เงื่อนไข:  ได้รับความเห็นชอบจากสาขาวิชาฯ 
 งานวิจัยต้นฉบับเพ่ือจัดเตรียมขึ้นเป็นวิทยานิพนธ์มหาบัณฑิต ซึ่งเป็นส่วนหนึ่งของหลักสูตร 
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551500 Computer Programming Laboratory 18 hours 
Prerequisite:  None 
 Introduction to technical computing language programming using MATLAB  

Course Outline 
1.  Matrices manipulation (3 hours) 
2.  Graphics, plotting data (3 hours) 
3.  Scripts and functions, data structures  (3 hours) 
4.  Linear system and differential equations (3 hours) 
5.  Toolboxes–statistics, signal processing (3 hours) 
6.  Toolboxes–symbolic math, control (3 hours) 

551501 Differential Equations 20 hours 
Prerequisite:  None 
 Ordinary differential equation, series solution of differential equation, vector calcular 

Course Outline 
1.  Differential equation and its solution (10 hours) 
2.  Vector calculus (10 hours) 

551601 System Modeling  3(3-0-9) 
Co-requisite:  551501 Differential Equations  
 Study of modeling physical systems by mathematical model, the systems studies are 
such mechanical system, electrical system and electro-mechanical system, also study of 
response of systems under various type of input, study of stability of system and system 
characterization, introduction to identification and applications of  FFT 

Course Outline 
1.  Introduction to mathematical modeling (3 hours) 
2.  Model of mechanical systems (6 hours) 
3.  Model of electrical systems (6 hours) 
4.  Model of electro-mechanical systems (6 hours) 
5.  Response of system (3 hours) 
6.  Stability of system and system characterization (6 hours) 



    มคอ.2  

ก-17 
 

7.  Introduction to identification and applications of  FFT.  (6 hours) 

551602 Advanced Numerical Method 3(3-0-9) 
Co-requisite:   551501 Differential Equations  
 Finite difference method, numerical solutions for ordinary differential equations, 
numerical solutions for partial differential equations, optimization 

Course Outline 
1.  Finite difference method (6 hours) 
2.  Numerical solutions for ordinary differential equations   (12 hours) 
3.  Numerical solutions for partial differential equations (12 hours) 
4.  Optimization   (6 hours) 

551603 Vibration  Analysis 3(3-0-9) 
Co-requisite:   551501 Differential Equations  
 System with vibrating characteristic, free and force nonlinear vibration, numerical 
method for vibration analysis, measurement and controlled of vibration 

Course Outline 
1.  Fundamental of mechanical vibration (3 hours) 
2.  Fundamental of nonlinear vibration (3 hours) 
3.  Response of nonlinear vibration system (6 hours) 
4.  Free and force nonlinear vibration (6 hours) 
5.  Vibrations of multidegree of freedom system (6 hours) 
6.  Numerical method for vibration analysis, (6 hours) 
7.  Measurement and controlled of vibration. (6 hours) 

551604 Mechatronic Systems 3(3-0-9) 
Co-requisite:  551501 Differential Equations  
 Sensors and instrumentation systems, embedded microprocessor systems, drives 
and actuators, engineering design 

Course Outline 
1.  Sensors and transducers, measurement systems (9 hours) 
2.  Microprocessors systems, device technology (3 hours) 
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3.  Development of microprocessor systems (6 hours) 
4.  Drives and actuators, control devices (3 hours) 
5.  Linear systems, rotational drives, motion converters (6 hours) 
6.  Mechanical systems and design (3 hours) 
7.  Case studies (6 hours) 

551605 Rigid Body Dynamics  3(3-0-9) 
Co-requisite:  551501 Differential Equations  
 Review of particle dynamics, system of particles, kinematic of rigid body, plane motion 
of rigid body, Kinetic of rigid body, Gyroscope, introduction to mechanics of mechinery 

Course Outline   
1.  Review of particle dynamic  (6 Hours) 
2.  System of particles  (3 Hours) 
3.  Kinematic of rigid body  (6 Hours) 
4.  Plane motion of rigid body  (6 Hours) 
5.  Kinetic of rigid body  (6 Hours) 
6.  Gyroscope  (6 Hours) 
7.  introduction to mechanics of mechinery  (3 Hours) 

551606  Control of Mechatronic Systems   3(3-0-9) 
Co-requisite:   551501 Differential Equations  
    Review of Laplace and inverse Laplace transformation, transfer functions, block 
diagrams, time-domain responses, disturbances, steady-state errors, stability tests, frequency-
domain responses, bode diagrams, frequency-domain design of phase-lead, -lag and lag-lead 
compensators, use of MATLAB and SIMULINK, use of classical control techniques to 
mechatronic devices and systems 

Course Outline 
1.  Review: Laplace and inverse Laplace transformation (6 hours) 
2.  Transfer functions of electrical, mechanical and electromechanical systems (4 hours) 
3.  Block diagrams (2 hours) 
4.  Time-domain responses of SISO systems (3 hours) 
5.  Disturbance rejection (2 hours) 
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6.  Open-loop transfer functions, types of systems and steady-state errors (3 hours) 
7.  Routh’s method for stability test (2 hours) 
8.  Frequency-domain responses, plotting bode diagrams (2 hours) 
9.  Lead/lag/lag-lead compensations (6 hours) 
10.  Applications of HDD server control, and other mechatronic devices (6 hours) 

551607 State Feedback Variable Control 3(3-0-9) 
Prerequisite: 551606  Control of Mechatronics System   
    Review of matrix and determinant, state-space models, stability, Lyapunov’s methods, 
controllability, observability, full- and reduced-order observers, state feedback via pole 
placement, servo problems, use of MATLAB and SIMULINK 

Course Outline 
1.  Review: matrices, determinants, eigenvalues, eigenvectors,  (6 hours) 
    characteristic polynomial and Cayley-Hamilton theorem  
2.  Equilibrium points, stability concepts, stability definitions,  (5 hours) 
    first and second method of Lyapunov’s  
3.  Controllability and observability (6 hours) 
4.  Full-and reduced-order observers (5 hours) 
5.  Disturbance rejection (2 hours) 
6.  State-feedback, state-derivative feedback, state-PID feedback  (6 hours) 
     via pole placement for regulation problems  
8. State-feedback and servo control problems (6 hours) 

551608 Advanced Measurement and Instruments 3(3-0-9) 
Prerequisite:  None 
 Review of measurement and instrumentations, characteristic of instruments, advanced 
calibration technique, statistic for measurements process, new technology in signal conditioning 
and display device, Advanced of mechanical sensors, such as displacement, acceleration, force, 
pressure, fluid flow and velocity, temperature 

Course Outline 
1. Review of measurement and instrumentations  (3 hours)  
2. Dynamics characteristic of instruments  (3 hours)  
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3. Advanced Calibration technique  (3 hours) 
4. Statistic for measurements process  (3 hours) 
5. New technology for Signal conditioning and display device  (6 hours) 
6. New technique in displacement and Motion measurement  (6 hours) 
7. New technique in Force and Pressure measurement  (6 hours) 
8. New technique in Fluid Flow and Temperature measurement  (6 hours) 

551609 Seminar  2(1-3-5) 
Condition:  Consent of the School 
 Presentation and discussion on the interested topics at the present time Exhibition in 
technical topics, Presentation practice, Report writing 

551610 Engineering Report Presentation 1(0-3-3) 
Condition:  Consent of the School 
 Engineering project or proposal presentation theory, Engineering presentation 
techniques, Oral presentation practices 

Course Outline 
1.  Engineering project or proposal presentation theory  (4 hours) 
2.  Engineering presentation techniques  (4 hours) 
3.  Oral presentation practices (28 hours) 

551621 Advanced Control Systems 3(3-0-9) 
Prerequisite:  551607 State Feedback Variable Control                                                    
 Digital control, sampling theorem, closed–loop pulse transfer functions, stability in the 
z–plane, compensator design, controlling nonlinear systems, extended linearization, feedback 
linearization, discontinuous control,  adaptive control, gain scheduling, parameter, estimation, 
MRA control, stability of adaptive control algorithms,  intelligent control, machine intelligence, 
FLC, NNC, GA in control design 

Course Outline 
1.  Digital control (9 hours) 
2.  Controlling nonlinear systems (9 hours) 
3.  Adaptive control (9 hours) 
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4.  Intelligent control (9 hours)  

551622 Thermo-Fluid 3(3-0-9) 
Co-requisite:  551501 Differential Equations  
 Properties of pure substance, work and energy principle, the first law of 
thermodynamics for closed and open systems, properties of fluid, Newton’s viscosity law,  
conservation of energy of fluid flow, the bernoulli equation, energy loss in pipe flow, the 
second law of thermodynamics 

Course Outline 
1.  Properties of pure substance (3 hours) 
2.  Work and energy principle (3 hours) 
3.  The first law of thermodynamics (9 hours) 
4.  Properties of fluid, Newton’s viscosity law   (3 hours) 
5.  The Bernoulli equation (6 hours) 
6.  Energy loss in pipe flow (6 hours) 
7.  The second law of thermodynamics  (6 hours) 

551623  Microprocessors 3(3-0-9) 
Prerequisite:  None 
 Review of number systems, microprocessor architecture, assembly language, 
addressing modes, timing diagram, logic instructions,  jumps and loops, stack pointer, interrupts,  
interfacing memory, D – to – A and A – to – D converters, interfacing sensors, interfacing step 
motors, laboratory required 

Course Outline 
1.  Review of number systems (3 hours) 
2.  Microprocessor architecture, and assembly language (3 hours) 
3.  Addressing modes, logic instructions, jumps and loops (6 hours) 
4.  Stack pointer, interrupts (6 hours) 
5.  Interfacing memory, A/D and D/A converters (6 hours) 
6.  Interfacing sensors (6 hours) 
7.  Interfacing step motors (6 hours) 
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551624 Image Processing and Computer Vision 3(3-0-9) 
Prerequisite:  None 
 Introduction to machine vision, reviews of image pre-processing primitives, object 
segmentation, pattern recognition, color, shading, texture, camera models and calibration, 
stereo vision, dynamic vision, curve and surface, content-based retrieval, case studies of 
computer and machine vision 

Course Outline 
1.   Introduction to machine vision          (3 hours) 
2.   Reviews of image pre-processing primitives (3 hours) 
3.   Object segmentation and recognition (6 hours) 
4. Color, shading, texture (3 hours) 
5. Camera models and calibration (3 hours) 
6. Stereo vision  (3 hours) 
7. Curve and surface (3 hours) 
8. Dynamic vision, motion detection, tracking (3 hours) 
9. Content-based retrieval (6 hours) 
10. Recent topics in machine vision field of study (3 hours) 

551625  Communication Systems 3(3-0-9) 
Prerequisite:  None 
 Analog techniques: sending information in forms of current and frequency, filtering; 
digital techniques: parallel and serial data transmission, communication modes, networking 
topologies, protocols, serial communication interfaces, centronics interface, GPIB, PC buses, USB 
ports, bus backplane; FFT and digital signal processing 

Course Outline 
1.  Analog techniques (3 hours) 
2.  Sending information in forms of current and frequency, filtering (6 hours) 
3.  Digital techniques (3 hours) 
4.  Parallel and serial data transmission (3 hours) 
5.  Communication modes, serial communication interfaces (6 hours) 
6.  Networking topologies, protocols (6 hours) 
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7.  GPIB, PC buses, USB ports, (3 hours) 
8.  FFT and digital signal processing, demonstrations (6 hours) 

551626  Sensors and Transducers  3(3-0-9) 
Prerequisite:  551608  Advance Measurement and Instruments 
 Study of analogies between systems, physical effects available for use a transducers, 
transducer bridges and amplifiers, sensor modeling, sensor interfaces, signal processing and 
sensor applications 

Course Outline 
1.  Analogies between system   (6 hours) 
2.  Physical effect available for use a transducers   (3 hours) 
3.  Manipulation, transmission and recording of data    (9 hours) 
4.  Data transmission and instrument connectivity (6 hours) 
5.  Voltage–indicating and recording devices    (6 hours) 
6.  Data-acquisition system for PC  (6 hours) 

551627  Introduction to Robotics    3(3-0-9) 
Condition:  Consent of the School  
 History and application of robots, robot configurations including mobile robots, spatial 
descriptions and transformations, forward and inverse manipulator kinematics, task and 
trajectory planning, simulation and off-line programming, advanced topics in robotic research, 
individual project 

Course Outline 
1.  History and applications of robots, robot configurations       (3 hours) 
2.  Spatial descriptions and transformations of objects in 3-D      (6 hours) 
3.  Forward kinematics of manipulator       (3 hours) 
4.  Inverse kinematics of manipulator       (3 hours) 
5.  Task and trajectory generation       (3 hours) 
6.  Robot simulation programming       (9 hours) 
7.  Advanced topics in robotic research       (6 hours) 
8.  Individual project       (3 hours) 
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551628 Optimization 3(3-0-9) 
Prerequisite:  None 
 Study of mathematical method for increase effectiveness and efficiency of the system,  
study of method that can analyzed ways to improve components in the system,  the system 
study can be linear and non-linear system, parametric and dynamics design optimization 

Course Outline 
1.  Introduction to optimization (6 hours) 
2.  Lagrange  multiplier (6 hours) 
3.  Linear programming (6 hours) 
4.  Non-linear programming (6 hours) 
5.  Parametric and dynamics design optimization (6 hours) 
6.  Case study (6 hours) 

551629  CAD/CAM/CAE 3(3-0-9) 
Condition:  Consent of the School 
 Study of Computer Aid Engineering (CAE),  philosophy  of  Computer Aid Design (CAD), 
CAD software, study of Computer Aided Manufacturing (CAM), study of  numerical controlled 
machines, engineering project required 

Course Outline 
1.  Study of Computer Aid Engineering (CAE) (6 hours) 
2.  Philosophy of Computer Aid Design (CAD) (6 hours) 
3.  CAD software (6 hours) 
4.  Computer Aided Manufacturing (CAM) (6 hours) 
5.  Numerical controlled machines (6 hours) 
6.  Engineering project (6 hours) 

551630  Mechanism Design I  3(3-0-9) 
Prerequisite:  None 
 Study of planner and 3-dimensional mechanism, type of joint and linkage, kinematics & 
dynamics of mechanism,  mechanism synthesis, the design and analysis with use CAD/CAE 
software for design tool 
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Course Outline 
1.  Introduction to machine and mechanism (3 hours) 
2.  Type of mechanism (3 hours) 
3.  Position, velocity and acceleration analysis (6 hours) 
4.  Force analysis (6 hours) 
5.  Introduction to 3-D mechanism (6 hours) 
6.  Mechanism synthesis. (6 hours) 
7.  Design and analysis with CAD/CAE software (6 hours) 

551631  Mechanism Design II 3(3-0-9) 
Prerequisite:  551630  Mechanism Design I 
 Study of 3-dimensional mechanism, type of actuator for 3-dimensional mechanism, 
dynamics of 3-dimensional mechanism, 3-dimensional mechanism synthesis, the design and 
analysis with use CAD/CAE software for design tool 

Course Outline 
1.  Type of 3-dimensional mechanism (3 hours) 
2.  Kinematics of 3 dimension mechanism (6 hours) 
3.  3-dimension mechanism force analysis (6 hours) 
4.  3-dimension mechanism synthesis (6 hours) 
5.  Introduction to robotic (6 hours) 
6.  Design and analysis with CAD/CAE software (9 hours) 

551632 Finite Element Method 3(3-0-9) 
Condition:  Consent of the School 
 Introduction to the use of the finite element method for mechanical and electrical 
engineering analysis and design.  Application to heat transfer, fluid flow analysis, stress analysis 
and electromagnetic analysis 

Course Outline 
1.  Introduction to the use of FEM (3 hours) 
2.  Review of linear algebra and matrices (6 hours) 
3.  Formulation of FEM (15 hours) 
4.  Heat transfer application (3 hours) 
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5.  Fluid flow analysis (3 hours) 
6.  Stress analysis (3 hours) 
7.  Electromagnetic analysis (3 hours) 

551633  LabVIEW for Automation Systems  2(1-3-5) 
Condition:  Consent of the School 
 Introduction to automation system, Basic Lab VIEW programming, Data acquisition 
theory, A/D and D/A, Measurements and control with Lab VIEW, Integrated sensors, actuators 
and Lab VIEW for automation systems 

Course Outline 
1.   Introduction to Automation system (3 hours) 
2.   Basic LabVIEW programming (12 hours)  
3.   Data acquisition theory, A/D and D/A converter (8 hours) 
4.   Measurement and control with LabVIEW (10 hours) 
5.   LabVIEW for automation systems (15 hours) 

551634 Applied Mathematics 3(3-0-9) 
Co-requisite:  551501 Differential Equations  
 Transforms: Laplace, Fourier, and Z–transforms; linear algebra; matrices, determinants, 
Cramer’s rule, Gauss and Gauss–Jordan eliminations, eigenvalues, eigenvectors, complex 
matrices, vector differential and integral calculus 

Course Outline 
1.  Transforms: Laplace, Fourier, and Z–transforms (12 hours) 
2.  Matrices, determinants, Cramer’s rule (12 hours) 
3.  Eigenvalues, Vector calculus           (12 hours) 
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551635  Computer Programming  3(3-0-9) 
Prerequisite:  None 
 Graphic user interface design, hardware interface, engineering solving-problems, 
individual real-world project, use MATLAB 

Course Outline 
1.  Graphic user interface design (3 hours) 
2.  Hardware interface (6 hours) 
3.  MATLAB’s Simulink (6 hours) 
4.  Software design for engineering applications  (12 hours) 
5.  Individual real-world project (9 hours) 

551636  Electronic System Design 3(3-0-9) 
Condition:  Consent of the School 
 Electronic system, measurement, sensors and actuators, amplifier, feedback systems, 
analog systems, digital systems, system design 

Course Outline 
1.  Electronic system, distortion and noise, system design      (3 hours) 
2.  Measurement, sensors and actuators, design study      (3 hours) 
3.  Amplification systems, cascaded amp, differential amp,       (3 hours) 
     operational amp, design study  
4.  Open-loop and closed-loop systems, feedback systems,       (6 hours) 
     feedback circuits, design study  
5.  Filters, amplifiers, analog signal processing, design study       (6 hours) 
6.  Sequential logic, microcomputers, data acquisition and       (6 hours) 
     conversion, digital systems, design study  
7.  System design       (9 hours) 

551637  Cleaning Technology in HDD Assembly  3 (3-0-9) 
Condition:  Consent of the School 
 Introduction to principle of HDD part cleaning technology; Chemical reaction in part 
cleaning processes; Principles of phase equilibrium; Liquid-Liquid and Vapor-Liquid equilibriums 
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(LLE and VLE); Applications of LLE and VLE in designing HDD part cleaning processes; Cleaning 
medias; Aqueous solution cleaning’s medias and key parameters; Design of HDD part cleaning 
processes 

Course Outline 
1.  Introduction to principle of HDD part cleaning technology                                (3 Hours) 
2.  Chemical reaction in part cleaning processes                                                  (3 Hours) 
3.  Principles of phase equilibrium                                                                     (6 Hours) 
4.  Liquid-Liquid and Vapor-Liquid equilibriums (LLE and VLE)                                (6 Hours) 
5.  Applications of LLE and VLE in designing cleaning processes                             (6 Hours) 
  Cleaning medias             (6 Hours) 
6.  Aqueous solution cleaning’s medias and key parameters                                  (6 Hours) 
7.  Design of HDD part cleaning processes                                                           (6 Hours) 

551638  Research Methodology                                                                 2(1-3-5) 
Condition:  Consent of the School 
 Overview of research methodology; Information searching, research topic specification, 
Research assumption; Research planning, Design of experiment; Data collecting, Analyzing and 
discussion;  Research ethics; Preparation for presentation in conference; Practicing 

 Course Outline 
1. Overview of research methodology        (2 hours) 
2.  Information searching, research topic specification,  
 Research assumption        (2 hours) 
3.  Research planning, Design of experiment (2 hours) 
4.  Data collecting, Analyzing and discussion (2 hours) 
5.  Research ethics (2 hours) 
6.  Preparation for presentation in conference (2 hours) 
7.  Practicing   (36 hours) 

551650 Advanced Topics in Mechatronics Engineering I 3(3-0-9) 
Condition: Consent of the School  
 Study of advanced topics in mechatronics engineering : case studies by using advanced 
approaches to solve the problems or experiments 
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551651 Advanced Topics in Mechatronics Engineering II 3(3-0-9) 
Condition: Consent of the School  
 Study of advanced topics in mechatronics engineering : case studies by using advanced 
approaches to solve the problems or experiments 

551700 Master Project 7 credits 
Condition: Consent of the School  
 Original research work leading to the preparation of a master project in the partial 
fulfillment of the requirement for the master degree 

551891  Master Thesis Scheme A1 45 credits 
Condition: Consent of the School  
 Original research work leading to the preparation of a master thesis in the partial 
fulfillment of the requirement  for the master degree 

551892  Master Thesis Scheme A2 19 credits 
Condition:  Consent of the School  
 Original research work leading to the preparation of a master thesis in the partial 
fulfillment of the requirement  for the master degree  
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ตารางเปรียบเทียบหลักสูตร พ.ศ. 2548 และ พ.ศ. 2555 
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ตารางเปรียบเทียบโครงสร้างหลักสูตรบัณฑิตศึกษา พ.ศ. 2548 และ พ.ศ. 2555 

โครงสร้างหลักสูตรแผน ก  แบบ ก 1  การวิจัยเพ่ือท าวิทยานิพนธ์ 

 หลักสูตร พ.ศ. 2548 หลักสูตร พ.ศ. 2555 เกณฑม์ทส. (ขัน้ต่ า) 

วิทยานิพนธ ์ 49  หน่วยกติ 45 หน่วยกติ วิทยานิพนธ์   ≥45 หน่วยกิต 

รวม 49  หน่วยกติ 45 หน่วยกติ หน่วยกติรวม ≥ 45 หน่วยกิต 

 
 

โครงสร้างหลักสูตรแผน ก  แบบ ก 2  การศึกษารายวิชาและการวิจัยเพ่ือท าวิทยานิพนธ ์

  หลักสูตร พ.ศ. 2548 หลักสูตร พ.ศ. 2555 เกณฑม์ทส. (ขัน้ต่ า) 

วิชาบังคับ 12  หน่วยกติ 15  หน่วยกติ  

วิชาเลือก 18  หน่วยกติ 11  หน่วยกติ รายวิชา ≥ 15 หน่วยกติ 

วิทยานิพนธ ์ 19  หน่วยกติ 19  หน่วยกติ วิทยานิพนธ์  ≥15 หน่วยกิต 

รวม 49  หน่วยกติ 45  หน่วยกติ หน่วยกติรวม ≥ 45 หน่วยกิต 

 
 

โครงสร้างหลักสูตรแผน ข  การศึกษารายวิชาโดยไม่มีการท าวิทยานิพนธ ์

  หลักสูตร พ.ศ. 2548 หลักสูตร พ.ศ. 2555 เกณฑม์ทส. (ขัน้ต่ า) 

วิชาบังคับ 27  หน่วยกติ 27  หน่วยกติ  

วิชาเลือก 15  หน่วยกติ 11  หน่วยกติ รายวิชา ≥ 38  หน่วยกติ 

โครงงาน 7  หน่วยกติ 7  หน่วยกติ รายวิชา 4-7  หน่วยกติ 

รวม 49  หน่วยกติ 45  หน่วยกติ หน่วยกติรวม ≥ 45 หน่วยกิต 
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ตารางเปรียบเทียบรายวิชาหลักสูตร พ.ศ. 2548 และ พ.ศ. 2555 
แผน ก 

หลักสูตร พ.ศ. 2548 
หน่วย 
กิต 

หลักสูตร พ.ศ. 2555 
หน่วย 
กิต 

หมายเหต ุ

แผน ก  แบบ ก 1 49  45  

451891   วิทยานิพนธ์ระดับมหาบัณฑิต 1 49 551891  วิทยานิพนธ์มหาบัณฑติ แบบ ก 1 45 
รายวชิาเดิม/
เปลี่ยนชือ่วิชา 

แผน ก  แบบ ก 2 49  45  

1. กลุ่มวิชาบังคับ 12 1. กลุ่มวิชาบังคับ 15  

451500   ปฏิบัติการโปรแกรมคอมพิวเตอร์ 18 
ชั่วโมง 

551500  ปฏิบัติการโปรแกรมคอมพิวเตอร์ 18 
ชั่วโมง 

รายวชิาเดิม 

451501   สมการอนุพันธ ์ 20 
ชั่วโมง 

551501  สมการอนุพันธ ์ 20 
ชั่วโมง 

รายวชิาเดิม 

451600   คณิตศาสตร์ขั้นสูง 3   รายวชิาเดิม/
เปลี่ยนกลุ่มวชิา 

451601   การโปรแกรมคอมพิวเตอร์ 3   รายวชิาเดิม/
เปลีย่นกลุ่มวชิา 

451602   การจ าลองระบบ 3 551601  การจ าลองระบบ 3 รายวชิาเดิม 
451603   ระเบียบวิธีค านวณเชิงตวัเลขขั้นสูง 3 551602  ระเบียบวิธีค านวณเชิงตวัเลขขั้นสูง     3 รายวชิาเดิม 
  551604  ระบบเมคคาทรอนิกส ์ 3 รายวชิาเดิม/

เปลี่ยนกลุ่มวชิา 
  551606  การควบคุมระบบเมคคาทรอนิกส ์ 3 รายวชิาใหม ่
  551609  สัมมนา 2 รายวชิาใหม ่
  551610  การน าเสนอรายงานทางวศิวกรรม 1 รายวชิาใหม ่
      

2. กลุ่มวิชาเลอืก 18 2. กลุ่มวิชาเลอืก 15  

451604   การวิเคราะหก์ารสั่น 3 551603  การวิเคราะหก์ารสั่น 3 รายวชิาเดิม 
451605   การออกแบบระบบอิเลก็ทรอนิกส ์ 3 551636  การออกแบบระบบอิเลก็ทรอนิกส ์ 3 รายวชิาเดิม 
451606   ระบบควบคุมแบบคลาสสิก  และ

แบบปัจจุบัน 
 
3 

  ลดรายวิชา 

451607   การออกแบบกลไก 1 3 551630  การออกแบบกลไก 1 3 รายวชิาเดิม 
451608   เซนเซอร์และทรานสดิวเซอร์  1 3   รายวชิาเดิม/

ปรับปรุง 
451610   การควบคุมระบบขั้นสูง 3 551621  การควบคุมระบบขั้นสูง 3 รายวชิาเดิม 
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2. กลุ่มวิชาเลอืก  แผน ก แบบ ก 2  (ตอ่)  2. กลุ่มวิชาเลอืก  แผน ก แบบ ก 2  (ตอ่)   

451611   ระบบเมคคาทรอนิกส ์ 3   
รายวชิาเดิม/

เปลี่ยนกลุ่มวชิา 
451612   ไมโครโปรเซสเซอร์ 3 551623  ไมโครโปรเซสเซอร์ 3 รายวชิาเดิม 
451613   การประมวลผลภาพและการ

มองเห็นด้วยคอมพิวเตอร์ 
3 

551624  การประมวลผลภาพและการ
มองเห็นด้วยคอมพิวเตอร์ 

3 รายวชิาเดิม 

451614   ระบบสื่อสาร 3 551625  ระบบสื่อสาร 3 รายวชิาเดิม 
451615   เซนเซอร์และทรานสดิวเซอร์ 2   3 551626  เซนเซอร์และทรานสดิวเซอร์ 3 รายวชิาเดิม 
451616   หุ่นยนต์เบ้ืองต้น 3 551627  หุ่นยนต์เบ้ืองต้น 3 รายวชิาเดิม 
451617   การหาค่าที่เหมาะสมทีส่ดุ 3 551628  การหาค่าที่เหมาะสมทีสุ่ด 3 รายวชิาเดิม 
451618   การใช้คอมพวิเตอร์ชว่ยในการ

ค านวณ ออกแบบ และผลิต 
3 

551629  การใช้คอมพิวเตอร์ชว่ยในการ
ค านวณ ออกแบบ และผลิต 

3 รายวชิาเดิม 

451619   การออกแบบกลไก 2 3 551631  การออกแบบกลไก 2 3 รายวชิาเดิม 
451620   ความร้อนของไหล 3 551622  ความร้อนของไหล 3 รายวชิาเดิม 
451621   ระเบียบวิธไีฟไนต์เมลเิมนต ์ 3 551632  ระเบียบวิธไีฟไนต์เอลิเมนต์ 3 รายวชิาเดิม 
451650   หัวขอ้ชั้นสูงทางวิศวกรรม         

เมคคาทรอนิกส์ 1 
 
3 

551650  หัวขอ้ชั้นสูงทางวิศวกรรม         
เมคคาทรอนิกส์ 1 

 
3 

รายวชิาเดิม 

451651   หัวขอ้ชั้นสูงทางวิศวกรรม          
เมคคาทรอนิกส์ 2 

 
3 

551651  หัวขอ้ชั้นสูงทางวิศวกรรม         
เมคคาทรอนิกส์ 2 

 
3 

รายวชิาเดิม 

  551605  พลศาสตร์ของวตัถเุกร็ง 3 รายวชิาใหม ่

  
551607  การควบคุมแบบป้อนกลับปริภูมิ

สถานะ 
3 

รายวชิาเดิม/
ปรับปรุง 

  551608  การวัดและเคร่ืองมือวัดขัน้สูง 3 รายวชิาใหม ่

  
551633  การใช้โปรแกรมแลปววิเพือ่การ

ควบคุมอัตโนมัติ 
3 รายวชิาใหม ่

  551634  คณิตศาสตร์ขั้นสูง 3 
รายวชิาเดิม/

เปลี่ยนกลุ่มวชิา 

  551635  การโปรแกรมคอมพิวเตอร์ 3 
รายวชิาเดิม/

เปลี่ยนกลุ่มวชิา 

  
551637  เทคโนโลยีการท าความสะอาดใน

กระบวนการประกอบ HDD 
3 รายวชิาใหม ่

  551638  ระเบียบวิธีวจัิย 2 รายวชิาใหม ่

     

3. กลุ่มวิชาโครงงาน / วิทยานิพนธ์ 19 3. กลุ่มวิชาโครงงาน / วิทยานิพนธ์ 19  

451892   วิทยานิพนธ์ระดับมหาบัณฑิต 2 19 551892  วิทยานิพนธ์มหาบัณฑติ แบบ ก 2 19 
รายวชิาเดิม/ 
เปลี่ยนชือ่วิชา 
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ตารางเปรียบเทียบรายวิชาหลักสูตร พ.ศ. 2548 และ พ.ศ. 2555 
แผน ข 

หลักสูตร พ.ศ. 2548 
หน่วย 
กิต 

หลักสูตร พ.ศ. 2555 
หน่วย 
กิต 

หมายเหต ุ

แผน ข 49  45  

1. กลุ่มวิชาบังคับ 27 1. กลุ่มวิชาบังคับ 27  

451500   ปฏิบัติการโปรแกรมคอมพิวเตอร์ 
18 

ชั่วโมง 
551500  ปฏิบัติการโปรแกรมคอมพิวเตอร์ 

18 
ชั่วโมง 

รายวชิาเดิม 

451501   สมการอนุพันธ ์
20 

ชั่วโมง 
551501  สมการอนุพันธ ์

20 
ชั่วโมง 

รายวชิาเดิม 

451600   คณิตศาสตร์ขั้นสูง 3   
รายวชิาเดิม/

เปลี่ยนกลุ่มวชิา 

451601   การโปรแกรมคอมพิวเตอร์    3   
รายวชิาเดิม/

เปลี่ยนกลุ่มวชิา 

451602   การจ าลองระบบ 3 551601  การจ าลองระบบ 3 รายวชิาเดิม 

451603   ระเบียบวิธีค านวณเชิงตวัเลขขั้นสูง  3 551602  ระเบียบวิธีค านวณเชิงตวัเลขขั้นสูง 3 รายวชิาเดิม 

451604   การวิเคราะหก์ารสั่น 3 551603  การวิเคราะหก์ารสั่น  3 
รายวชิาเดิม/

เปลี่ยนกลุ่มวชิา 

451605   การออกแบบระบบอิเลก็ทรอนิกส ์ 3   
รายวชิาเดิม/

เปลี่ยนกลุ่มวชิา 
451606   ระบบควบคุมแบบคลาสสิกและแบบ

ปัจจุบัน    
3   ลดรายวิชา 

451607   การออกแบบกลไก 1  3   
รายวชิาเดิม/

เปลี่ยนกลุ่มวชิา 
451608   เซนเซอร์และทรานสดิวเซอร์  1  3   ลดรายวิชา 

  551604  ระบบเมคคาทรอนิกส ์ 3 
รายวชิาเดิม/

เปลี่ยนกลุ่มวชิา 
  551605  พลศาสตร์ของวตัถเุกร็ง 3 รายวชิาใหม ่
  551606  การควบคุมระบบเมคคาทรอนิกส ์ 3 รายวชิาใหม ่

  
551607  การควบคุมแบบป้อนกลับปริภูมิ

สถานะ 
3 

รายวชิาเดิม/
ปรับปรุง 

  551608  การวัดและเคร่ืองมือวัดขัน้สูง 3 รายวชิาใหม ่

  551609  สัมมนา 2 รายวชิาใหม ่

  551610  การน าเสนอรายงานทางวศิวกรรม 1 รายวชิาใหม ่
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2. กลุ่มวิชาเลอืก แผน ข   15 2. กลุ่มวิชาเลอืก แผน ข   11  

451610   การควบคุมระบบขั้นสูง 3 551621  การควบคุมระบบขั้นสูง 3 รายวชิาเดิม 

451611   ระบบเมคคาทรอนิกส ์ 3   
รายวชิาเดิม/

เปลี่ยนกลุ่มวชิา 
451612   ไมโครโปรเซสเซอร์ 3 551623  ไมโครโปรเซสเซอร์ 3 รายวชิาเดิม 
451613   การประมวลผลภาพและการมองเห็น

ด้วยคอมพวิเตอร์ 
3 

551624  การประมวลผลภาพและการ
มองเห็นด้วยคอมพิวเตอร์ 

3 รายวชิาเดิม 

451614   ระบบสื่อสาร 3 551625  ระบบสื่อสาร 3 รายวชิาเดิม 

451615   เซนเซอร์และทรานสดิวเซอร์ 2 3 551626  เซนเซอร์และทรานสดิวเซอร์ 3 
รายวชิาเดิม/

ปรับปรุง 
451616   หุ่นยนต์เบ้ืองต้น 3 551627  หุ่นยนต์เบ้ืองต้น 3 รายวชิาเดิม 
451617   การหาค่าที่เหมาะสมทีส่ดุ 3 551628  การหาค่าที่เหมาะสมทีสุ่ด 3 รายวชิาเดิม 
451618   การใช้คอมพวิเตอร์ชว่ยในการค านวณ 

ออกแบบ และผลิต 
3 

551629  การใช้คอมพิวเตอร์ชว่ยในการ
ค านวณ ออกแบบ และผลิต 

3 รายวชิาเดิม 

451619   การออกแบบกลไก 2 3 551631  การออกแบบกลไก 2 3 รายวชิาเดิม 
451620   ความร้อนของไหล 3 551622  ความร้อนของไหล 3 รายวชิาเดิม 
451621   ระเบียบวิธไีฟไนต์เมลเิมนต ์ 3 551632  ระเบียบวิธไีฟไนต์เอลิเมนต์ 3 รายวชิาเดิม 

  551630  การออกแบบกลไก 1 3 
รายวชิาเดิม/

เปลี่ยนกลุ่มวชิา 

  
551633  การใช้โปรแกรมแลปววิเพือ่การ

ควบคุมอัตโนมัติ 
3 รายวชิาใหม ่

  551634  คณิตศาสตร์ขั้นสูง 3 
รายวชิาเดิม/

เปลี่ยนกลุ่มวชิา 

  551635  การโปรแกรมคอมพิวเตอร์ 3 
รายวชิาเดิม/

เปลี่ยนกลุ่มวชิา 
  551636  การออกแบบระบบอิเลก็ทรอนิกส ์ 3 รายวชิาเดิม 

  
551637  เทคโนโลยีการท าความสะอาดใน

กระบวนการประกอบ HDD 
3 รายวชิาใหม ่

  551638  ระเบียบวิธีวิจัย 2 รายวชิาใหม ่
451650   หัวขอ้ชั้นสูงทางวิศวกรรม           

เมคคาทรอนิกส์ 1 
3 

551650  หัวขอ้ชั้นสูงทางวิศวกรรม         
เมคคาทรอนิกส์ 1 

3 รายวชิาเดิม 

451651   หัวขอ้ชั้นสูงทางวิศวกรรม            
เมคคาทรอนิกส์ 2 

3 
551651  หัวขอ้ชั้นสูงทางวิศวกรรม         

เมคคาทรอนิกส์ 2 
3 รายวชิาเดิม 

     

3. กลุ่มวิชาโครงงาน 7 3. กลุ่มวิชาโครงงาน 7  

451700   โครงงานมหาบัณฑิต 7 551700  โครงงานมหาบัณฑิต 7 รายวชิาเดิม 
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   แบบประวัติส่วนตัว 
 

  รองศาสตราจารย์ ดร.กิตติศักดิ์ เกิดประสพ  

 
การศึกษา/คณุวุฒิ:   Ph.D. (Computer Science), Nova Southeastern University, U.S.A., 

2542  
   วท.บ. (วิทยาการคอมพิวเตอร)์, มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร,์ 2533 
   กศ.บ. (คณิตศาสตร)์,  มหาวิทยาลัยศรนีครินทรวโิรฒ, 2529 
    
ต าแหน่งปัจจุบัน: อาจารย์ประจ าสาขาวิชาวิศวกรรมคอมพิวเตอร์   
    
ประวัติการท างาน: 2549 - ปัจจุบัน รองศาสตราจารย์ประจ าสาขาวิชาวิศวกรรมคอมพิวเตอร์  
   มหาวิทยาลัยเทคโนโลยสีุรนาร ี 

2544 - 2549 ผู้ช่วยศาสตราจารย์ประจ าสาขาวิชาวิศวกรรมคอมพิวเตอร ์ 
   มหาวิทยาลัยเทคโนโลยสีุรนาร ี
 2537 - 2544 อาจารย์ประจ าสาขาวิชาวิศวกรรมคอมพิวเตอร์  

 มหาวิทยาลัยเทคโนโลยสีุรนาร ี   
 2533 - 2537 อาจารย์ประจ าภาควิชาคณิตศาสตร์  

 สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้าธนบุร ี  
  
ผลงานทางวิชาการ /ผลงานวิจัย:  
 K. Kerdprasop and N. Kerdprasop (2011). Computational intelligence techniques to fault 

detection in the semiconductor manufacturing process. Applied Mechanics and Materials, 
(To appear, ISSN: 1660-9336). 

 K. Kerdprasop and N. Kerdprasop (2011). Feature selection and boosting techniques to 
improve fault detection accuracy in the semiconductor manufacturing process. 
Proceedings of the 2011 IAENG International Conference on Data Mining and 
Applications, Hong Kong, 16-18 March 2011. 

 K. Kerdprasop and N. Kerdprasop (2010). A lightweight method to parallel k-means 
clustering. International Journal of Mathematics and Computers in Simulation, Issue 4, 
Volume 4, December 2010, pp. 144-153. 
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 K. Kerdprasop and N. Kerdprasop (2010). Biased sampling techniques for clustering data of 
different sizes and densities. Proceedings of the IADIS International Conference on 
Intelligent Systems and Agents 2010, Freiburg, Germany, July 26-31, pp. 51-58. 

 K. Kerdprasop and N. Kerdprasop (2009). Knowledge mining with a higher-order logic 
approach. In K. Nakamatsu, G. Phillips-Wrens, L.C. Jain, R.J. Howlett (Eds.), New Advances 
in Intelligent Decision Technologies, pp. 151-159, Springer. 

 K. Kerdprasop and N. Kerdprasop (2009). Automated induction of frequent patterns with 
knowledge-based software engineering. Proceedings of the Joint Conference of ASCM 
2009 (Asian Symposium on Computer Mathematics) and MACIS 2009 (Mathematical 
Aspects of Computer and Information Sciences), 14-17 December 2009, Fukuoka, Japan, 
pp. 431-434. 

 K. Kerdprasop and N. Kerdprasop (2009). SUT-Miner: A knowledge mining and managing 
system for medical databases. Proceedings of 20th International Workshop on Database 
and Expert Systems Applications (DEXA), Linz, Austria, August 31 – September 4, pp.318-
322. 

 K. Kerdprasop and N. Kerdprasop (2008). Approximate frequent pattern discovery over 
data stream. International Journal of Computer Science and Engineering (IJCSE), Volume 
2, Number 1, pp. 28-32. 

 K. Kerdprasop and N. Kerdprasop (2007). On pattern-based programming towards the 
discovery of frequent patterns. International Journal of Computer Science (IJCS), Volume 
2, Number 4, pp. 268-273. 

 
ภาระงานสอน: 
 551500   ปฏิบัติการโปรแกรมคอมพิวเตอร์ 
 551623 ไมโครโปรเซสเซอร์ 
 551624 การประมวลผลภาพและการมองเห็นด้วยคอมพิวเตอร์  

551629 การใช้คอมพิวเตอร์ช่วยในการค านวณ ออกแบบ และผลติ 
551634 คณิตศาสตร์ขั้นสูง 
551635 การโปรแกรมคอมพิวเตอร์
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แบบประวัติส่วนตัว 
 

ผู้ช่วยศาสตราจารย์ ดร.จิระพล  ศรีเสริฐผล 
  

  

การศึกษา/คณุวุฒิ:   Ph.D. (System analysis, Control and Processing information), 
St.Petersburg State University of Aerospace Instrumentation, 
Russia, 2546 

  M.E. (Technical Maintenance Aviation Electrosystems and 
Pilot-Navigation Complexes), St.Petersburg State Academy of 
Aerospace Instrumentation, Russia, 2541 

ต าแหน่งปัจจุบัน:      1.  หัวหน้าสาขาวชิาวิศวกรรมเครื่องกล ส านักวชิาวิศวกรรมศาสตร ์มหาวิทยาลัย
เทคโนโลยีสุรนาร ี

2.  ผู้ชว่ยศาสตราจารย์สาขาวชิาวิศวกรรมเครื่องกล ส านักวชิาวิศวกรรมศาสตร ์ 
  มหาวิทยาลัยเทคโนโลยสีุรนาร ี
 3.  ผู้รับผิดชอบหลักสูตรวิศวกรรมศาสตร์มหาบัณฑิต สาขาวชิาแมคคาทรอนิกส์                          

       ส านักวิชาวิศวกรรมศาสตร์ มหาวิทยาลัยเทคโนโลยสีุรนารี 
4.  คณะกรรมการส านักวิชาวศิวกรรมศาสตร ์มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีสุรนารี 
5.  คณะกรรมการ สมาคมวิศวกรรมเครื่องกลไทย (TSME) 
6.  หัวหน้า ห้องปฏิบัติการระบบอัตโนมัติเพ่ือการผลิตส าหรบัภาคอุตสาหกรรม 
7.  คณะกรรมการวินัยนักศึกษา มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีสุรนารี 
8.  Senior member of IACSIT (International Association of Computer 

Science and Information Technology) 
 

ประวัติการท างาน:  2554-2554 กรรมการและเลขานุการปรับปรุงหลักสูตรปริญญาตรี 
วิศวกรรมเครื่องกล, วิศวกรรมการผลิต, วิศวกรรมยานยนต,์ วิศวกรรม
อากาศยาน  และวิศวกรรมแมคคาทรอนิกส์  มหาวิทยาลัยเทคโนโลย ี 
สุรนารี  
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2553-2553 Chair, Oral Session VI: Robotics and Automation. The Third 
International  Workshop on Advanced Computational 
Intelligence (IWACI2010), 25-27 August 2010, Suzhou, China 

2553-2553 ผู้วิจารณ์บทความ, Proceeding of The 24th National Mechanical 
Engineering  Conference. 2010. 

2553-2553 Chair, ICOSSSE’10 Session: Simulation and Modelling II, The 
9th International Conference on SYSSTEM SCIENCE and 
SIMULATION in ENGINEERING (ICOSSSE’10), October 4-6, 
2010, Iwate, Japan 

2553-2553 Local Arrangements Chair, The IASTED International 
Conference on Robotics (Robo2010), November 24-26, 
2010, Phuket, Thailand 

2552-2552 ผู้วิจารณ์บทความ, Proceeding of The International Data 
Storage Technology Conference. 2009. 

2552-2552 คณะกรรมการ การจัดการประกวดสิ่งประดิษฐ์ ประจ าป ี2552 
2552-2552 ผู้ประเมินข้อเสนอโครงการ ทุนการศึกษาระดับบัณฑิตศึกษา และ

ระดับดุษฎีบัณฑิต  ประจ าปีการศึกษา 2552 ศูนย์วิจัยรว่มเฉพาะ
ทางด้านการผลิตขั้นสูงในอุตสาหกรรมฮาร์ดดิสก์ไดรฟ์ สถาบัน 
วิทยาการ หุน่ยนตภ์าคสนาม. มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกล้า
ธนบุร ี

2552-2552 Co-Chair, Control Applications IV session, The 2009 Chinese 
Control and Decision Conference (2009 CCDC), 17-19 June 
2009, Guilin, China. 

2550-2554 คณะอนุกรรมการฝ่ายมาตรการประหยัดพลังงานไฟฟ้า  
2550-2550 คณะกรรมการปรับปรุงหลักสตูรปริญญาโท เอก วิศวกรรมเครื่องกล 

มหาวิทยาลัยเทคโนโลยสีุรนาร ี 
2550-2550 ผู้อ านวยการศูนย์ประสานงานซีเกมส์ – มทส.  มหาวิทยาลัยเทคโนโลยี

สุรนารี  
2550-2550 ผู้ช่วยผู้ว่าการหมู่บ้านนักกีฬา การแข่งขันกีฬาซีเกมส์ ครั้งที่ 24 และ

อาเซียนพาราเกมส์ ครั้งที่ 4  
2550-2550 คณะกรรมการ ฝ่ายที่พักและอาหาร การจัดการแข่งขันกีฬาซีเกมส์ 

ครั้งที่ 24 และอาเซียนพาราเกมส์ ครั้งที่ 4  
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2550-2550 ผู้วิจารณ์บทความ, Proceeding of The 21th National Mechanical 
Engineering Conference. 2007. 

 2549-2552 ผู้ช่วยอธิการบดีฝ่ายกิจการนักศึกษา มหาวิทยาลัยเทคโนโลยสีุรนารี 
2548-2552 คณะกรรมการบริหารการกีฬาวิทยาลัยแห่งประเทศไทย  
2547-2554 อาจารย์ที่ปรึกษาโครงการประกวดโครงงานของนักวิทยาศาสตร์รุ่น

เยาว์ สาขาวิชาการคอมพิวเตอร์และวิศวกรรมศาสตร์ (YSC.CS & 
YSC.EN) ภาคตะวันออกเฉียงเหนือ  

 
ผลงานทางวิชาการ /ผลงานวิจัย: 
 วารสารวิชาการนานาชาต ิ

 Jiraphon Srisertpol, Suradet Tantrairant, Prarinya Tragrunwong and Vorapot 
Khomphis (2011) “Estimation of the Mathematical Model of the Reheating 
Furnace Walking Hearth Type in Heating Curve UP Process”, International 
Journal of Mathematical Models and Methods in Applied Sciences, Issue 
Vol5,pp.167-174. 

 Jiraphon Srisertpol, Prasit Srinakorn, Adtavirod Kheawnak and Kontorn                          
Chomniprasart (2010) “Mathematical Modeling and Parameters Estimation of 
an Anaerobic Digestion of Shrimp Culture Pond Sediment in a Biogas Process”, 
International Journal of Energy and Environment, Issue4 Vol.4. pp.213-220. 

 Suradet Tantrairatn, Paphakorn Soonanon, Sirisak Rangklang and Jiraphon 
Srisertpol (2012) “A Comparison of Cover Coat Methods for Electronic Flexible 
Printed Circuit (E-FEC) Based on Peeling Strength” Advanced Materials 
Research, Vol.421, pp.489-492. 

วารสารวิชาการระดับชาต ิ
 Prasit Srinakorn,  Khwanta Tantikamton,  Adtavirod  Khaewnak, Jiraphon 

Srisertpol  and Kontorn Chamniprasart  (2011), “Treatment of Marine Shrimp 
Culture Pond Sediment by Anaerobic Digestion Process”, Journal of 
Environmental Management, Vol.7, No.2, July- December 2011, pp.10-21. 

 Jiraphon Srisertpol, Supot Phungpimai and Pawin Jawayon (2010), “Analysis    
and Design Adaptive Control for an Infrared Oven in HDD Manufacturing 
Process”, KMUTT Research and Development Journal, Vol.33 No.3, July - 
September 2010,  pp.11-24. 
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การประชุมวิชาการนานาชาติ: 

 Winai Tumthong, Prasertsiri Varunchitapongsa, Jiraphon Srisertpol and 
Chermdhong Prattanarak (2012) “Vibration Analysis of Pocket Slot using Finite 
Element Method”, The 4th International Conference on System Modeling and 
Optimization, Hong Kong, China, February 17-18, 2012, pp.38-43. 

 Thanawat Pongamg, Jiraphon Srisertpol and Vorapot Khomphis (2012) “Open-
loop Identification of the Mathematical Model of the Reheating Furnace 
Walking Hearth Type in Manufacturing Process”, 2012 International Conference 
on System Modeling and Optimization, Hong Kong, China, February 17-18, 
2012, pp.24-30. 

 Chalermpon Pewmaikam, Jiraphon Srisertpol and Chanyut Khajorntraidet 
(2012) “Torque Control with Fuzzy Logic Compensator for PMSM”, 2012 
International Conference on System Modeling and Optimization, Hong Kong, 
China, February 17-18, 2012, pp.31-37. 

 Prasertsiri Varunchitapongsa, Jiraphon Srisertpol and Winai Tumthong (2012) 
“Mechanical Property Change of Variation Isolator in the Pocket Slot”, 
International Data Storage Technology Conference,Impact Convention Center, 
Thailand, January 9-10, 2012. 

 Jiraphon Srisertpol, Suradet Tantrairatn,  Prarinya Tragrunwong and Vorapot 
Khomphis (2010) “Temperature Control for Reheating Furnace Walking Hearth 
Type in Heating Curve Up Process”, The 9th WSEAS International Conference on 
SYSSTEM SCIENCE and SIMULATION in ENGINEERING (IGOSSSE’10), Iwate, Japan, 
October 4-6, 2010. pp.464-469. 

 Jiraphon Srisertpol, Paphakorn Soonanon, Preecha Chapathong and Sorada 
Khaengkarn (2010) “Verification of Measurement System for Shearography 
Machine”, The 9th WSEAS International Conference on SYSSTEM SCIENCE and 
SIMULATION in ENGINEERING (ICOSSSE’10), Iwate, Japan, October 4-6, 2010. 
pp.484-488. 

 Jiraphon Srisertpol, Sorada Khaengkarn and Warong Pungpipat (2010) 
“Optimal Hot Plate Temperature and Pressing Time in Attachment Process for 
Flexible Damper”, The 9th WSEAS International Conference on SYSSTEM 
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SCIENCE and SIMULATION in ENGINEERING (ICOSSSE’10), Iwate, Japan, October 
4-6, 2010. pp.459-463. 

 Chanyut Khajorntraidet and Jiraphon Srisertpol (2010) “Torque Control for DC 
Servo Motor using Adaptive Load Torque Compensation”, The 9th WSEAS 
International Conference on SYSSTEM SCIENCE and SIMULATION in 
ENGINEERING (ICOSSSE’10), Iwate, Japan, October 4-6, 2010. pp454-458. 

 Jiraphon Srisertpol, Prasit Srinakorn, Adtavirod Kheawnak, Kontorn 
Chomniprasart and Arthit Srikhew (2010) “Estimation dynamical Model of an 
Anaerobic Digestion of Shrimp Culture Pond Sediment in a Biogas Process using 
Genetic Algorithm”, The 9th WSEAS International Conference on SYSSTEM 
SCIENCE and SIMULATION in ENGINEERING (ICOSSSE’10), Iwate, Japan, October 
4-6, 2010. pp.449-453. 

 Jiraphon Srisertpol, Arthit Srikhew and Pawin Jawayon, (2010) “AI-Based 
Sensorless Speed Estimation of 3-Phase BLDC Motor”, Proceeding of the Third 
International Workshop on Advanced Computational Intelligence (IWACI2010), 
25-27 August 2010, Suzhou, China, pp537-543. 

 Jiraphon Srisertpol and Supot Phungpimai, (2010) ” Model Reference 
Adaptive Temperature Control of  the Electromagnetic Oven Process in 
Manufacturing Process”, Proceedings of the 9th WSEAS International 
Conference on Signal Processing, Robotics and Automation (ISPRA’10), 20-22 
February 2010, University of Cambridge, UK., pp57-61. 

 Chanyut Khajorntraidet and Jiraphon Srisertpol, (2010) ”Simulation Studies of 
Position Control System for Estimation of DC Motor Load Torque”, Proceedings 
of the 9th WSEAS International Conference on Signal Processing, Robotics and 
Automation (ISPRA’10), 20-22 February 2010, University of Cambridge, UK., 
pp107-112. 

 Chanyut Khajorntraidet and Jiraphon Srisertpol, (2010) ”Simulation Studies of 
Position Control System for Estimation of DC Motor Load Torque”, Proceedings 
of the 9th WSEAS International Conference on Signal Processing, Robotics and 
Automation (ISPRA’10), 20-22 February 2010, University of Cambridge, UK., 
pp107-112. 
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 Jiraphon Srisertpol and Supot Phungpimai, (2009) “Closed-loop Identification 
of Infrared Oven in HDD Manufacturing Process”, Proceedings of the 2009 
Chinese Control and Decision Conference (2009 CCDC) , 17-19 June 2009, 
Guilin, China.pp.2396-2400. 

 Jiraphon Srisertpol and Chanyut Khajorntraidet, (2009) “Estimation of DC 
Motor Variable Torque using Adaptive Compensation”, Proceedings of the 2009 
Chinese Control and Decision Conference (2009 CCDC) , 17-19 June 2009, 
Guilin, China.pp.718-723. 

 Jiraphon Srisertpol, Supot Phungpimai and Pawin Jawayon (2009) “PID 
Closed-loop Identification and Design for an Infrared Oven”, Proceedings of the  
2nd International Data Storage Technology Conference (DST-CON 2009), 13-15 
May 2009, Thailand Science Park Convention Center, Bangkok, Thailand. 

 Jiraphon Srisertpol, Chanyut Khajorntraidet, Chermtong Prattanaruk (2008) “ 
Adaptive Algorithms for Suppressing Beam Vibration of Dual Mass Cantilever 
Absorber”, Proceedings of the 36th International Summer School-Conference 
“Advanced Problems in Mechanics-2008 (APM08)” , 6-10 July 2008, 
St.Petersburg, Russia., pp.629-639. 

 Srisertpol J., Rodpai A. (2007) “Mathematical Model of Linear Viscoelastic 
Materials using Weighting Least Square Method”, Proceedings of the 26th 
IASTED International Conference on  Modelling, Identification and Control (MIC 
2007), 12-14 February 2007, Innsbruck, Austria., pp.452-457. 

การประชุมวิชาการระดับชาติ: 
 Sirisak Rangklang, Paphakorn Soonanon and Jiraphon Srisertpol (2011) 

“Factors of Cover Coat Process of Electronic Flexible Printed Circuit(E-FPC) 
Based on Peeling Strength” The Industrial Engineering Network Conference 
2011, 20-21 October 2011, Chonburi, Thailand. Pp.839-844. 

 Sirisak Rangklang, Paphakorn Soonanon  and Jiraphon Srisertpol (2011) “A 
Comparison of Cover Coat Methods for Electronic Flexible Printed Circuit (E-
FEC) Based on Peeling Strength” The Industrial Engineering Network 
Conference 2011, 20-21 October 2011, Chonburi, Thailand. Pp.827-830. 

 Jiraphon Srisertpol, Prarinya Tragrunwong and Vorapot Khomphis (2010) 
“Open-loop Identication for Reheating Furnace Walking Hearth Type in Heating 
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Curve Up Process” The 24th National Mechanical Engineering Conference, 20-22 
October 2010, Ubon Ratchathani, Thailand. 

 Jiraphon Srisertpol and Chalerm Boonchote (2010) “Development of Acoustic 
Resonance Measuring System of HDD Actuator by using LabVIEW®” The 
Industrial Engineering Network Conference 2010, 13-15 October 2010, Ubon 
Ratchathani, Thailand  

 Jiraphon Srisertpol, Preecha Champathong and Paphakorn Soonanon (2010) 
“Verification Quality of Measuring System for Shearography Machine” The 
Industrial Engineering Network Conference 2010, 13-15 October 2010, Ubon 
Ratchathani, Thailand  

 Jiraphon Srisertpol and Palasorn Sommana (2010) “Vibration Analysis 
Equipment of HDD Actuator with Variable Temperature”  The Industrial 
Engineering Network Conference 2010, 13-15 October 2010, Ubon Ratchathani, 
Thailand  

 Jiraphon Srisertpol and Warong Pungpipat (2010) “Study and Analysis of 
Peeling Strength in Attachment Process for Flexible Damper” The Industrial 
Engineering Network Conference 2010, 13-15 October 2010, Ubon Ratchathani, 
Thailand  

 Prasit Srinakorn, Adtavirod Kheawnak, Kontorn Chomniprasart and Jiraphon 
Srisertpol (2010)“Analysis of Biogas Production Process from Shrimp Culture 
Pond Sediment by Batch Method”, in Proceedings of the 11th Thai Society of 
Agricultural Engineering Conference on “Innovation in Agricultural Engineering 
for Sufficiency Economy and Empowered Communities”, 6-7 May 2010. 
Nakhonpathom, Thailand, pp.317-321. 

 Jiraphon Srisertpol, Supot Phungpimai and Chanyut Khajorntraidet 
(2009)“Temperature Control of Infrared Oven Process using Model Reference 
Adaptive System”, in Proceedings of the 23th National Mechanical Engineering 
Conference, 4-7 November 2009, Chiang Mai, Thailand. 

 Jiraphon Srisertpol, Peerayut Wangrakpaiboon and Sumetee Theesungnern 
(2009) “Vibration Study and Analysis of Test Chamber using Finite Element 
Method”, in Proceedings of the 23th National Mechanical Engineering 
Conference, 4-7 November 2009, Chiang Mai, Thailand.  
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 Jiraphon Srisertpol and Somjai  Soonthornsakul (2009) “Vibration Analysis of 
Transfer Module Effects to Head Gimbal Assembly(HGA) Base on Operating 
Situation”, in Proceedings of the Industrial Engineering Network Conference 
2009, 21-22 October 2009, Khon Kaen, Thailand, pp1556-1561. 

 Jiraphon Srisertpol, Sumetee Theesungnern and Adisol Boonmag (2008) 
“Testing of a Miniature Shock Absorber Base on Operating Situation to Obtain 
Its Parameters”, in Proceedings of the Industrial Engineering Network 
Conference 2008, pp.921-926. 

 Jiraphon Srisertpol, Peerayut Wangrakpaiboon and Sumetee Theesungnern 
(2008) “Vibration Study and Analysis of Vertical Cartesian Robot using The 
Finite Element Method”, in Proceedings of the 22th National Mechanical 
Engineering Conference, pp.420-423 

 Jiraphon Srisertpol, Supot Phungpimai and Napoj Chinanawin  (2008) 
“Analysis and PID Controller Design for Infrared Oven”, in Proceedings of the 
22th National Mechanical Engineering Conference, pp.220-226 

 Eakarong Sukjit, Jakkrapong Klawkla, Jiraphon Srisertpol and Ekachai Juntasaro 
(2006), “Using FLUENT to Predict Heat Transfer in a Computer Case to 
Optimize the Number of Fans and the Locations to install”, Proceedings of the 
20th National Mechanical Engineering Conference, pp.607-612 

 Autsadayut Rodpai, Jiraphon Srisertpol (2006) “Mathematical Model of Linear 
Viscoelastic Materials using System Identification Method”, Proceedings of the 
20th National Mechanical Engineering Conference, pp.753-760 

 Chermtong Prattanaruk, Jiraphon Srisertpol (2006) “Stiffness Adjustment of 
Dual Mass Cantilever Absorber for Suppressing Beam Vibration”, Proceedings of 
the 20 th National Mechanical Engineering Conference, pp.621 -628 

สิทธิบัตร และลิขสิทธิ์ (Patents and Property Right): 

 เครื่องมือวัดความหนืดโดยใช้เทคนิคการชดเชย (Viscometer using Compensated 
Technique)  เลขที่ค าขอ 0901003287  (จิระพล ศรีเสริฐผล, ชาญยุทธ ขจรไตรเดช )   

 เครื่องส าหรับขึ้นรูปผลิตภัณฑ์ที่มีลักษณะหนืดให้เป็นเส้น เลขที่ค าขอ 1102001637 (จิระพล 
ศรีเสริฐผล, ปภากร พิทยชวาล, กฤษฎากร สุทธิเพท, พรีวัฒน์ ปลิวสูงเนิน )   
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เอกสารค าสอน และต ารา: 
 รองศาตราจารย์.ร.อ.ดร. กนต์ธร ช านิประศาสน์ และดร.จิระพล ศรีเสริฐผล (2548)            

“ เอกสารค าสอนรายวิชา 402401 ระบบควบคุมอัตโนมัติ”, มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีสุรนารี, 
265 หน้า  

 จิระพล ศรีเสริฐผล (2554) “ การสั่นทางกล”, มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีสุรนารี, 350 หน้า  

 

ภาระงานสอน: 
 551604   ระบบเมคคาทรอนิกส์ 
 551605 พลศาสตร์ของวัตถุเกร็ง 
 551606 การควบคุมระบบเมคคาทรอนิกส์ 
 551607 การควบคุมแบบป้อนกลับปริภมูิสถานะ   
 551622 ความร้อนของไหล 
 551627 หุ่นยนต์เบื้องต้น 
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แบบประวัติส่วนตัว 
 

  ผู้ช่วยศาสตราจารย ์ดร.กองพัน  อารีรักษ ์  

 
การศึกษา/คณุวุฒิ: Ph.D. (Electrical and Electronic Engineering), 

University of Nottingham, U.K., 2552 
M.Eng. (Electrical Engineering), มหาวิทยาลยัเทคโนโลยีสรุนารี, 2544 
B.Eng. (Electrical Engineering), มหาวิทยาลัยเทคโนโลยสีรุนารี, 2543 

ต าแหน่งปัจจุบัน: อาจารย์ประจ าสาขาวิชาวิศวกรรมไฟฟ้า  ส านักวิชาวิศวกรรมศาสตร์                   
มหาวิทยาลัยเทคโนโลยสีุรนาร ี       

ประวัติการท างาน: 2551 – ปัจจุบัน หัวหน้าหน่วยวิจัยคุณภาพก าลังไฟฟ้า มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีสุรนารี 
2546 - ปัจจุบัน  อาจารย์ประจ าสาขาวิชาวิศวกรรมไฟฟ้า ส านักวิชาวิศวกรรมศาสตร์  
  มหาวิทยาลัยเทคโนโลยสีุรนาร ี
2545 – 2546  อาจารย์ประจ าสาขาวิชาวิศวกรรมไฟฟ้า คณะวิศวกรรมศาสตร์  
  มหาวิทยาลัยรังสิต 
2544 – 2545 ผู้ร่วมวิจัย: ความคงทนในสมรรถนะระบบก าจัดรีโซแนนซ์การบิด

เมื่อปรากฏลักษณะไม่เป็นเชิงเส้น 
 
ผลงานทางวิชาการ /ผลงานวิจัย:  

1.  โครงการวิจัย ความคงทนในสมรรถนะระบบก าจัดรีโซแนนซ์การบิดเมื่อปรากฏ 
   ลักษณะไม่เป็นเชิงเส้น 
 แหล่งทุน มหาวิทยาลัยเทคโนโลยสีุรนาร ี 
  หน้าที ่ ผู้ร่วมวิจัย 
2. โครงการวิจัย การหาแบบจ าลองและวิเคราะห์เสถียรภาพของระบบที่โหลดเป็น 
    อิเล็กทรอนิกส์ก าลังขนานกัน 
  แหล่งทุน   ส านักงานคณะกรรมการวิจัยแห่งชาติ ประจ าปีงบประมาณ 2554 
  ระยะเวลา  26 ตุลาคม 2553 – 25 ตุลาคม 2554 
  หน้าที ่      นักวิจัย 
3.  โครงการวิจัย แบบจ าลองทางคณิตศาสตร์ของระบบรถไฟฟ้า 
  แหล่งทุน   ส านักงานคณะกรรมการวิจัยแห่งชาติ ประจ าปีงบประมาณ 2554 
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  ระยะเวลา  17 มกราคม 2554 – 16 มกราคม 2555 
  หน้าที ่      หัวหน้าโครงการวจิัย 

 Sasiya Udomsuk, Kongpan Areerak, and Kongpol Areerak, “Mathematical Model 
of a Single-Phase Uncontrolled Rectifier Feeding a Buck Converter”, European 
Journal of Scientific Research, vol. 50, no. 1, pp. 89-98, February 2011. 

 P. Prasomsak, K-L. Areerak, K-N. Areerak, and A. Srikaew, “Control of Shunt 
Active Power Filters Using Fuzzy Logic Controller”, The IASTED International 
Conference Modelling, Identification, and Control (AsiaMIC 2010), Phuket, 
Thailand: November 24-26, 2010, pp. 107-113. 

 K-L. Areerak and K-N. Areerak, “The Comparison Study of Harmonic Detection 
Methods for Shunt Active Power Filters”, The WASET International Conference 
on Electrical Machines and Power Electronics (ICEMPE 2010), Paris, France: 
October 27-29, 2010, pp. 271-276. 

 S. Udomsuk, K-L. Areerak, K-N. Areerak, and A. Srikaew, “Parameters 
Identification of Seperately Excited DC Motor using Adaptive Tabu Search 
Technique”, 2010 International Conference on Advances in Energy Engineering 
(ICAEE 2010), Beijing, China: June 19-20, 2010, pp.48-51. 

 K. Chaijarurnudomrung, K-N. Areerak, and K-L. Areerak, “Modeling of Three-
phase Controlled Rectifier using a DQ method”, 2010 International Conference 
on Advances in Energy Engineering (ICAEE 2010), Beijing, China: June 19-20, 
2010, pp.56-59. 

 T. Narongrit, K-L. Areerak, and K-N. Areerak, “Design of an Active Power Filter 
using Genetic Algorithm Technique”, The 9th WSEAS International Conference 
on Artificial Intelligent, Knowledge Engineering and Data bases (AIKED’10), 
Cambridge, United Kingdom: February 20-22, 2010, pp.46-50. 

 K-N. Areerak, S. Bozhko, G. Asher, L. de Lillo, A. Watson, T. Wu, and D.W.P. 
Thomas, “The Satbility Analysis of AC-DC Systems including Actuator Dynamics 
for Aircraft Power Systems,” 13th European Conference on Power Electronics 
and Applications (EPE 2009)., Barcelona, Spain, 8-10 September 2009. 

 K-N. Areerak, S.V. Bozhko, G.M. Asher, and D.W.P. Thomas, “Satbility Analysis 
and Modelling of AC-DC System with Mixed Load Using DQ-Transformation 
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Method,” in Proc. IEEE International Symposium on Industrial Electronics 
(ISIE08)., Cambridge, UK, 29 June-2 July 2008, pp. 19-24. 

 K-N. Areerak, S.V. Bozhko, G.M. Asher, and D.W.P. Thomas, “DQ-Transformation 
Approach for Modelling and Stability Analysis of AC-DC Power System with 
Controlled PWM Rectifier and Constant Power Loads,” in Proc .13thInternational 
Power Electronics and Motion Control Conference (EPE=PEMC 2008)., Poznan, 
Poland, 1-3 September 2008. 

 S. Sujitjorn, T. Kulworawanichpong, D. Puangdownreong and K-N Areerak, 
“Chapter: Adaptive Tabu Search and Applications in Engineering Design”, 
Integrated Intelligent Systems for Engineering Design (Edited by Xuan F. Zha, 
R.J. Howlett), ISBN 1-58603-675-0, IOS Press, The Netherlands, 2006.  (invited: 
Book Chapter) 

 
ภาระงานสอน: 
 551601   การจ าลองระบบ 
 551602   ระเบียบวิธีค านวณเชิงตวัเลขขัน้สูง 
 551606 การควบคุมระบบเมคคาทรอนิกส์ 
 551626 เซนเซอร์และทรานสดิวเซอร ์
 551632 ระเบียบวิธีไฟไนต์เอลิเมนต ์
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แบบประวัติส่วนตัว 
 

  อาจารย์ ดร.นิมิต  ชมนาวัง  
 
 

การศึกษา/คณุวุฒิ: Ph.D. (Electrical Engineering), Louisiana State University,  
        U.S.A., 2545 

 M.S. (Biomedical Engineering), Virginia Commonwealth 
University, U.S.A., 2542 
M.S. (Electrical Engineering), Louisiana State University,  
U.S.A., 2544 

 วศ.บ. (วัดคุม), สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้าเจ้าคุณทหารลาดกระบัง, 
2536 

    
ต าแหน่งปัจจุบัน: อาจารย์ประจ าสาขาวิชาวิศวกรรมไฟฟ้า ส านักวิชาวิศวกรรมศาสตร์                   

มหาวิทยาลัยเทคโนโลยสีุรนาร ี       

ประวัติการท างาน: 2545 – ปัจจุบัน อาจารย์ประจ าสาขาวิชาวิศวกรรมไฟฟ้า ส านักวิชาวิศวกรรมศาสตร์ 
     มหาวิทยาลัยเทคโนโลยสีุรนาร ี    
   2554 – 2545 Research Engineer, Micro/Nano Devices and Systems 
     Laboratory, The University of Texas at Dallas, Richardson,  
     Texas, U.S.A.   

2552 – 2544  Graduate Research Assistant, Electronic Material and Device 
   Laboratory, Department of Electrical and Computer 

Engineering, Louisiana State University, Baton Rouge,  
Louisiana, U.S.A.  

 
ผลงานทางวิชาการ /ผลงานวิจัย  :  

 Ch. Ketthanom, N. Chomnawang, D. Klaitabtim, and A. Tuantranont, "Capacitance 
simulation of interdigitated metallic towers for humidity sensing applications," The 
27th Electrical Engineering Conference, Khonkaen, Thailand, November 11-12, 
2004, vol.II, pp.297-300. 

 R. Pattanakul, N. Chomnawang, D. Klaitabtim, and A. Tuantranont, "Simulation of 
metallic MEMS electrostatic actuator for microvalve applications," The 27th  
Electrical Engineering Conference, Khonkaen, Thailand, November 11-12, 
2004,vol.II, pp.293-296. 
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 N. Chomnawang, J.B. Lee, and W. A. Davis, "Surface micromachined arch-shape 

on-chip 3D solenoid inductors for high frequency applications," Journal of 
Microlithography, Microfabrication, and Microsystems, Vol. 2, No.4, 2003, pp. 275-
281. 

 N. Chomnawang, H. Lu, K. Colinjivadi, and J-B Lee, “Design Optimization of 
Micromachined High Aspect Ratio 3D On-chip Solenoid Inductor,” the Sixth 
International Conference on Modeling and Simulation of Microsystems, San 
Fransisco, CA, U.S.A., February 23-27, 2003, pp. 392-395. 

 
ภาระงานสอน: 
 551501   สมการอนุพันธ์ 

551621 การควบคุมระบบขั้นสูง 
 551628 การหาค่าที่เหมาะสมที่สุด 
 551633 การใช้โปรแกรมแลปวิวเพ่ือการควบคุมอัตโนมัติ 
 551636 การออกแบบระบบอิเล็กทรอนิกส์ 
  

http://spiedl.aip.org/getabs/servlet/GetabsServlet?prog=normal&id=JMMMGF000002000004000275000001&idtype=cvips&gifs=Yes
http://spiedl.aip.org/getabs/servlet/GetabsServlet?prog=normal&id=JMMMGF000002000004000275000001&idtype=cvips&gifs=Yes
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แบบประวัติส่วนตัว 
 

  อาจารย์ ดร.สุดารัตน์  ขวัญอ่อน 
 

 

การศึกษา/คุณวุฒิ: Ph.D. (Electrical and Electronic Engineering), University of 
Nottingham, U.K., 2554 

 วศ.ม. (วิศวกรรมไฟฟ้า), มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีสุรนารี, 2547 
 วศ.บ. (วิศวกรรมไฟฟ้า), มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีสุรนารี, 2544 
 
ต าแหน่งปัจจุบัน: อาจารย์ประจ าสาขาวิชาวิศวกรรมไฟฟ้า ส านักวิชาวิศวกรรมศาสตร์ 

มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีสุรนารี       
 

ประวัติการท างาน: 2548 – ปัจจุบัน อาจารย์ประจ าสาขาวิชาวิศวกรรมไฟฟ้า ส านักวิชาวิศวกรรมศาสตร์ 
    มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีสุรนารี 
 
ผลงานทางวิชาการ /ผลงานวิจัย:  

  Khwanon, S., Kulworawanichpong, T., Srikaew, A., and Sujitjorn, S. “Neuro-Tabu-
Fuzzy Controller to Stabilize and Inverted Pendulum System” Proc. TENCON 
2004 IEEE International Conference on Analog and Digital Techniques in Electrical 
Engineering. Pp.562-565, 21-24 November 2004. 

 Puangdownreong, D., Khwanon, S., Areerak, K-N., Kulworawanichpong, T. Srikaew, 
A., and Sujitjorn, S. “Adaptive Tabu Search and Its Advance Application” The 8th 
Annual National Symposium on Computational Science and Engineering. Pp.142-
143, 21-23 July 2004. 

 สุดารัตน์ ขวัญอ่อน, ธนัดชัย กุลวรวานิชพงษ์ และ สราวุฒิ สุจิตจร “การสร้างเสถียรภาพให้
ระบบลูกตุ้มผกผันด้วยตัวควบคุมนิวโร-ฟัซซี่ชนิดกฎอินพุตเดียว” วารสารสงขลานครินทร์ ฉบับ
วิทยาศาสตร์และเทคโนโลยี ปีที่ 27 ฉบับที่ 1 ม.ค.-ก.พ. 2548 หน้า 101-121. 
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ภาระงานสอน: 
 551608 การวัดและเครื่องมือวัดขั้นสูง 
 551603 การวิเคราะห์การสั่น 
 551625 ระบบสื่อสาร 
 551630 การออกแบบกลไก 1 
 551637 เทคโนโลยีการท าความสะอาดในกระบวนการประกอบ HDD 
 551638 ระเบียบวิธีวิจัย 
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ภาคผนวก จ 
ข้อบังคับมหาวิทยาลัยเทคโนโลยีสุรนาร ี

ว่าด้วยการศึกษาขั้นบณัฑิตศึกษา 
พ.ศ. 2550 
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ข้อบังคับมหาวิทยาลัยเทคโนโลยีสุรนาร ี
ว่าด้วยการศึกษาขั้นบัณฑิตศกึษา พ.ศ. 2550 

       
 โดยที่เป็นการสมควรปรับปรุงข้อบังคับมหาวิทยาลัยเทคโนโลยีสุ รนารี ว่าด้วยการศึกษาขั้น
บัณฑิตศึกษาให้เหมาะสมยิ่งขึ้น ฉะนั้นอาศัยอ านาจตามความในมาตรา 16 (2) และ (3) แห่งพระราชบัญญัติ
มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีสุรนารี พ.ศ. 2533 ประกอบกับมติสภามหาวิทยาลัยเทคโนโลยีสุรนารี  ในการประชุม
ครั้งที่ 1/2550 เมื่อวันที่ 3 กุมภาพันธ์ 2550  สภามหาวิทยาลัยเทคโนโลยีสุรนารี โดยค าแนะน าของสภา
วิชาการมหาวิทยาลัยเทคโนโลยีสุรนารี  จึงออกข้อบังคับไว้ดังต่อไปนี้ 
 ข้อ 1 ข้อบังคับนี้เรียกว่า "ข้อบังคับมหาวิทยาลัยเทคโนโลยสีุรนาร ีว่าด้วยการศึกษาขั้นบัณฑิตศึกษา  
   พ.ศ.2550" 
 ข้อ 2 ข้อบังคับนี้ให้ใช้บังคับตั้งแต่ ปีการศึกษา 2550  เป็นต้นไป 
 ข้อ 3 ให้ยกเลิกข้อบังคับมหาวิทยาลัยเทคโนโลยีสรุนาร ีว่าด้วยการศึกษาขั้นบัณฑิตศึกษา พ.ศ. 2545 

บรรดาระเบียบ ประกาศ แนวปฏิบัติหรือมติใด ๆ ซึ่งขัดหรือแย้งกับข้อบังคับนี้ ให้ใช้
ข้อบังคับนี้แทน 

 ข้อ 4 ในข้อบังคับนี้ 
   "มหาวิทยาลัย"   หมายถึง มหาวิทยาลัยเทคโนโลยสีุรนารี 
   "สภามหาวิทยาลัย"   หมายถึง สภามหาวิทยาลยัเทคโนโลยสีรุนาร ี
   "สภาวชิาการ"   หมายถึง สภาวชิาการมหาวิทยาลัยเทคโนโลยสีุรนารี 
   "อธิการบดี"     หมายถึง อธิการบดีมหาวิทยาลยัเทคโนโลยีสุรนารี 
   "ส านักวิชา"     หมายถึง ส านักวิชาในมหาวิทยาลยัเทคโนโลยสีุรนารี 
   "สาขาวิชา"     หมายถึง สาขาวิชาในส านักวชิาของมหาวิทยาลัย 
             เทคโนโลยีสุรนาร ี
   "คณบดี"      หมายถึง คณบดีส านักวิชาต้นสังกัดของนักศึกษา 
   "หัวหน้าสาขาวชิา"   หมายถึง  หัวหน้าสาขาวิชาต้นสังกัดของนักศึกษา 
    "รายวิชา"      หมายถึง วิชาที่เปิดสอนตามหลักสูตรต่าง ๆ ในมหาวิทยาลยั 
             เทคโนโลยีสุรนารโีดยไม่นับรวมวิทยานิพนธ ์  

   "คณาจารย์บัณฑิตระดับปริญญาโท"   หมายถึง คณาจารย์ที่สภาวิชาการแต่งตั้งให้เป็น
ผู้สอนระดับบัณฑิตศึกษาขั้นปริญญา
โท 
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   "คณาจารย์บัณฑิตระดับปริญญาเอก"   หมายถึง คณาจารย์ที่สภาวิชาการแต่งตั้งให้เป็น 
                         ผู้สอนระดับบัณฑิตศึกษาขั้นปริญญาเอก 

   "นักศึกษาขั้นปริญญาเอก (Ph.D. Student)"  หมายถึง นักศึกษาที่ก าลังศึกษาในระดับ
ปริญญาเอกที่ยังสอบวัดคุณสมบัติไม่ผ่าน 

   "นักศึกษาปริญญาเอก (Ph.D. Candidate)"  หมายถึง นักศึกษาที่ก าลังศึกษาในระดับ
ปริญญาเอกที่สอบวัดคุณสมบัติผ่านแล้ว 

 ข้อ 5 ให้อธิการบดีเป็นผู้รักษาการตามข้อบังคับนี้ และเป็นผู้วินิจฉัยชี้ขาดในกรณีท่ีมีปัญหาจาก
การ 
      ใช้ข้อบังคับนี้ 
 ข้อ 6 นักศึกษาต้องปฏิบัติตามข้อบังคับ ระเบียบ ประกาศ และแนวปฏิบัติอื่น ๆ ของ 
  มหาวิทยาลัยที่ไม่ขัดหรือแย้งกับข้อบังคับนี้  
 
 

หมวด 1 
การรับเขา้ศึกษา 

 
 ข้อ 7 คุณสมบัติของผู้มีสิทธิสมัครเข้าศึกษา    
   7.1 หลักสูตรประกาศนียบัตรบัณฑิต 

เป็นผู้ส าเร็จการศึกษาขั้นปริญญาตรีหรือเทียบเท่าจากสถาบนัอุดมศึกษาที่
มหาวิทยาลัยรบัรอง หรือเป็นนักศึกษาภาคการศึกษาสุดท้ายของหลักสูตรปริญญาตรี
หรือเทียบเท่าของสถาบันอุดมศึกษาที่มหาวิทยาลัยรับรอง และต้องมีคุณสมบัติอ่ืน
ตามที่มหาวิทยาลัยก าหนด 

   7.2 หลักสูตรปริญญาโท 
7.2.1  เป็นผู้ส าเร็จการศึกษาขั้นปริญญาตรีหรือเทียบเท่าจากสถาบนัอุดมศึกษาที่ 
         มหาวิทยาลัยรบัรองหรอืมีหลักฐานรับรองว่าจะส าเร็จการศึกษาขั้นปริญญาตรี 
         หรือเทียบเท่าจากสถาบันอุดมศึกษาที่มหาวิทยาลัยรับรอง และต้องมีคุณสมบัติ 
         อ่ืนตามที่มหาวิทยาลัยก าหนด 
7.2.2  แต้มระดับคะแนนเฉลี่ยสะสมไม่ต่ ากว่า 2.50 หรือเทียบเท่า หรือ 

    7.2.3   หากไม่เป็นไปตามข้อ 7.2.2 ต้องมีแต้มระดับคะแนนเฉลี่ยในวิชาเอกของ 
       หลักสูตรปริญญาโทที่จะเข้าศึกษาไม่ต่ ากว่า 2.75 หรือเทียบเท่า หรือมี 
       ประสบการณ์การท างานในสาขาวิชาที่เกี่ยวข้องกับสาขาวชิาที่จะเข้าศึกษา   
       โดยมีหนังสือรับรองจากหน่วยงานหรือจากผู้บังคับบัญชาว่ามีศักยภาพที่จะ 
       ศึกษาระดับบัณฑิตศึกษาได้ 
   7.3 หลักสูตรประกาศนียบัตรบัณฑิตชั้นสูง 
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    เป็นผู้ส าเร็จการศึกษาขั้นปริญญาโทหรือเทียบเท่า หรือมีหลกัฐานรับรองว่าจะส าเร็จ 
    การศึกษาขั้นปริญญาโทหรือเทียบเท่า จากสถาบันอุดมศึกษาที่มหาวิทยาลัยรับรองและ 
    ต้องมีคุณสมบัติอ่ืนตามที่มหาวิทยาลัยก าหนด 
   7.4 หลักสูตรปริญญาเอก 
    7.4.1  เป็นผู้ส าเร็จการศึกษาขั้นปริญญาโทหรือเทียบเท่า หรือมีหลกัฐานรับรองว่าจะ 
       ส าเร็จการศึกษาขั้นปริญญาโทหรือเทียบเท่า จากสถาบันอุดมศึกษาที่ 
       มหาวิทยาลัยรบัรอง หรือ 

8.4.2  เป็นผู้ส าเร็จการศึกษาขั้นปริญญาตรีเกียรตินิยมหรือเทียบเทา่จากมหาวิทยาลยั 
       หรือสถาบันอุดมศึกษาที่มหาวิทยาลัยรับรอง หรือมีหลักฐานรับรองว่าจะ 
       ส าเร็จการศึกษาขั้นปริญญาตรหีรือเทียบเท่าจากสถาบันอุดมศึกษาที่ 
       มหาวิทยาลัยรบัรองในสาขาวชิาเดียวกันกับสาขาวิชาของหลักสูตรปริญญาเอก 
       ที่จะเข้าศึกษา โดยมีแต้มระดับคะแนนเฉลี่ยสะสมนับถึงภาคการศึกษาก่อน 
       สุดท้ายไม่ต่ ากว่าเกณฑ์เกียรตินิยมของสถาบันที่ก าลังศึกษา 
    7.4.3  ผู้สมัครเข้าศึกษาหลักสูตรปรญิญาเอกที่เน้นเฉพาะการท าวิจัยต้องเป็นผู้ส าเร็จ 
       การศึกษาขั้นปริญญาโทที่มีการท าวิทยานิพนธ์  และมีประสบการณ์วิจัยใน 
       สายงานโดยมีผลงานวิจัยตีพิมพ์เผยแพร่ในวารสารวชิาการทีส่าขาวิชายอมรับ  

7.5 ไม่เคยถูกคัดชื่อออกจากการเป็นนักศึกษาขั้นบัณฑิตศึกษาในหลักสูตรที่จะเข้าศึกษา 
   7.6 มีคุณสมบัติอื่นตามที่มหาวิทยาลัยก าหนด 

7.7 ผู้สมัครเข้าศึกษาทุกหลักสูตรข้างต้น ต้องไม่เป็นผู้พ้นสถานภาพนักศึกษาขั้น
บัณฑิตศึกษาเพราะยังไม่ส าเร็จการศึกษาเมื่อครบก าหนดเวลาสูงสุดแลว้ในหลักสูตร
และระดับการศึกษาที่จะเข้าศึกษา 

7.8 สภาวชิาการโดยค าแนะน าของคณะกรรมการประจ าส านักวิชาอาจพิจารณายกเว้น
คุณสมบัติตามที่ก าหนดข้างต้นได้เป็นกรณีไป 

 
 ข้อ 8 การรับเข้าศึกษา 

8.1 การพิจารณารับเข้าศึกษากระท าโดยคณะกรรมการคัดเลือกซ่ึงแต่งตั้งโดยคณบดีตาม
ค าแนะน าของสาขาวิชาที่รับผิดชอบหลักสูตร 

8.2 วิธีการคัดเลือกเข้าศึกษาอาจใช้วิธีสอบคัดเลือก วิธีทดสอบความรู้ หรือโดยวิธีอ่ืนที่
คณบดีเห็นชอบตามค าแนะน าของสาขาวิชา  

8.3 คณะกรรมการประจ าส านักวิชาเป็นผู้อนุมัติการรับเข้าศึกษาตามค าแนะน าของ
คณะกรรมการคัดเลือก  

8.4 การรับเข้าศึกษาหลักสูตรปริญญาโทแบบ ก 1 และปริญญาเอกแบบ 1 ที่เน้นเฉพาะ
การวิจัยเพ่ือท าวิทยานิพนธ์ ต้องได้รับอนุมัติจากสภาวิชาการ 
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8.5 ในกรณีที่ผลการพิจารณาของคณะกรรมการคัดเลือกเห็นว่าผู้สมัครเข้าศึกษาขั้น
ปริญญาเอกมีความพร้อมทางวิชาการยังไม่เพียงพอส าหรับการศึกษาขั้นปริญญาเอก  
สาขาวิชาโดยความเห็นชอบของคณะกรรมการประจ าส านักวิชาอาจพิจารณารับผู้นั้น
เข้าศึกษาขั้นปริญญาโทในหลักสูตรที่ผู้นั้นสมัครเข้าศึกษาก็ได้ 

 
 ข้อ 9 การขึ้นทะเบียนเป็นนักศึกษา    
   9.1 ผู้ที่มหาวิทยาลัยรับเข้าศึกษาจะมีสถานภาพนักศึกษาอย่างสมบูรณ์เมื่อ 
    มหาวิทยาลัยได้ขึ้นทะเบียนผู้นัน้เป็นนักศึกษาแล้ว 
   9.2 การขึ้นทะเบียนเป็นนักศึกษาให้เป็นไปตามวิธีการที่มหาวิทยาลัยก าหนด  

 

หมวด 2 
สถานภาพนักศึกษา 

 
 ข้อ 10  สถานภาพนักศึกษา    
   10.1 นักศึกษาจะมีสถานภาพใดสถานภาพหนึ่ง  ดังต่อไปนี้ 

10.1.1 นักศึกษาสามัญ หมายถึง ผู้ที่มหาวิทยาลัยรับเข้าศึกษาโดยไม่มีเงื่อนไขใด ๆ  
10.1.2 นักศึกษาทดลองศึกษา  หมายถึง  ผู้ที่มหาวิทยาลัยรับเข้าศึกษาโดยมี

เงื่อนไขให้ทดลองศึกษาในภาคการศึกษาแรกเข้า 
10.2  นักศึกษาทดลองศึกษาจะได้รับการพิจารณาให้เปลี่ยนสถานภาพเป็นนักศึกษาสามัญ 

       เมื่อผ่านเงื่อนไขให้ทดลองศึกษาตามที่ก าหนดดังนี้ 
10.2.1 สอบได้รายวิชาขั้นปริญญาตรีทุกรายวิชาที่ก าหนดให้เรียนตามเงื่อนไขให้

ทดลองศึกษาโดยมีแต้มระดับคะแนนไม่ต่ ากว่า 2.50  ซึ่งรายวิชาเหล่านี้จะ
ไม่น าไปค านวณแต้มระดับคะแนนเฉลี่ยสะสมและไม่นับรวมเป็นหน่วยกิ
ตสอบได้ 

10.2.2 สอบได้รายวิชาขั้นบัณฑิตศึกษาทุกรายวิชาที่ก าหนดให้เรียนตามเงื่อนไขให้
ทดลองศึกษาโดยมีแต้มระดับคะแนนไม่ต่ ากว่า 3.00  

 
 หมวด 3 

         ระบบการศึกษา 
 
 ข้อ 11 ระบบการศึกษา 

11.1 เป็นระบบเรียนเก็บหน่วยกิตแบบไตรภาค (Trimester) ในปีการศึกษาหนึ่งมี 3 ภาค
การศึกษา  แต่ละภาคการศึกษามีระยะเวลาการศึกษาไม่น้อยกว่า 12 สัปดาห์ 
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11.2 หน่วยกิต  หมายถึง  หน่วยนับที่ใช้แสดงปริมาณการศึกษา  การก าหนดจ านวนหน่วย
กิต 1  หน่วยกิต  มีหลักเกณฑ์ ดังนี้ 
11.2.1 การบรรยาย หรือการสอนโดยวิธีอ่ืนที่เทียบเท่า  ใช้เวลาไม่น้อยกว่า 12 

ชั่วโมง ต่อภาคการศึกษา 
11.2.2 การปฏิบัติการ  การทดลอง  การฝึก  หรือการสอนโดยวิธีอ่ืนที่เทียบเท่า  ใช้

เวลาไม่น้อยกว่า 24 ชั่วโมง ต่อภาคการศึกษา  
11.2.3 การค้นคว้าอิสระ  หรืองานวิทยานิพนธ์  ใช้เวลาไม่น้อยกว่า 36 ชั่วโมง ต่อ

ภาคการศึกษา 
11.2.4 การปฏิบัติการภาคสนาม ใช้เวลาไม่น้อยกว่า 36 ชั่วโมงต่อภาคการศึกษา 

   11.3 หน่วยกิตเรียน  หมายถึง  จ านวนหน่วยกิตที่นักศึกษาลงทะเบียนเรียนในแต่ละภาค 
    การศกึษา 
   11.4 หน่วยกิตรายภาค  หมายถึง  จ านวนหน่วยกิตรวมกันทั้งหมดของทุกรายวิชาที่ 
    นักศึกษาได้รับระดับคะแนนตัวอักษร A B+ B C+ C และ F  ในภาคการศึกษานั้น 
   11.5 หน่วยกิตสะสม  หมายถึง  จ านวนหน่วยกิตรวมกันทั้งหมดของทุกรายวิชาที่นักศึกษา 
    ได้รับ ระดับคะแนนตัวอักษร A B+ B C+ C และ F  ในกรณีท่ีนักศึกษา 
    ลงทะเบียนเรียนซ้ าในรายวิชาใด  ให้นับจ านวนหน่วยกิตสะสมจากจ านวนหน่วยกิตที ่
    ลงทะเบียนเรียนรายวิชานั้นในครั้งสุดท้ายเพียงครั้งเดียว 

11.6 หน่วยกิตสอบได้  หมายถึง  จ านวนหน่วยกิตรวมของรายวิชาที่นักศึกษาได้รับระดับ 
 คะแนนตัวอักษร A B+ B C+ C หรือ S และจ านวนหน่วยกิตวิทยานิพนธ์ที่มีผลการ 
 สอบ  "ผ่าน"  หรือ  "ดีมาก" 

 

หมวด 4 
ประเภทและโครงสรา้งของหลักสูตร 

 
 ข้อ 12 ประเภทของหลักสูตร 
   12.1 หลักสูตรประกาศนียบัตรบัณฑิต  เป็นหลักสูตรการศึกษาที่ส่งเสริมความก้าวหน้า 
    ทางวิชาการความเชี่ยวชาญหรือประสิทธิภาพในทางวิชาชีพในสาขาวิชาเฉพาะ      

ในระดับสูงกว่าขั้นปริญญาตรีแต่ต่ ากว่าขั้นปริญญาโท 
   12.2 หลักสูตรปริญญาโท  เป็นหลักสูตรการศึกษาที่ส่งเสริมความก้าวหน้าทางวิชาการ  
    วิชาชีพและการวิจัยในระดับที่สูงกว่าขั้นปริญญาตรีแต่ต่ ากว่าขั้นปริญญาเอก  โดยมุ่ง 
    ผลิตนักวิชาการและนักวิชาชีพที่มีความรู้ในเนื้อหาวิชา  พร้อมทั้งความสามารถใน 
    การวิจัยหรือค้นคว้าอิสระ 
   12.3 หลักสูตรประกาศนียบัตรบัณฑิตชั้นสูง  เป็นหลักสูตรการศึกษาที่ส่งเสริม 



    มคอ.2  

จ-6 
 

    ความก้าวหน้าทางวิชาการ  ความเชี่ยวชาญหรือประสิทธภิาพในทางวิชาชีพใน 
    สาขาวิชาเฉพาะ ในระดับสูงกว่าขั้นปริญญาโทแต่ต่ ากว่าขั้นปริญญาเอก 

12.4 หลักสูตรปริญญาเอก  เป็นหลักสูตรการศึกษาที่ส่งเสริมความก้าวหน้าทางวิชาการ 
 และการวิจัยในระดับที่สูงกว่าขั้นปริญญาโท  โดยมุ่งผลิตนักวิชาการและนักวิชาชีพที่

มี ความรู้ความสามารถระดับสูง  โดยเฉพาะอย่างยิ่งความสามารถในการวิจัยอย่าง
อิสระเพ่ือบุกเบิกแสวงหาความรู้ใหม่และเพ่ือสร้างสรรค์จรรโลงความก้าวหน้าทาง
วิชาการอย่างต่อเนื่อง 

 
 ข้อ 13 โครงสร้างของหลักสูตร 
   13.1 หลักสูตรประกาศนียบัตรบัณฑิต 
    จ านวนหน่วยกิตรวมตลอดหลกัสูตรไม่น้อยกว่า 30 หน่วยกิต 
   13.2 หลักสูตรปริญญาโท   
    จ านวนหน่วยกิตรวมตลอดหลกัสูตรไม่น้อยกว่า 45 หน่วยกิต มีแผนการศึกษาให้ 
    เลือก  2 แผน ดังต่อไปนี้ 
    (1) แผน ก: เน้นการวิจัยเพ่ือท าวิทยานิพนธ์ ซึ่งมี 2 แบบ คือ 
         แบบ ก 1 :  การวิจัยเพ่ือท าวิทยานิพนธ์ จ านวนไม่น้อยกว่า 45 หน่วยกิต  
            โดยไม่ต้องมีการศึกษารายวิชา ทั้งนี้สาขาวิชาจะก าหนดให้เรียน 
          รายวิชาหรือท ากิจกรรมทางวิชาการอ่ืนโดยไม่นับหน่วยกิตด้วย  

ก็ได้ โดยต้องได้ผลสัมฤทธิ์ตามที่ก าหนด 
        แบบ ก 2 :  การวิจัยเพ่ือท าวิทยานิพนธ์ ซึ่งมีค่าเทียบได้ไม่น้อยกว่า 15  
          หน่วยกิต  และ การศึกษารายวิชาไม่น้อยกว่า 15 หน่วยกิต  โดย

มีจ านวนหน่วยกิตรวมทั้งหมดไม่น้อยกว่า 45 หน่วยกิต 
    (2) แผน ข:  เน้นการศึกษารายวิชาโดยไม่มีการท าวิทยานิพนธ์  มีเป้าหมายเพ่ือผลิต

นักวิชาการ  และนักวิชาชีพชั้นสูงที่มีความรู้กว้างขวางและสามารถ
น าไปประยุกต์ ในการปฏิบัติงานได้ดียิ่งขึ้น เนื้อหาของหลักสูตร  
ประกอบด้วยการศึกษา รายวิชาไม่น้อยกว่า 38 หน่วยกิต  และการ
ค้นคว้าอิสระหรือการท าโครงการปัญหาพิเศษที่เทียบค่าได้ไม่น้อยกว่า 
4 หน่วยกิต  แต่ไม่เกิน 7 หน่วยกิต  โดยมีจ านวนหน่วยกิตรวมทั้งหมด
ไม่น้อยกว่า 45 หน่วยกิต  แผนนี้ใช้กับแต่เฉพาะสาขาวิชาที่มีความ
ขาดแคลนบุคลากรเท่านั้น การเปิดรับนักศึกษาต้องได้รับความ
เห็นชอบจากสภาวิชาการ 

   13.3 หลักสูตรประกาศนียบัตรบัณฑิตชั้นสูง 
    จ านวนหน่วยกิตรวมตลอดหลกัสูตรไม่น้อยกว่า 30 หน่วยกิต 
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   13.4 หลักสูตรปริญญาเอก 
    จ านวนหน่วยกิตรวมตลอดหลักสูตรไม่น้อยกว่า 60 หน่วยกิตส าหรับผู้ที่ศึกษาต่อจาก 
    ขั้นปริญญาโทและไม่น้อยกว่า 90 หน่วยกิตส าหรับผู้ที่ศึกษาต่อจากขั้นปริญญาตรี    

มี แบบการศึกษาให้เลือก 2 แบบ ดังต่อไปนี้ 
    (1) แบบ 1 : การวิจัยเพ่ือท าวิทยานิพนธ์โดยไม่ต้องศึกษารายวิชา แต่สาขาวิชาอาจ

ก าหนดให้เรียนรายวิชาหรือท ากิจกรรมทางวิชาการอ่ืนโดยไม่นับหน่วย
กิตด้วยก็ได ้ โดยต้องได้ผลสัมฤทธิ์ตามที่ก าหนด  

       แบบ 1.1  ผู้เข้าศึกษาที่จบการศึกษาขั้นปริญญาโท  ต้องท าวิทยานิพนธ์ไม่
น้อยกว่า 60  หน่วยกิต  

           (2) แบบ 2 : เน้นการวิจัยโดยมีการท าวิทยานิพนธ์ และศึกษางานรายวิชาเพ่ิมเติม  
        แบบ 2.1 ผู้เข้าศึกษาที่จบการศึกษาขั้นปริญญาโทต้องท าวิทยานิพนธ์ที่มีค่า

เทียบได้ไม่น้อยกว่า 45 หน่วยกิต  และศึกษารายวิชาไม่น้อยกว่า 
15  

           หน่วยกติ  
        แบบ 2.2 ผู้เข้าศึกษาที่จบการศึกษาขั้นปริญญาตรีต้องท าวิทยานิพนธ์ที่มีค่า

เทียบได้ ไม่น้อยกว่า 60 หน่วยกิต  และศึกษารายวิชาไม่น้อยกว่า 
30 หน่วยกิต 

        ทั้งนี้  วิทยานิพนธ์ตามแบบ 2.1 และ 2.2  ต้องมีคุณภาพและมาตรฐานขั้นต่ าเท่ากัน 
 

หมวด 5 
การลงทะเบียนเรียน 

 
 ข้อ 14   การลงทะเบียนเรียน 
   14.1 นักศึกษาใหม่ ในภาคการศึกษาแรกที่เข้าศึกษา ต้องลงทะเบียนเรียนภายในเวลา     

ที่มหาวิทยาลัยก าหนด  มิฉะนั้นจะถือว่าสละสิทธิการเข้าเป็นนักศึกษา และจะถูก
ถอนชื่อออกจากทะเบียน 

   14.2 นักศึกษาปัจจุบัน  ต้องลงทะเบียนเรียนภายในเวลาที่มหาวิทยาลัยก าหนด  มิฉะนั้น
จะไม่มีสิทธิลงทะเบียนเรียนในภาคการศึกษานั้น 

   14.3 นักศึกษาปัจจุบันที่มิได้ลงทะเบียนเรียนภายในเวลาที่มหาวิทยาลัยก าหนด  ต้องได้รับ
อนุมัติให้ลาพักการศึกษาตามข้อ 34  และต้องช าระค่าธรรมเนียมรักษาสถานภาพ
นักศึกษา  มิฉะนั้นจะพ้นสถานภาพนักศึกษา 

   14.4 นักศึกษาปัจจุบันที่ลงทะเบียนครบถ้วนตามที่หลักสูตรก าหนดแล้ว  แต่ยังไม่ส าเร็จ
การศึกษาต้องขอรักษาสถานภาพนักศึกษา  พร้อมช าระค่าธรรมเนียมรักษา
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สถานภาพนักศึกษา  และค่าธรรมเนียมอ่ืนที่มหาวิทยาลัยก าหนด  มิฉะนั้นจะพ้น
สถานภาพนักศึกษา 

14.5 จ านวนหน่วยกิตเรียนในแต่ละภาคการศึกษาให้เป็นดังต่อไปนี้ 
14.5.1 หน่วยกิตเรียนตามเงื่อนไขให้ทดลองศึกษาตามข้อ 10.2.1  และ 10.2.2 ให้

นับเป็นหน่วยกิตเรียนด้วย 
14.5.2 หน่วยกิตในการร่วมเรียน  ให้นับเป็นหน่วยกิตเรียนด้วย 

   14.6 การลงทะเบียนเรียนซ้ า 
    14.6.1 นักศึกษาที่ได้รับระดับคะแนน  F  U  หรือ  W  ในรายวิชาบังคับ  ต้อง

ลงทะเบียนเรียนรายวิชานั้นซ้ าอีก  จนกว่าจะได้รับระดับคะแนน A B+ B  
       C+ C หรือ S 
    14.6.2 นักศึกษาท่ีได้รับระดับคะแนน  F  U  หรือ  W  ในรายวิชาเลือก จะ

ลงทะเบียนเรียนรายวิชานั้นซ้ าอีกเพ่ือให้ได้ระดับคะแนน  A B+ B C+ C  
หรือ S  หรือเลือกลงทะเบียนเรียนรายวิชาเลือกอ่ืนแทนก็ได้  ทั้งนี้โดยความ
เห็นชอบของอาจารย์ที่ปรึกษาและโดยอนุมัติของหัวหน้าสาขาวิชา การ
ลงทะเบียนดังกล่าวนี้   ให้ใช้ระดับคะแนนตัวอักษรที่ได้รับครั้งสุดท้าย
ส าหรับการค านวณแต้มระดับคะแนนเฉลี่ยสะสม 

   14.7 การลงทะเบียนวิทยานิพนธ์ 
14.7.1 นักศึกษาที่ยังไม่ได้รับอนุมัติโครงร่างวิทยานิพนธ์ สามารถลงทะเบียน

วิทยานิพนธ์ได้ไม่เกิน 3 หน่วยกิต ต่อภาคการศึกษา  
14.7.2 นักศึกษาที่ได้รับอนุมัติโครงร่างวิทยานิพนธ์แล้ว ต้องลงทะเบียนวิทยานิพนธ์

ไม่เกิน 15 หน่วยกิตต่อภาคการศึกษา   
14.7.3 ในกรณีที่หน่วยกิตวิทยานิพนธ์ที่เหลือมากกว่าที่ก าหนดในข้อ 14.7.2 ให้

ลงทะเบียนเรียนเกินกว่าจ านวนที่ก าหนดได้ 
   14.8 การลงทะเบียนเรียนให้เป็นไปตามข้อก าหนดของหลักสูตรและประกาศของ

มหาวิทยาลัยและต้องได้รับความเห็นชอบจากอาจารย์ที่ปรึกษา 
   14.9 นักศึกษาที่จะลงทะเบียนเรียนรายวิชานอกเหนือจากที่ก าหนดในหลักสูตร  และท่ีไม่

เป็นเงื่อนไขให้ทดลองศึกษาต้องยื่นค าร้องต่อศูนย์บริการการศึกษา พร้อมทั้งได้รับ
ความเห็นชอบจากอาจารย์ที่ปรึกษา  โดยความยินยอมของอาจารย์ผู้สอน  และได้รับ
อนุมัติจากหัวหน้าสาขาวิชา  ทั้งนี้การประเมินผลการศึกษาจะเป็นระดับคะแนน
ตัวอักษร S หรือ U เท่านั้น  และให้นับเป็นหน่วยกิตเรียนด้วย 

14.10 สาขาวิชาอาจพิจารณารับบุคคลใดเป็นผู้ร่วมเรียนในบางรายวิชาก็ได้ โดยต้อง
ลงทะเบียนเรียนรายวิชานั้นตามที่มหาวิทยาลัยก าหนด 
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14.11 นักศึกษาขั้นบัณฑิตศึกษาของสถาบันการศึกษาอ่ืน อาจได้รับอนุญาตจากสภาวิชาการ
ให้ลงทะเบียนเรียนรายวิชาของมหาวิทยาลัยเพื่อน าหน่วยกิตและผลการศึกษาไปเป็น
ส่วนหนึ่งของการศึกษาตามหลักสูตรของสถาบันการศึกษาต้นสังกัด 

14.12 นักศึกษาของมหาวิทยาลัยอาจได้รับอนุญาตจากคณะกรรมการประจ าส านักวิชาและ
สภาวิชาการให้ลงทะเบียนเรียนในรายวิชาของมหาวิทยาลัยอ่ืนที่อาจารย์ที่ปรึกษา
วิทยานิพนธ์เห็นว่าเอ้ือต่อการท าวิทยานิพนธ์  เพ่ือเทียบโอนจ านวนหน่วยกิต และผล
การศึกษามาเป็นส่วนหนึ่งของการศึกษาตามหลักสูตร 

14.13 จ านวนหน่วยกิตรวมของรายวิชาตามข้อ 14.12 ต้องไม่เกิน 1 ใน 3 ของจ านวนหน่วยกิต 
รายวิชาในหลักสูตรที่ก าลังศึกษาอยู่ โดยไม่นับรวมหน่วยกิตวิทยานิพนธ์ 

14.14 ก าหนดวัน วิธีการลงทะเบียน และรายวิชาที่เปิดให้ลงทะเบียนเรียน ให้เป็นไปตาม
ประกาศของมหาวิทยาลัย 

 
 ข้อ 15 การขอเพ่ิม  ขอลด  และขอถอนรายวิชา 
   15.1 การขอเพ่ิมรายวิชา ให้กระท าได้ภายใน 10 วันแรกของภาคการศึกษา 
   15.2 การขอลดรายวิชา ให้กระท าได้ภายใน 5 สัปดาห์แรกของภาคการศึกษา  ทั้งนี้ จะไม่

มีการบันทึกรายวิชาที่ลดในใบแสดงผลการศึกษา 
   15.3 การขอถอนรายวิชา ให้กระท าได้หลังจาก 5 สัปดาห์แรกของภาคการศึกษา  แต่ไม่

เกิน 10 สัปดาห์แรกของภาคการศึกษา  ทั้งนี้ จะมีการบันทึกรายวิชาที่ถอนในใบ
แสดงผลการศึกษา 

15.4 การขอเพ่ิมและการขอลดรายวิชาต้องได้รับความเห็นชอบจากอาจารย์ที่ปรึกษา  การขอ
ถอนรายวิชาต้องได้รับอนุมัติจากหัวหน้าสาขาวิชา  โดยค าแนะน าของอาจารย์ที่ปรึกษาและ
อาจารย์ผู้สอนรายวิชานั้น 

 

หมวด 6 
ระยะเวลาการศึกษา 

 
 ข้อ 16 ระยะเวลาการศึกษา 
   16.1 หลักสูตรประกาศนียบัตรบัณฑิต ไม่เกิน 9 ภาคการศึกษา 
   16.2 หลักสูตรปริญญาโท ไม่เกิน 15 ภาคการศึกษา  
   16.3 หลักสูตรประกาศนียบัตรบัณฑิตชั้นสูง ไม่เกิน  9  ภาคการศึกษา 
   16.4 หลักสูตรปริญญาเอก ไม่เกิน 18 ภาคการศึกษาส าหรับผู้ที่ศึกษาต่อจากข้ันปริญญา

โท และไม่เกิน 24 ภาคการศึกษาส าหรับผู้ที่ศึกษาต่อจากขั้นปริญญาตรี 
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16.5 การเริ่มนับเวลาการศึกษาให้นับจากภาคการศึกษาแรกที่เข้าศึกษา ผู้ที่ยังไม่ส าเร็จ
การศึกษาเมื่อครบก าหนดเวลาดังกล่าวนี้จะพ้นสถานภาพนักศึกษาโดยอัตโนมัติ 
กรณีนักศึกษาได้รับอนุมัติให้ย้ายสาขาวิชา หรือได้รับอนุมัติให้เปลี่ยนระดับการศึกษา 
ให้เริ่มนับระยะเวลาการศึกษาตั้งแต่ภาคการศึกษาที่ได้รับอนุมัติ หากอนุมัติหลังจาก 
2 สัปดาห์แรกของภาคการศึกษาหรือในช่วงปิดภาคการศึกษา ให้นับภาคการศึกษา
ถัดไปเป็นภาคการศึกษาที่ได้รับอนุมัติ แต่ทั้งนี้ระยะเวลาที่ศึกษารวมทั้งสิ้นต้องไม่เกิน
กว่าที่มหาวิทยาลัยก าหนด 

 

หมวด 7 
ระบบการวัดและประเมินผลการศึกษา 

 
 ข้อ 17 ระบบดรรชนีผลการศึกษา 
   17.1 ในการประเมินผลการศึกษาในแต่ละรายวชิา ให้ใชร้ะดับคะแนนตัวอักษรตามล าดับ

ขั้นเป็นดรรชนีผลการศึกษา ซึ่งมีรายละเอียดดังต่อไปนี้ 
 
   ระดับคะแนนตัวอักษร   ผลการประเมินขั้น  แต้มระดับคะแนน  
     A       ดีเยี่ยม 4.00 
     B+      ดีมาก 3.50 
     B       ดี 3.00 
     C+      ดีพอใช้ 2.50 
     C       พอใช้ 2.00 
     F       ตก 0 
 
 ในกรณีท่ีไม่สามารถประเมินผลเป็นระดับคะแนนตัวอักษรตามล าดับขั้นดังข้างต้นได้ ให้ใช้ระดับ
คะแนนตัวอักษรต่อไปนี้ 
   ระดับคะแนนตัวอักษร    ความหมาย 
     I     การวัดผลยังไม่สมบูรณ์ (Incomplete) 
     M    นักศึกษาขาดสอบ (Missing) 
     P     การสอนยังไม่สิ้นสุด (In progress) 
     S     ผลการประเมินเป็นที่พอใจ (Satisfactory) 
     ST    ผลการประเมินเป็นที่พอใจส าหรับรายวิชาที่เทียบโอน 
          (Satisfactory, Transferred credit) 
     U     ผลการประเมินไม่เป็นที่พอใจ (Unsatisfactory) 
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     V     ผู้ร่วมเรียน (Visitor) 
     W    ได้รับอนุมัติให้ถอนรายวิชา (Withdrawal) 
     X     ยังไม่ได้รับผลการประเมิน (No report) 
 
   17.2 การให้ระดับคะแนนตัวอักษร 
    17.2.1 ระดับคะแนน A B+ B C+ C และ F ให้ใช้กับกรณีต่อไปนี้ 

(1) เป็นรายวิชาที่นักศึกษาเข้าสอบและหรือมีผลงานที่ประเมินได้เป็น
ล าดับขั้น 

(2) เป็นการเปลี่ยนระดับคะแนนจาก I  หรือ M ที่ศูนย์บริการการศึกษา
ได้รับแจ้งการเปลี่ยนแปลงดังกล่าวก่อนสิ้นสุด 1 สัปดาห์แรกของภาค
การศึกษาถัดไป 

(3) เป็นการเปลี่ยนระดับคะแนนจาก P หรือ X 
    17.2.2 ระดับคะแนน F นอกเหนือจากกรณีตามข้อ 17.2.1 ให้ใช้กับกรณีต่อไปนี้ด้วย 

(1) นักศึกษาท าผิดระเบียบการสอบและได้รับการลงโทษให้ได้ระดับ
คะแนน F ตามข้อ 35.1 

(2) เป็นการเปลี่ยนระดับคะแนนโดยอัตโนมัติจาก I หรือ M ในกรณีที่ไม่ได้
รับแจ้งจากส านักวิชาหลังจาก 1 สัปดาห์แรกของภาคการศึกษาถัดไป 

    17.2.3 ระดับคะแนน I ให้ใช้กับกรณีต่อไปนี้ 
(1) นักศึกษาป่วย อันเป็นเหตุให้ไม่สามารถเข้าสอบได้โดยได้ปฏิบัติถูกต้อง

ตามขอ้ 33  
(2) นักศึกษาขาดสอบโดยเหตุอันพ้นวิสัยและได้รับอนุมัติจากหัวหน้า

สาขาวิชา 
(3) นักศึกษาท างานที่เป็นส่วนประกอบของการศึกษายังไม่สมบูรณ์ และ

อาจารย์ผู้สอนโดยความเห็นชอบของหัวหน้าสาขาวิชา เห็นว่าสมควร
ให้ชะลอการวัดผลการศึกษา 

    17.2.4 ระดับคะแนน M ให้ใช้กับกรณีที่นักศึกษาขาดสอบ แต่ยังไม่สามารถแสดง
หลักฐานที่สมบูรณ์ในการขาดสอบได้ 

    17.2.5 ระดับคะแนน P ให้ใช้กับรายวิชาที่มีการสอน การวิจัย การท าวิทยานิพนธ์ 
หรือการท าโครงงานที่ต่อเนื่องล้ าเข้าไปในภาคการศึกษาถัดไป  โดยมี
ความก้าวหน้าเป็นที่พอใจเมื่อสิ้นสุดภาคการศึกษาที่นักศึกษาลงทะเบียน
เรียนรายวิชานั้น 

    17.2.6 ระดับคะแนน S, U  ให้ใช้กับกรณีที่ผลการประเมินเป็นที่พอใจหรือไม่พอใจ
ตามล าดับ ในรายวิชาต่อไปนี้ 
(1) รายวิชาที่หลักสูตรก าหนดไว้ว่า ให้ประเมินผลเป็น S, U 
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(2) รายวิชาที่นักศึกษาลงทะเบียนเรียนตามข้อ 14.9 
(3) เป็นการเปลี่ยนระดับคะแนนจาก M, P หรือ X 

17.2.7 ระดับคะแนน ST  ให้ใช้กับรายวิชาที่นักศึกษาได้รับอนุมัติให้เทียบโอน
รายวิชา 

17.2.8 ระดับคะแนน V ให้ใช้กับรายวิชาที่นักศึกษาได้รับอนุมัติให้ลงทะเบียนเรียน
เป็นผู้ร่วมเรียนโดยได้เข้าชั้นเรียนเป็นเวลารวมทั้งสิ้นไม่น้อยกว่าร้อยละ 80 
ของเวลาเรียนทั้งหมด และอาจารย์ผู้สอนวินิจฉัยว่าได้เรียนด้วยความตั้งใจ 

17.2.9 ระดับคะแนน W จะกระท าได้หลังจาก 5 สัปดาห์แรกของภาคการศึกษาใน
กรณีต่อไปนี้ 
(1) รายวิชาที่นักศึกษาได้รับอนุมัติให้ถอนตามข้อ 15.4 
(2) นักศึกษาป่วยจนไม่สามารถเข้าสอบได้ โดยได้ปฏิบัติถูกต้องตามข้อ 33 

และหัวหน้าสาขาวิชามีความเห็นร่วมกันกับอาจารย์ผู้สอนว่าสมควรให้
ถอนรายวิชานั้น 

(3) นักศึกษาได้รับอนุญาตให้ลาพักการศึกษา ด้วยเหตุผลตามข้อ 34.1 
หรือ 34.2 

(4) นักศึกษาถูกสั่งให้พักการศึกษาในภาคการศึกษานั้น ด้วยเหตุผลอ่ืน
นอกเหนือจากที่ระบุไว้ในข้อ 35.1 

(5) หัวหน้าสาขาวิชาอนุมัติให้เปลี่ยนระดับคะแนนจาก  I  ที่ได้รับอนุมัติ
ตามข้อ17.2.3 (1) และ (2) เนื่องจากการป่วยหรือเหตุอันพ้นวิสัยนั้นยัง
ไม่สิ้นสุด 

(6) รายวิชาที่นักศึกษาได้รับอนุมัติให้ลงทะเบียนเรียนเป็นผู้ร่วมเรียนตาม
ข้อ 14.10 และได้เข้าเรียนเป็นเวลารวมทั้งสิ้นน้อยกว่าร้อยละ 80 ของ
เวลาเรียนทั้งหมด หรืออาจารย์ผู้สอนวินิจฉัยว่าไม่ได้เรียนด้วยความ
ตั้งใจ 

(7) รายวิชาที่นักศึกษากระท าผิดเงื่อนไขการลงทะเบียนเรียน 
17.2.10 ระดับคะแนน X ให้ใช้กับเฉพาะรายวิชาที่ศูนย์บริการการศึกษายังไม่ได้รับ

รายงานผลการประเมินการศึกษาของนักศึกษาในรายวิชานั้น ๆ ตาม
ก าหนดเวลา 

 
หมวด 8 

การควบคุมการศึกษา 
 

 ข้อ 18  คณาจารย์บัณฑิต 
   18.1 คณาจารย์บัณฑิตระดับปริญญาโท ต้องมีคุณสมบัติข้อใดข้อหนึ่งดังนี้ 
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18.1.1 วุฒิปริญญาเอกหรือเทียบเท่าในสาขาวิชานั้น หรือสาขาวิชาที่สัมพันธ์กัน 
และมีประสบการณ์ด้านการสอน 

18.1.2 วุฒิปริญญาโทหรือเทียบเท่าในสาขาวิชานั้น หรือสาขาวิชาที่สัมพันธ์กัน  มี
ประสบการณ์ด้านการสอน และมีผลงานวิจัยเพ่ิมเติมจากงานวิจัยที่เป็นส่วน
หนึ่งของการศึกษาเพ่ือรับปริญญา 

18.1.3 วุฒิปริญญาโทหรือเทียบเท่าในสาขาวิชานั้น หรือสาขาวิชาที่สัมพันธ์กัน 
และด ารงต าแหน่งทางวิชาการไม่ต่ ากว่าผู้ช่วยศาสตราจารย์ 

18.1.4 เป็นผู้ที่สภาวิชาการให้การรับรองเป็นผู้เชี่ยวชาญในสาขาวิชานั้น หรือ
สาขาวิชาที่สัมพันธ์กัน ในกรณีท่ีไม่สังกัดสถาบันอุดมศึกษา 

   18.2 คณาจารย์บัณฑิตระดับปริญญาเอก ต้องมีคุณสมบัติข้อใดข้อหนึ่งดังนี้ 
18.2.1  วุฒิปริญญาเอกหรือเทียบเท่าในสาขาวิชานั้น หรือสาขาวิชาที่สัมพันธ์กัน มี

ประสบการณด์้านการสอน และมีผลงานวิจัยเพ่ิมเติมจากงานวิจัยที่เป็นส่วน
หนึ่งของการศึกษาเพ่ือรับปริญญา 

18.2.2 วุฒิปริญญาโทหรือเทียบเท่าในสาขาวิชานั้น หรือสาขาวิชาที่สัมพันธ์กัน 
และด ารงต าแหน่งทางวิชาการไม่ต่ ากว่ารองศาสตราจารย์ และมีผลงานวิจัย
เพ่ิมเติมจากงานวิจัยที่เป็นส่วนหนึ่งของการศึกษาเพ่ือรับปริญญา 

18.2.3 เป็นผู้ที่สภาวิชาการให้การรับรองเป็นผู้เชี่ยวชาญในสาขาวิชานั้น หรือ
สาขาวิชาที่สัมพันธ์กันมาอย่างน้อย 5 ปี ในกรณีท่ีไม่สังกัดสถาบันอุดมศึกษา 

18.3 คณาจารย์บัณฑิตย่อมสามารถสอนในระดับการศึกษาที่ต่ ากว่าระดับการสอนที่ได้รับ
อนุมัติให้สอน 

 
 ข้อ 19 อาจารย์ที่ปรึกษาทั่วไป 

19.1 ต้องเป็นอาจารย์ประจ าและคณาจารย์บัณฑิตของมหาวิทยาลัยในสาขาวิชาที่
นักศึกษาสังกัด 

19.2 มีหน้าที่ให้ค าแนะน าและดูแลการจัดท าแผนการศึกษาของนักศึกษาให้สอดคล้องกับ
หลักสูตรและระเบียบข้อบังคับ 

19.3 มีหน้าที่ให้ค าปรึกษาแก่นักศึกษาในเรื่องอ่ืนตามความจ าเป็นและความเหมาะสม 
19.4 ให้หัวหน้าสาขาวิชาเสนอชื่ออาจารย์ที่ปรึกษาทั่วไปต่อคณบดีเพ่ือแต่งตั้งโดยเร็ว  
 

  ข้อ 20 อาจารย์ที่ปรึกษาวิทยานิพนธ์ 
   20.1 อาจารย์ที่ปรึกษาวิทยานิพนธ์ขั้นปริญญาโท ต้องเป็นอาจารย์ประจ าและคณาจารย์

บัณฑิตของมหาวิทยาลัย ณ วันที่มหาวิทยาลัยแต่งตั้ง และต้องมีคุณสมบัติข้อใดข้อ
หนึ่งดังต่อไปนี้ 
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20.1.1 วุฒิปริญญาเอกหรือเทียบเท่าในสาขาวิชาของวิทยานิพนธ์หรือสาขาวิชาที่
สัมพันธ์กัน 

20.1.2 วุฒิปริญญาโทหรือเทียบเท่า ในสาขาวิชาของวิทยานิพนธ์ หรือสาขาวิชาที่
สัมพันธ์กันด ารงต าแหน่งทางวิชาการไม่ต่ ากว่ารองศาสตราจารย์ และมี
ผลงานวิจัยอ่ืนนอกเหนือจากผลงานวิจัยที่เป็นส่วนหนึ่งของการศึกษาเพ่ือ
รับปริญญา 

20.1.3 เป็นผู้ที่สภาวิชาการรับรองให้เป็นผู้เชี่ยวชาญในสาขาวิชาของวิทยานิพนธ์ 
20.2 อาจารย์ที่ปรึกษาวิทยานิพนธ์ขั้นปริญญาเอก ต้องเป็นอาจารย์ประจ าและคณาจารย์

บัณฑิตของมหาวิทยาลัย ณ วันที่มหาวิทยาลัยแต่งตั้ง และต้องมีคุณสมบัติข้อใดข้อ
หนึ่งดังต่อไปนี้ 
20.2.1 วุฒิปริญญาเอกหรือเทียบเท่าในสาขาวิชาของวิทยานิพนธ์หรือสาขาวิชาที่

สัมพันธ์กัน และมีผลงานวิจัยอื่นนอกเหนือจากงานวิจัยที่เป็นส่วนหนึ่งของ
การศึกษาเพ่ือรับปริญญา 

20.2.2 วุฒิปริญญาโทหรือเทียบเท่า ในสาขาวิชาของวิทยานิพนธ์ หรือสาขาวิชาที่
สัมพันธ์กัน ด ารงต าแหน่งทางวิชาการไม่ต่ ากว่ารองศาสตราจารย์ และมี
ผลงานวิจัยอ่ืนนอกเหนือจากผลงานวิจัยที่เป็นส่วนหนึ่งของการศึกษาเพ่ือ
รับปริญญา  

20.2.3 เป็นผู้ที่สภาวิชาการรับรองให้เป็นผู้เชี่ยวชาญในสาขาวิชาของวิทยานิพนธ์ 
20.3 หน้าที่ของอาจารย์ที่ปรึกษาวิทยานิพนธ์ 

20.3.1 ให้ค าแนะน าปรึกษาแก่นักศึกษาเกี่ยวกับวิธีการศึกษาและวิจัย รวมทั้ง
ปัญหาที่เกิดขึ้นในขณะที่นักศึกษาด าเนินการศึกษาและวิจัย 

20.3.2 ให้ค าแนะน าปรึกษาแก่นักศึกษาเกี่ยวกับการเขียนวิทยานิพนธ์ ทั้งในเชิง
วิชาการและเชิงภาษา 

20.3.3 ประเมินความคืบหน้าของการท าวิทยานิพนธ์ของนักศึกษาในแต่ละภาค
การศึกษา และรายงานผลการประเมินต่อหัวหน้าสาขาวิชา 

20.3.4 พิจารณาให้ความเห็นชอบการจัดสอบวิทยานิพนธ์ของนักศึกษาต่อหัวหน้า
สาขาวิชา 

20.3.5 เป็นกรรมการสอบวิทยานิพนธ์ 
 

 ข้อ 21  การแต่งตั้งอาจารย์ที่ปรึกษาวิทยานิพนธ์หรือคณะกรรมการที่ปรึกษาวิทยานิพนธ์ 
21.1 อาจารย์ที่ปรึกษาทั่วไปกับอาจารย์ที่ปรึกษาวิทยานิพนธ์จะเป็นบุคคลเดียวกันก็ได้ 
21.2 ให้คณบดีพิจารณาแต่งตั้งอาจารย์ที่ปรึกษาวิทยานิพนธ์ หรือคณะกรรมการที่ปรึกษา

วิทยานิพนธ์โดยความเห็นชอบของคณะกรรมการประจ าส านักวิชา โดยค าแนะน า
ของหัวหน้าสาขาวิชาก่อนที่นักศึกษาจะเริ่มลงทะเบียนวิทยานิพนธ์ 
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21.3 อาจารย์ที่ปรึกษาวิทยานิพนธ์ จะมีเพียงคนเดียวหรือจะมีอาจารย์ที่ปรึกษา
วิทยานิพนธ์ร่วมได้อีกไม่เกิน 4 คน ซึ่งเป็นบุคคลภายใน หรือ ผู้ทรงคุณวุฒิภายนอก
มหาวิทยาลัยก็ได้ ในกรณีหลังถือเป็นคณะกรรมการที่ปรึกษาวิทยานิพนธโ์ดยอาจารย์
ที่ปรึกษาวิทยานิพนธ์ เป็นประธานกรรมการ และอาจารย์ที่ปรึกษาวิทยานิพนธ์ร่วม
เป็นกรรมการ  

 
 ข้อ 22  การรายงานความคืบหน้าของการท าวิทยานิพนธ์ 

22.1 นักศึกษาที่ได้ลงทะเบียนวิทยานิพนธ์แล้ว หรือรักษาสถานภาพนักศึกษาหลัง
ลงทะเบียนวิทยานิพนธ์หน่วยกิตครบถ้วนแล้ว ต้องรายงานความคืบหน้าของการท า
วิทยานิพนธ์ตามแบบฟอร์มที่มหาวิทยาลัยก าหนดเสนอต่ออาจารย์ที่ปรึกษา
วิทยานิพนธ์ ก่อนสิ้นสุดแต่ละภาคการศึกษา 

22.2 ให้อาจารย์ที่ปรึกษาวิทยานิพนธ์รายงานผลการประเมินความคืบหน้าของการท า
วิทยานิพนธ์ของนักศึกษาในแต่ละภาคการศึกษาต่อหัวหน้าสาขาวิชาเพ่ือน าเสนอ
คณะกรรมการประจ าส านักวิชา   ในกรณีที่ผลการประเมินไม่ เป็นที่พอใจ  
คณะกรรมการประจ าส านักวิชาอาจพิจารณาก าหนดให้นักศึกษายุติการศึกษา 

 
 

หมวด 9 
การย้ายสาขาวิชา การโอนยา้ยและการเทียบโอนรายวิชา 

 
 ข้อ 23 การย้ายสาขาวิชา 

23.1 การย้ายสาขาวิชาต้องได้รับความเห็นชอบจากทั้งหัวหน้าสาขาวิชาที่จะย้ายออกและ
หัวหน้าสาขาวิชาที่จะย้ายเข้า และได้รับอนุมัติจากคณะกรรมการประจ าส านักวิชาที่
ย้ายออกและย้ายเข้า 

23.2 การยื่นค าร้องขอย้ายสาขาวิชาจะกระท าได้อย่างเร็วท่ีสุดในภาคการศึกษาที่ 2 นับแต่
เริ่มเข้าศึกษาในหลักสูตร และได้แต้มระดับคะแนนเฉลี่ยสะสมไม่ต่ ากว่า 3.00 

  
 ข้อ 24  หลักเกณฑ์การโอนย้ายและเทียบโอนรายวิชา 

24.1 กรณีย้ายสาขาวิชาต้องโอนย้ายทุกรายวิชาที่เคยเรียนในหลักสูตรเดิมที่เป็นรายวิชาใน
หลักสูตรใหม่ โดยให้ได้ระดับคะแนนตัวอักษรเดิม 

24.2 กรณีนักศึกษาที่เคยศึกษาในมหาวิทยาลัยเทคโนโลยีสุรนารี และกลับเข้าศึกษาใหม่ 
ให้สามารถโอนย้ายรายวิชาที่เคยเรียนในหลักสูตรเดิม และรายวิชาที่ขอโอนย้ายต้อง
เรียนมาแล้วไม่เกิน 9 ภาคการศึกษา 
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24.3 นอกเหนือจากการโอนย้ายตามข้อ 24.1 นักศึกษาอาจได้รับการพิจารณาให้เทียบโอน
รายวิชาที่เคยเรียนและสอบได้ระดับคะแนน S หรือไม่ต่ ากว่า B หรือเทียบเท่ามาแล้ว   
ที่มีเนื้อหาและคุณภาพเหมือนหรือคล้ายคลึงกับรายวิชาในหลักสูตรที่ก าลังศึกษาอยู่  
เพ่ือเป็นรายวิชาทดแทนรายวิชาในหลักสูตรที่ก าลังศึกษาอยู่ 

24.4 การโอนย้ายและเทียบโอนรายวิชาส าหรับผู้ส าเร็จการศึกษาระดับประกาศนียบัตร
บัณฑิต หากเข้าศึกษาต่อระดับปริญญาโทในสาขาวิชาเดียวกัน หรือสาขาวิชาที่
สัมพันธ์กัน ให้โอนย้ายและเทียบโอนหน่วยกิตได้ไม่เกินร้อยละ 40 ของหลักสูตรที่จะ
เข้าศึกษา  โดยให้ด าเนินการโอนย้ายและเทียบโอนให้แล้วเสร็จครั้งเดียวในภาค
การศึกษาแรกที่เข้าศึกษาในหลักสูตรนั้น 

24.5 การเทียบโอนรายวิชาระดับปริญญาโทและเอก  ให้กระท าได้ไม่เกินหนึ่งในสามของ
จ านวนหน่วยกิตรวมของหลักสูตรที่จะเข้าศึกษา  ซึ่งไม่นับรวมจ านวนหน่วยกิต
วิทยานิพนธ์ โดยให้โอนย้ายและเทียบโอนให้แล้วเสร็จครั้งเดียวในภาคการศึกษาแรก
ที่เข้าศึกษา 

24.6 การเทียบโอนรายวิชาจากสถาบันอุดมศึกษาอ่ืน  นักศึกษาต้องมีคะแนนเฉลี่ยสะสม
จากสถาบันเดิมไม่น้อยกว่า 3 ในระบบ 4 หรือเทียบเท่า และรายวิชาที่ขอเทียบโอน
ต้องมีระดับคะแนนตัวอักษร  S  หรือไม่ต่ ากว่า B หรือเทียบเท่าและต้องเรียนมาแล้ว
ไม่เกิน 3 ปีการศึกษา  

24.7 ให้ถือว่านักศึกษาสอบผ่านรายวิชาที่ได้รับการเทียบโอนแล้วโดยมีระดับคะแนน
ตัวอักษรเป็น ST และให้นับรวมหน่วยกิตของรายวิชานั้นเข้ากับหน่วยกิตสอบได้ของ
หลักสูตรที่นักศึกษาก าลังศึกษา 

24.8 การเทียบโอน ให้เทียบโอนได้เฉพาะหน่วยกิตของรายวิชา แต่ไม่อนุญาตให้เทียบโอน
หน่วยกิตวิทยานิพนธ์ 

24.9 ในการพิจารณาค าขอเทียบโอนรายวิชา สาขาวิชาอาจจัดให้นักศึกษาทดสอบความรู้
ในรายวิชาที่ขอเทียบโอนเพ่ือประกอบการพิจารณาด้วยก็ได ้

24.10 การเทียบโอนรายวิชาต้องได้รับความเห็นชอบจากคณะกรรมการประจ าส านักวิชา 
24.11 รายวิชาโอนย้ายให้น ามาคิดแต้มระดับคะแนนเฉลี่ยสะสมด้วย ส่วนรายวิชาเทียบโอน

จะไม่น ามาค านวณแต้มระดับคะแนนเฉลี่ยสะสม 
 

หมวด 10 
การเปลี่ยนระดับการศึกษา 

 
 ข้อ 25 การเปลี่ยนระดับการศกึษา 
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25.1 การเปลี่ยนระดับการศึกษาอาจเป็นการเปลี่ยนไปสู่ระดับที่สูงขึ้นกว่าเดิมหรือเป็นการ
เปลี่ยนไปสู่ระดับที่ต่ ากว่าเดิมก็ได้ 
25.2  กรณีท่ีอยู่ในข่ายที่จะเปลี่ยนระดับการศึกษาได้ ได้แก ่

25.2.1 นักศึกษาในหลักสูตรปริญญาโท แผน ก ที่ได้รับทุนให้เข้าศึกษาในขั้น
ปริญญาเอก 

25.2.2 นักศึกษาปริญญาโทที่สอบผ่านการสอบวัดคุณสมบัติที่จัดขึ้นส าหรับ
นักศึกษาขั้นปริญญาเอก 

25.2.3 นักศึกษาขั้นปริญญาเอกที่สอบตกในการสอบวัดคุณสมบัติอาจได้รับการ
เสนอจากสาขาวิชาต่อคณะกรรมการประจ าส านักวิชาเพ่ือพิจารณาให้เข้า
ศึกษาในขั้นปริญญาโทแทนก็ได้ 

25.3  การเปลี่ยนระดับการศึกษา จะกระท าได้แต่เฉพาะเมื่อไม่มีการเปลี่ยนแปลงสาขาวิชา 
โดยคณะกรรมการประจ าส านักวิชาเป็นผู้พิจารณาอนุมัติแล้วแจ้งสภาวิชาการเพ่ือ
ทักท้วง 

 
 

หมวด 11 
การวัดและการประเมินผลการศึกษา 

 
 ข้อ 26  การประเมินผลการศึกษาและการค านวณแต้มระดับคะแนนเฉลี่ย 

26.1 การประเมินผลการศึกษาให้กระท าเมื่อสิ้นสุดการศึกษาแต่ละภาคการศึกษา 
26.2 การค านวณแต้มระดับคะแนนเฉลี่ย 

26.2.1 แต้มระดับคะแนนเฉลี่ยรายภาค ให้ค านวณจากผลการศึกษาในรายวิชา
ระดับบัณฑิตศึกษาของนักศึกษาในแต่ละภาคการศึกษา โดยเอาผลรวมของ
ผลคูณระหว่างหน่วยกิตกับแต้มระดับคะแนนที่นักศึกษาได้รับในแต่ละ
รายวิชาเป็นตัวตั้งแล้วหารด้วยผลรวมของจ านวนหน่วยกิตของรายวิชา
เหล่านั้น 

26.2.2 แต้มระดับคะแนนเฉลี่ยสะสม ให้ค านวณจากผลการศึกษาในรายวิชาระดับ
บัณฑิตศึกษาของนักศึกษา ตั้งแต่เริ่มเข้าศึกษาจนถึงภาคการศึกษาที่ก าลัง
คิดค านวณ โดยเอาผลรวมของผลคูณระหว่างหน่วยกิตกับแต้มระดับคะแนน
ที่นักศึกษาได้รับในแต่ละรายวิชาที่ลงทะเบียนเรียนในครั้งสุดท้ายเป็นตัวตั้ง 
แล้วหารด้วยจ านวนหน่วยกิตสะสม 

 
 ข้อ 27  การสอบประมวลความรู้ (Comprehensive examination)  
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27.1 นักศึกษาประกาศนียบัตรบัณฑิต ขั้นปริญญาโท และประกาศนียบัตรบัณฑิตชั้นสูง 
ต้องสอบผ่านการสอบประมวลความรู้ เพ่ือวัดความสามารถและศักยภาพในการน า
หลักวิชาการและประสบการณ์การเรียนไปประยุกต์ในการปฏิบัติงานหรือการ
ค้นคว้าวิจัย 

27.2 นักศึกษาขั้นปริญญาโท แบบ ก 1 และแบบ ก 2 ต้องสอบประมวลความรู้ให้แล้ว
เสร็จสมบูรณ์ภายใน 4 ภาคการศึกษา นับแต่ภาคการศึกษาแรกท่ีเข้าศึกษา มิฉะนั้น
จะพ้นสถานภาพนักศึกษาหากมีเหตุผลและความจ าเป็นให้ขยายเวลาได้  โดยความ
เห็นชอบของคณะกรรมการประจ าส านักวิชา 

27.3 นักศึกษาขั้นปริญญาโทแผน ข ประกาศนียบัตรบัณฑิต และประกาศนียบัตรบัณฑิต
ชั้นสูงต้องสอบประมวลความรู้ เมื่อมีหน่วยกิตสอบได้ครบถ้วนตามที่หลักสูตรก าหนด
และต้องสอบได้และแล้วเสร็จสมบูรณ์ภายใน 2 ภาคการศึกษาถัดจากภาคการศึกษา
ที่มีหน่วยกิตสอบได้ครบถ้วนตามที่หลักสูตรก าหนด  มิฉะนั้นจะพ้นสถานภาพ
นักศึกษา หากมีเหตุผลและความจ าเป็นให้ขยายเวลาได้ โดยความเห็นชอบของ
คณะกรรมการประจ าส านักวิชา 

27.4 การสอบประมวลความรู้ อาจเป็นการสอบข้อเขียน หรือการสอบปากเปล่า หรือทั้ง
สองอย่าง 

27.5 การจัดให้มีการสอบประมวลความรู้ เป็นหน้าที่ของสาขาวิชา และควรจัดภาค
การศึกษาละ 1 ครั้ง  เป็นอย่างน้อย การสอบแต่ละครั้งให้ด าเนินการโดย
คณะกรรมการ ซึ่งแต่งตั้งโดยคณบดีโดยความเห็นชอบของคณะกรรมการประจ า
ส านักวิชา 

27.6 คณะกรรมการสอบประมวลความรู้ประกอบด้วย หัวหน้าสาขาวิชาหรือผู้ที่หัวหน้า
สาขาวิชามอบหมายเป็นประธานกรรมการ  และคณาจารย์บัณฑิตระดับปริญญาโท
ขึ้นไป จ านวนไม่น้อยกว่า 3 คน แต่ไม่เกิน 5 คนเป็นกรรมการ  จะมีบุคคลจาก
ภายนอกมหาวิทยาลัยโดยความเห็นชอบของคณะกรรมการประจ าส านักวิ ชาเป็น
กรรมการด้วยก็ได้ 

27.7 คณะกรรมการสอบประมวลความรู้ต้องด าเนินการสอบตามวันและเวลาที่
คณะกรรมการประจ าส านักวิชาก าหนด และต้องรายงานผลการสอบต่อ
คณะกรรมการประจ าส านักวิชา ภายใน 1 สัปดาห์ นับจากวันที่เสร็จสิ้นการสอบ 

27.8 การรายงานผลการสอบประมวลความรู้ ให้ใช้ระดับคะแนนตัวอักษร S  เมื่อสอบได้ 
และ U เมื่อสอบตก 

27.9 ผู้ที่สอบตกในการสอบประมวลความรู้ครั้งแรก จะสอบใหม่ได้อีกเพียงหนึ่งครั้ง  การ
สอบตกเป็นครั้งที่สองจะเป็นผลให้ผู้นั้นพ้นสถานภาพนักศึกษาโดยอัตโนมัติ 

27.10 ในกรณีท่ีสอบตก ให้บันทึกผลในใบแสดงผลการศึกษาเฉพาะครั้งที่มีผลต่อสถานภาพ
ของนักศึกษา 



    มคอ.2  

จ-19 
 

 
 ข้อ 28  การสอบวัดคุณสมบัติ (Qualifying examination)  

28.1 นักศึกษาขั้นปริญญาเอก ต้องสอบผ่านการสอบวัดคุณสมบัติ เพ่ือวัดความรู้
ความสามารถในหลักวิชาการ และการด าเนินการวิจัยโดยอิสระเพ่ือเป็นวิทยานิพนธ์
ในระดับปริญญาเอก 

28.2 นักศึกษาขั้นปริญญาเอก ต้องสอบวัดคุณสมบัติผ่านและแล้วเสร็จสมบูรณ์ภายใน 6 
ภาคการศึกษา  นับแต่ภาคการศึกษาแรกที่เข้าศึกษา  มิฉะนั้นจะพ้นสถานภาพ
นักศึกษาโดยอัตโนมัติ  หากมีเหตุผล  และความจ าเป็นให้ขยายเวลาได้โดยความ
เห็นชอบของคณะกรรมการประจ าส านักวิชา  ทั้งนี้ยกเว้นผู้ที่สอบวัดคุณสมบัติ ตาม
ข้อ 28.3.2  

28.3 ผู้มีสิทธิขอสอบวัดคุณสมบัติได้แก่ 
28.3.1 นักศึกษาขั้นปริญญาเอก 
28.3.2 นักศึกษาขั้นปริญญาโท แบบ ก 2 ที่มีหน่วยกิตสะสมไม่น้อยกว่า 15 หน่วย

กิต และได้แต้มระดับคะแนนเฉลี่ยสะสมไม่น้อยกว่า 3.50 หรือนักศึกษาขั้น
ปริญญาโท แบบ ก 1 ที่มีผลงานวิจัยเพื่อท าวิทยานิพนธ์ซึ่งมีศักยภาพท่ีจะ
พัฒนาเป็นวิทยานิพนธ์ในระดับปริญญาเอกได้  ในกรณีหลังนี้ต้องได้รับ
ความเห็นชอบจากคณะกรรมการประจ าส านักวิชาและแจ้งให้สภาวิชาการ
เพ่ือทักท้วง  และทั้ง 2 กรณีนี้  ต้องสอบผ่านการสอบประมวลความรู้แล้ว  
โดยให้ถือว่าผลการสอบผ่านวัดคุณสมบัตินี้ เป็นการสอบผ่านวัดคุณสมบัติ
ขั้นปริญญาเอกของนักศึกษารายนั้น ๆ เลย 

28.4 การสอบวัดคุณสมบัติ อาจเป็นการสอบข้อเขียน หรือการสอบปากเปล่า หรือทั้งสอง
อย่างก็ได ้

28.5 การจัดให้มีการสอบวัดคุณสมบัติเป็นหน้าที่ของสาขาวิชา  และควรจัดภาคการศึกษา
ละหนึ่งครั้งเป็นอย่างน้อย การสอบแต่ละครั้งให้ด าเนินการโดยคณะกรรมการ ซึ่ง
แต่งตั้งโดยคณบดีโดยความเห็นชอบของคณะกรรมการประจ าส านักวิชา 

28.6 คณะกรรมการสอบวัดคุณสมบัติประกอบด้วย หัวหน้าสาขาวิชาหรือผู้ที่หัวหน้า
สาขาวิชามอบหมาย เป็นประธานกรรมการ และคณาจารย์บัณฑิตระดับปริญญาเอก
จ านวนไม่น้อยกว่า 3 คน แต่ไม่เกิน 5 คนเป็นกรรมการ  จะมีบุคคลจากภายนอก
มหาวิทยาลัยจ านวนไม่เกิน 2 คนโดยความเห็นชอบของคณะกรรมการประจ าส านัก
วิชาเป็นกรรมการด้วยก็ได้ 

28.7 คณะกรรมการสอบวัดคุณสมบัติต้องด าเนินการสอบตามวันและเวลาที่คณะกรรมการ
ประจ าส านักวิชาก าหนด  และต้องรายงานผลการสอบต่อคณะกรรมการประจ าส านัก
วิชา ภายใน 1 สัปดาห์ นับจากวันที่เสร็จสิ้นการสอบ 



    มคอ.2  

จ-20 
 

28.8 การรายงานผลการสอบวัดคุณสมบัติ ให้ใช้ระดับคะแนนตัวอักษร S เมื่อสอบได้  และ 
U เมื่อสอบตก 

28.9 ให้ถือว่านักศึกษาขั้นปริญญาเอกที่สอบผ่านการสอบวัดคุณสมบัติเป็นนักศึกษา
ปริญญาเอกที่มีสิทธิเสนอวิทยานิพนธ์เพ่ือขอรับปริญญาเอก 

28.10 นักศึกษาตามข้อ 28.3.1 ที่สอบตกในการสอบวัดคุณสมบัติครั้งแรก จะสอบใหม่ได้อีก
เพียงหนึ่งครั้ง  การสอบตกเป็นครั้งที่สอง จะยังผลให้พ้นสถานภาพนักศึกษาโดย
อัตโนมัติ  เว้นแต่ได้รับอนุมัติให้เปลี่ยนระดับการศึกษาตามข้อ 25.2.3 

28.11 นักศึกษาตามข้อ 28.3.2  จะสอบได้เพียงครั้งเดียวเท่านั้น 
28.12 ในกรณีสอบตก ให้บันทึกผลในใบแสดงผลการศึกษาเฉพาะครั้งที่มีผลต่อสถานภาพ

นักศึกษา 
 
 ข้อ 29  การขอความเห็นชอบโครงรา่งวิทยานิพนธ ์
   29.1 วิทยานิพนธ์ขั้นปริญญาโท 
    นักศึกษาต้องขอความเห็นชอบโครงร่างวิทยานิพนธ์ต่อสาขาวิชา โดยสาขาวิชาต้อง

เสนอขอความเห็นชอบคณะกรรมการพิจารณาโครงร่างวิทยานิพนธ์ต่อคณะกรรมการ
ประจ าส านักวิชา และต้องได้รับอนุมัติภายใน 5 ภาคการศึกษา นับแต่ภาคการศึกษา
แรกที่เข้าศึกษา  มิฉะนั้นจะพ้นสถานภาพนักศึกษา  ทั้งนี้ คณะกรรมการประจ า
ส านักวิชาอาจพิจารณาขยายเวลาเพ่ิมเติมได้ตามความจ าเป็น 

   29.2 วิทยานิพนธ์ขั้นปริญญาเอก 
    นักศึกษาต้องขอความเห็นชอบโครงร่างวิทยานิพนธ์ต่อสาขาวิชา  โดยสาขาวิชาต้อง

เสนอขอความเห็นชอบคณะกรรมการพิจารณาโครงร่างวิทยานิพนธ์ต่อคณะกรรมการ
ประจ าส านักวิชา  และต้องได้รับอนุมัติภายใน 7 ภาคการศึกษา  นับแต่ภาค
การศึกษาแรกที่เข้าศึกษา  มิฉะนั้นจะพ้นสถานภาพนักศึกษา  ทั้งนี้ คณะกรรมการ
ประจ าส านักวิชาอาจพิจารณาขยายเวลาเพ่ิมเติมได้ตามความจ าเป็น 

   29.3 คณะกรรมการพิจารณาโครงร่างวิทยานิพนธ์อาจใช้โครงสร้างและคุณสมบัติ
เช่นเดียวกับคณะกรรมการสอบวิทยานิพนธ์ 

29.4 ภาษาที่ใช้ในการเขียนวิทยานิพนธ์อาจเป็นภาษาไทยหรือภาษาต่างประเทศก็ได้ ทั้งนี้ 
นักศึกษาต้องแสดงความจ านงที่ชัดเจนว่าจะเขียนเป็นภาษาใดในคราวเดียวกันกับ
การขออนุมัติโครงร่างวิทยานิพนธ์ 

 
 ข้อ 30  การสอบวิทยานิพนธ์ 
   30.1 วิทยานิพนธ์ขั้นปริญญาโท 

30.1.1 การสอบวิทยานิพนธ์ให้ด าเนินการโดยคณะกรรมการ ซึ่งคณบดีเป็นผู้
พิจารณาแต่งตัง้ตามความเห็นชอบของคณะกรรมการประจ าส านักวิชา 
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30.1.2 คณะกรรมการสอบวิทยานิพนธ์ประกอบด้วย หัวหน้าสาขาวิชาหรือผู้ที่
หัวหน้าสาขาวิชามอบหมาย เป็นประธานกรรมการ อาจารย์ที่ปรึกษา
วิทยานิพนธ์ และผู้ทรงคุณวุฒิอย่างน้อย 1 คนเป็นกรรมการ ผู้ทรงคุณวุฒิที่
เป็นกรรมการสอบวิทยานิพนธ์ของนักศึกษาแบบ ก 1  ต้องเป็นบุคคลจาก
ภายนอกมหาวิทยาลัย 

30.1.3 กรรมการสอบวิทยานิพนธ์  ต้องมีคุณสมบัติตามข้อหนึ่งข้อใดดังต่อไปนี้ 
(1) วุฒิปริญญาเอกหรือเทียบเท่าในสาขาวิชาของวิทยานิพนธ์หรือสาขาวิชา

ที่สัมพันธ์กัน 
(2) วุฒิปริญญาโทหรือเทียบเท่าในสาขาวิชาของวิทยานิพนธ์ หรือสาขาวิชา

ที่สัมพันธ์กันด ารงต าแหน่งทางวิชาการไม่ต่ ากว่ารองศาสตราจารย์ และ
มีผลงานวิจัยอ่ืนนอกเหนือจากผลงานวิจัยที่เป็นส่วนหนึ่งของการศึกษา
เพ่ือรับปริญญา 

(3) เป็นผู้ที่สภาวิชาการรับรองให้เป็นผู้เชี่ยวชาญในสาขาวิชาของ
วิทยานิพนธ์ในกรณีไม่สังกัดสถาบันอุดมศึกษา 

30.1.4 เมื่อนักศกึษาท าวิทยานิพนธ์เสร็จตามรูปแบบที่มหาวิทยาลัยก าหนดแล้ว ให้
นักศึกษายื่นค าร้องขอสอบวิทยานิพนธ์ต่อหัวหน้าสาขาวิชา  โดยค าแนะน า
ของอาจารย์ที่ปรึกษาวิทยานิพนธ์ หรือประธานคณะกรรมการที่ปรึกษา
วิทยานิพนธ์ พร้อมร่างวิทยานิพนธ์เพ่ือขออนุมัติจากคณบดี ก่อนวันสอบไม่
น้อยกว่า 2 สัปดาห์ 

30.1.5 ในการสอบวิทยานิพนธ์ คณะกรรมการสอบวิทยานิพนธ์ต้องด าเนินการอย่าง
เต็มคณะ ถ้ากรรมการมาไม่ครบให้เลื่อนการสอบออกไปจนกว่ากรรมการ
มาร่วมด าเนินการสอบได้อย่างเต็มคณะ 

30.1.6 หากต้องมีการลงคะแนนเสียงเพ่ือพิจารณาผลการสอบ  ให้ใช้เสียงข้างมาก
ของคณะกรรมการสอบ 

30.2 วิทยานิพนธ์ขั้นปริญญาเอก 
30.2.1 การสอบวิทยานิพนธ์ให้ด าเนินการโดยคณะกรรมการ  ซึ่งคณบดีเป็นผู้

แต่งตั้งตามความเห็นชอบของคณะกรรมการประจ าส านักวิชา 
30.2.2 คณะกรรมการสอบวิทยานิพนธ์ประกอบด้วย หัวหน้าสาขาวิชาหรือผู้ที่

หัวหน้าสาขาวิชามอบหมาย เป็นประธานกรรมการ อาจารย์ที่ปรึกษา
วิทยานิพนธ์ และกรรมการจ านวนไม่น้อยกว่า 3 คน แต่ไม่เกิน 5 คน ใน
จ านวนนี้ต้องเป็นผู้ทรงคุณวุฒิจากภายนอกมหาวิทยาลัยไม่น้อยกว่า 1 คน 
ซึ่งเลือกสรรโดยวิธีการที่มหาวิทยาลัยก าหนด 

30.2.3 กรรมการสอบวิทยานิพนธ์ ต้องมีคุณสมบัติตามข้อหนึ่งข้อใดดังต่อไปนี้ 
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(1) วุฒิปริญญาเอกหรือเทียบเท่าในสาขาวิชาของวิทยานิพนธ์หรือสาขาวิชา
ที่สัมพันธ์กัน และมีผลงานวิจัยอื่นนอกเหนือจากผลงานวิจัยที่เป็นส่วน
หนึ่งของการศึกษาเพ่ือรับปริญญา 

(2) วุฒิปริญญาโทหรือเทียบเท่าในสาขาวิชาของวิทยานิพนธ์ หรือสาขาวิชา
ที่สัมพันธ์กัน ด ารงต าแหน่งทางวิชาการไม่ต่ ากว่ารองศาสตราจารย์ 
และมีผลงานวิจัยอ่ืนนอกเหนือจากผลงานวิจัยที่เป็นส่วนหนึ่งของ
การศึกษาเพ่ือรับปริญญา 

(3) เป็นผู้ที่สภาวิชาการให้การรับรองเป็นผู้เชี่ยวชาญในสาขาวิชานั้น หรือ
สาขาวิชาที่สัมพันธ์กันมาอย่างน้อย 5 ปี  ในกรณีที่ไม่สังกัดสถาบัน 
อุดมศึกษา 

30.2.4 เมื่อนักศึกษาท าวิทยานิพนธ์เสร็จตามรูปแบบที่มหาวิทยาลัยก าหนดแล้ว  
ให้นักศึกษายื่นค าร้องขอสอบวิทยานิพนธ์ต่อหัวหน้าสาขาวิชาโดยค าแนะน า
ของอาจารย์ที่ปรึกษาวิทยานิพนธ์หรือประธานคณะกรรมการที่ปรึกษา
วิทยานิพนธ์   เพ่ือพิจารณาน าเสนอขออนุมัติจากคณบดีพร้อมร่าง
วิทยานิพนธ์ดังกล่าว ก่อนวันสอบไม่น้อยกว่า 3 สัปดาห ์

30.2.5 ในการสอบวิทยานิพนธ์ คณะกรรมการสอบวิทยานิพนธ์ต้องด าเนินการอย่าง
เต็มคณะ  ถ้ากรรมการจ านวนดังกล่าวข้างต้นมาไม่ครบในวันสอบ  ให้เลื่อน
การสอบออกไปจนกว่ากรรมการมาร่วมด าเนินการสอบได้ตามที่ก าหนด  
และหากต้องมีการลงคะแนนเสียงเพ่ือพิจารณาผลการสอบ  ให้ใช้เสียงข้าง
มากที่ไม่น้อยกว่า 4 เสียงในทุกกรณ ี

30.3 ในการสอบวิทยานิพนธ์  ให้เปิดโอกาสให้ผู้ไม่เกี่ยวข้องที่สนใจเข้าสังเกตการณ์ด้วย  
เมื่อการซักถามของคณะกรรมการสอบสิ้นสุดลงแล้ว ประธานกรรมการจะอนุญาตให้
ผู้สังเกตการณ์ซักถามบ้างก็ได้  ในกรณีท่ีคณะกรรมการประจ าส านักวิชาให้ความเห็น
ว่าเนื้อหาของวิทยานิพนธ์ไม่สมควรเปิดเผยทั่วไป  อธิการบดีอาจไม่อนุมัติให้เปิด
โอกาสให้ผู้ไม่เกี่ยวข้องโดยตรงกับวิทยานิพนธ์เข้าสังเกตการณ์การสอบก็ได้ 

30.4 การรายงานผลการสอบวิทยานิพนธ์ ให้ใช้ถ้อยค าที่แสดงระดับคุณภาพของการสอบ 
ดังนี้ 
(1) “ดีมาก”  ซึ่งหมายถึงสอบได้ และใช้กับกรณีที่คณะกรรมการสอบมีความเห็น

เป็นเอกฉันท์ว่าความสามารถของนักศึกษาในการแสดงผลงานวิทยานิพนธ์และ
การตอบข้อซักถามอยู่ในระดับพอใจยิ่ง และเอกสารวิทยานิพนธ์มีเนื้อหาสาระท่ี
ถูกต้องและครบถ้วนสมบูรณ์แล้ว 

(2) “ผ่าน” ซึ่งหมายถึงสอบได้ และใช้กับกรณีที่คณะกรรมการสอบมีความเห็นว่า
ความสามารถของนักศึกษาในการแสดงผลงานวิทยานิพนธ์และการตอบข้อ
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ซักถามอยู่ในระดับพอใจ และเอกสารวิทยานิพนธ์มีเนื้อหาสาระที่จะต้อง
ปรับปรุงเพียงเล็กน้อย 

(3) “ไม่ผ่าน” ซึ่งหมายถึงสอบตก และใช้กับกรณีที่คณะกรรมการสอบวิทยานิพนธ์
มีความเห็นว่าความสามารถของนักศึกษาในการแสดงผลงานวิทยานิพนธ์และ/
หรือในการตอบข้อซักถามอยู่ในระดับไม่พอใจ 

30.5 ในกรณีที่นักศึกษาสอบตกในการสอบวิทยานิพนธ์ ให้ประธานกรรมการสอบ
วิทยานิพนธ์แจ้งนักศึกษาให้ด าเนินการปรับปรุงวิทยานิพนธ์ตามค าแนะน าของ
คณะกรรมการ  พร้อมกับแจ้งก าหนดเวลาที่จะต้องด าเนินการดังกล่าวให้แล้วเสร็จ
ด้วย ทั้งนี้ นักศึกษาต้องยื่นค าขอสอบวิทยานิพนธ์ครั้งที่ 2 เมื่อครบก าหนดเวลา
ดังกล่าว 

30.6 การสอบตกวิทยานิพนธ์เป็นครั้งที่ 2 ถือเป็นการพ้นสถานภาพนักศึกษาโดยอัตโนมัติ 
30.7 ประธานกรรมการสอบวิทยานิพนธ์จะเป็นคนเดียวกับอาจารย์ที่ปรึกษาวิทยานิพนธ์

มิได ้
30.8 คณะกรรมการประจ าส านักวิชาเป็นผู้พิจารณาอนุมัติผลการสอบวิทยานิพนธ์ตาม

ค าแนะน าของสาขาวิชาและคณะกรรมการสอบวิทยานิพนธ์ 
 

 ข้อ 31 รูปแบบของวิทยานิพนธ์ การส่งวิทยานิพนธ์ และการตีพิมพ์วิทยานิพนธ์ 
31.1 นักศึกษาต้องส่งวิทยานิพนธ์ฉบับสมบูรณ์ในรูปแบบ วันเวลา และโดยมีจ านวนเล่ม 

ตามที่มหาวิทยาลัยก าหนด 
31.2 นักศึกษาปริญญาโท แผน ก  ผลงานวิทยานิพนธ์ต้องได้รับการตีพิมพ์ หรืออย่างน้อย

ด าเนินการให้ผลงานหรือส่วนหนึ่งของผลงานได้รับการยอมรับให้ตีพิมพ์ในวารสาร
หรือสิ่งพิมพ์ทางวิชาการ หรือเสนอต่อที่ประชุมวิชาการที่มีรายงานการประชุม 

31.3 นักศึกษาปริญญาเอก ผลงานวิทยานิพนธ์ต้องได้รับการตีพิมพ์  หรืออย่างน้อย
ด าเนินการให้ผลงานหรือส่วนหนึ่งของผลงานได้รับการยอมรับให้ตีพิมพ์ในวารสาร
หรือสิ่งพิมพ์ทางวิชาการ ที่มีกรรมการผู้ทรงคุณวุฒิจากภายนอกในสาขาวิชาที่
เกี่ยวข้องมาร่วมกลั่นกรอง (peer review) ก่อนการตีพิมพ์และเป็นที่ยอมรับใน
สาขาวิชานั้น 

 
 ข้อ 32  การสอบภาษาต่างประเทศ  

32.1 นักศึกษาขั้นปริญญาเอกทุกคนต้องสอบภาษาต่างประเทศ ให้อยู่ในระดับผ่านตามที่
มหาวิทยาลัยก าหนด กรณีที่สอบไม่ผ่านอาจขอสอบใหม่ได้ ทั้งนี้ต้องสอบให้ผ่าน
ภายใน 9 ภาคการศึกษา นับแต่ภาคการศึกษาแรกที่เข้าศึกษา มิฉะนั้นจะพ้น
สถานภาพนักศึกษา 
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32.2 สภาวิชาการเป็นผู้ก าหนดภาษาต่างประเทศที่นักศึกษาต้องสอบ ซึ่งจะต้องไม่ใช่ภาษา
ที่นักศึกษาใช้สื่อสารเป็นประจ า 

32.3 การสอบภาษาต่างประเทศเป็นการวัดความสามารถด้านการอ่านเพื่อความเข้าใจเป็น
หลักใหญ่ แต่อาจมีการวัดความสามารถด้านอื่น ๆ ประกอบด้วยก็ได้ สภาวิชาการจะ
ก าหนดวิธีวัดความสามารถทางภาษาต่างประเทศของนักศึกษาเป็นวิธีอ่ืนแทนการ
สอบก็ได้ 

32.4 ให้สภาวิชาการและคณบดีส านักวิชาเทคโนโลยีสังคมหรือผู้แทน  จัดให้มีการสอบ
ภาษาต่างประเทศตามความต้องการของหลักสูตรปริญญาเอก ภาคการศึกษาละ 1 
ครั้ง เป็นอย่างน้อยและให้ด าเนินการโดยคณะกรรมการ  ซึ่งอธิการบดีเป็นผู้แต่งตั้ง
โดยความเห็นชอบของสภาวิชาการ 

32.5 การรายงานผลการสอบภาษาต่างประเทศ หรือผลการวัดความสามารถทาง
ภาษาต่างประเทศโดยวิธีอ่ืน ให้ใช้ระดับคะแนน S เมื่อสอบได้ และ U เมื่อสอบตก  
การบันทึกระดับคะแนน U จะกระท าครั้งเดียวเมื่อนักศึกษาพ้นสถานภาพนักศึกษา
เพราะสอบไม่ผ่านการสอบภาษาต่างประเทศ 

32.6 ในกรณีที่ภาษาอังกฤษเป็นภาษาต่างประเทศที่นักศึกษาต้องสอบ นักศึกษาจะขอ
ยกเว้นการสอบโดยใช้คะแนนสอบ TOEFL หรือ คะแนนสอบอื่นที่เทียบเท่าแทนตาม
เกณฑ์ท่ีสภาวิชาการก าหนดก็ได้ 

 
 

หมวด 12 
การลา การลงโทษ และการพน้สถานภาพนักศึกษา 

 
 ข้อ 33 การลาป่วย 

33.1 การลาป่วย คือ การลาของนักศึกษาที่ป่วยจนไม่สามารถเข้าสอบในบางรายวิชาหรือ
ทั้งหมดได้ 

33.2 การลาป่วยตามข้อ 33.1 นักศึกษาต้องยื่นค าร้องต่อหัวหน้าสาขาวิชาภายใน 1 
สัปดาห์ นับจากวันที่นักศึกษาเริ่มป่วย  พร้อมด้วยใบรับรองแพทย์จากสถานพยาบาล
ของมหาวิทยาลัยหรือสถานพยาบาลอ่ืนที่มหาวิทยาลัยรับรอง 

 ข้อ 34  การลาพักการศึกษา 
34.1 นักศึกษาอาจยื่นค าร้องต่อหัวหน้าสาขาวิชาโดยผ่านอาจารย์ที่ปรึกษา  เพ่ือขออนุมัติ

ลาพักการศึกษาได้ในกรณีต่อไปนี้ 
34.1.1 ถูกเกณฑ์หรือระดมเข้ารับราชการทหารกองประจ าการ 
34.1.2 ได้รับทุนแลกเปลี่ยนนักศึกษาระหว่างประเทศ  หรือทุนอื่นซึ่งมหาวิทยาลัย

เห็นสมควรสนับสนุน 
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34.1.3 ป่วยจนต้องพักรักษาตัวตามค าสั่งแพทย์เป็นเวลานานเกินกว่า 3 สัปดาห์  
โดยมีใบรับรองแพทย์ที่ถูกต้องตามข้อ 33.2 

34.1.4 มีความจ าเป็นส่วนตัว โดยนักศึกษาผู้นั้นได้ศึกษาในมหาวิทยาลัยมาแล้วไม่
น้อยกว่า 1 ภาคการศึกษา และมีแต้มระดับคะแนนเฉลี่ยสะสมไม่ต่ ากว่า 
3.00 

34.1.5 ไม่ลงทะเบียนตามข้อ 14.3 
34.2 นักศึกษาที่มีระดับคะแนนเฉลี่ยสะสมต่ ากว่า 3.00 หรือยังไม่มีผลการเรียน แต่

จ าเป็นต้องลาพักการศึกษา ให้ยื่นค าร้องต่อหัวหน้าสาขาวิชาโดยเร็วที่สุด และให้
คณะกรรมการประจ าส านักวิชาเป็นผู้พิจารณาอนุมัต ิ

34.3 การยื่นค าร้องเพ่ือขอลาพักตามข้อ 34.1 หรือ 34.2  ให้กระท าภายใน 10 วันแรกของ
ภาคการศึกษา กรณีที่ยังไม่ลงทะเบียนเรียน  หรือภายใน 10 สัปดาห์  กรณีท่ี
ลงทะเบียนเรียนแล้ว 

34.4 การลาพักการศึกษาตามข้อ 34.1 และ 34.2 ให้อนุมัติได้ครั้งละไม่เกิน 2 ภาค
การศึกษาติดต่อกัน ถ้านักศึกษายังมีความจ าเป็นต้องขอลาพักการศึกษาต่อไปอีก ให้
ยื่นค าร้องใหม ่

34.5 ให้ถือว่าระยะเวลาที่นักศึกษาได้รับอนุมัติให้ลาพักการศึกษาเป็นส่วนหนึ่งของ
ระยะเวลาการศึกษาของนักศึกษาผู้นั้น ยกเว้นลาพักตามข้อ 34.1.1 และ 34.1.2 

34.6 นักศึกษาที่ได้รับอนุมัติให้ลาพักการศึกษาต้องช าระค่าธรรมเนียมรักษาสถานภาพ
นักศึกษาตามระเบียบของมหาวิทยาลัยทุกภาคการศึกษาที่ลาพักการศึกษา ยกเว้น
ภาคการศึกษาที่ได้ช าระค่าหน่วยกิตแล้ว มิฉะนั้นจะพ้นสถานภาพนักศึกษา 

34.7 นักศึกษาที่มีความประสงค์จะกลับเข้าศึกษาก่อนระยะเวลาที่ได้รับอนุมัติ จะต้องยื่น
ค าร้องขอกลับเข้าศึกษาต่อหัวหน้าสาขาวิชาเพ่ือพิจารณาอนุมัติ  และแจ้งผลการ
อนุมัติให้ศูนย์บริการการศึกษาทราบก่อนก าหนดวันลงทะเบียนเรียนในภาค
การศึกษาที่นักศึกษาจะกลับเข้าศึกษา ไม่น้อยกว่า 1 สัปดาห์ 

34.8 นักศึกษาที่กลับเข้าศึกษาหลังการลาพักการศึกษาแล้วให้มีสถานภาพนักศึกษา
เหมือนกับสถานภาพก่อนได้รับอนุมัติให้ลาพักการศึกษา 

 
 ข้อ 35  การลงโทษนักศึกษาผู้กระท าผิด 

35.1 เมื่อนักศึกษากระท าผิดหรือร่วมกระท าผิดในการสอบ  หรือการท างานใด ๆ ที่เป็น
ส่วนประกอบของการศึกษา  ให้คณะกรรมการพิจารณาโทษนักศึกษาที่กระท าผิด
ระเบียบการสอบตามที่สภาวิชาการแต่งตั้งเป็นผู้พิจารณา แล้วรายงานผลการ
พิจารณาต่อมหาวิทยาลัยเพ่ือด าเนินการลงโทษและแจ้งการลงโทษให้ทุกฝ่ายที่
เกี่ยวข้องทราบ 

35.2 ระยะเวลาที่นักศึกษาถูกสั่งพักการศึกษาให้นับรวมในระยะเวลาของการศึกษาด้วย 
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35.3 นักศึกษาที่ถูกสั่งพักการศึกษาเมื่อกระท าผิดตามข้อ 35.1  ต้องช าระค่าธรรมเนียม
รักษาสถานภาพ นักศึกษาทุกภาคการศึกษาที่ต้องพักการศึกษาตามค าสั่ง ยกเว้นภาค
การศึกษาที่ช าระค่าลงทะเบียนแล้วมิฉะนั้นจะพ้นสถานภาพนักศึกษา 

 
 ข้อ 36  การพ้นสถานภาพนักศึกษา  
   นอกจากกรณีท่ีระบุไว้ในข้ออ่ืนแล้ว นักศึกษาจะพ้นสถานภาพนักศึกษาในกรณีดังต่อไปนี้ 

36.1 เมื่อได้ศึกษาครบถ้วนตามที่หลักสูตรก าหนดและได้รับปริญญาตามข้อ 40 แล้ว 
36.2 เมื่อได้รับอนุมัติจากคณบดีโดยค าแนะน าของหัวหน้าสาขาวิชาและอาจารย์ที่ปรึกษา

ให้ลาออก 
36.3 เมื่อสิ้นสุด 10 วันแรกของภาคการศึกษาแล้ว ยังไม่ลงทะเบียนเรียนหรือยังไม่ช าระ

ค่าธรรมเนียมรักษาสถานภาพนักศึกษา  นักศึกษาที่พ้นสถานภาพในกรณีนี้อาจขอคืน
สถานภาพนักศึกษาภายในภาคการศึกษานั้นได้  โดยได้รับอนุมัติจากคณบดี 

36.4 เมื่อเป็นนักศึกษาทดลองศึกษาและมีผลการเรียนไม่เป็นไปตามเงื่อนไขให้ทดลอง
ศึกษา 

36.5 เมื่อเป็นนักศึกษาสามัญและมีแต้มระดับคะแนนเฉลี่ยสะสมต่ ากว่า 3.00 เป็นเวลา 2 
ภาคการศึกษาติดต่อกัน 

36.6 มหาวิทยาลัยสั่งลงโทษให้พ้นสถานภาพนักศึกษา 
36.7 เสียชีวิต 

 

หมวด 13 
ผลประโยชน์จากงานวิจัยเพื่อท าวิทยานิพนธ์ 

 
 ข้อ 37  ลิขสิทธิ์วิทยานิพนธ ์
   บรรดาลิขสิทธิ์ที่เกิดจากวิทยานิพนธ์และผลงานตีพิมพ์ที่เกี่ยวข้องให้เป็นไปตามที่
มหาวิทยาลัยก าหนด 
 ข้อ 38  สิทธิบัตร 
   บรรดาสิทธิบตัรหรือผลประโยชน์เชิงพาณิชย์ใดที่เกิดจากงานวิจัยเพ่ือท าวิทยานิพนธ์ให้

เป็นไปตามที่มหาวิทยาลัยก าหนด 
 

หมวด 14 
การส าเร็จการศึกษา 

 
 ข้อ 39 ผู้มีสิทธิขอส าเร็จการศึกษา 
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39.1 เป็นผู้ที่ศึกษาอยู่ในภาคการศึกษาสุดท้ายของหลักสูตรนั้น  
39.2 นักศึกษาที่มีคุณสมบัติตามข้อ 39.1 และประสงค์จะส าเร็จการศึกษาต้องยื่นค าร้อง

แสดงความจ านงขอส าเร็จการศึกษา ต่อศูนย์บริการการศึกษาภายในระยะเวลาที่
มหาวิทยาลัยก าหนด มิฉะนั้นจะไม่ได้รับการเสนอชื่อต่อสภามหาวิทยาลัยเพ่ือ
พิจารณาอนุมัติปริญญาหรือประกาศนียบัตรในภาคการศึกษานั้น 

39.3 นักศึกษาที่มีคุณสมบัติครบถ้วนตามข้อ 39.1 ที่ประสงค์จะลงทะเบียนเรียนรายวิชา
เพ่ิมเติมในภาคการศึกษาถัดไปโดยยังไม่ขอส าเร็จการศึกษา ต้องยื่นค าร้องต่อ
ศูนย์บริการการศึกษาภายในระยะเวลาที่มหาวิทยาลัยก าหนด และได้รับอนุมัติจาก
หัวหน้าสาขาวิชาตามค าแนะน าของอาจารย์ที่ปรึกษา 

39.4 ในกรณีที่นักศึกษามีคุณสมบัติครบถ้วนตามข้อ 39.1 แต่มิได้ยื่นค าร้องแสดงความ
จ านงขอรับปริญญา หรือประกาศนียบัตรตามข้อ 39.2 หรือมิได้ยื่นค าร้องขอ
ลงทะเบียนเรียนรายวิชาเพ่ิมเติมตามข้อ 39.3 ศูนย์บริการการศึกษาอาจส่งรายชื่อให้
ส านักวิชาเพ่ือด าเนินการเสนอการส าเร็จการศึกษาต่อมหาวิทยาลัยเพ่ือพิจารณา
อนุมัติปริญญา หรือประกาศนียบัตรในภาคการศึกษาถัดไปก็ได้ ทั้งนี้ นักศึกษาต้อง
ช าระค่าธรรมเนียมรักษาสถานภาพนักศึกษาในภาคการศึกษาถัดไปนั้นด้วย 

 ข้อ 40 การพิจารณาให้ปริญญา และประกาศนียบัตร  
40.1 ไม่มีความประพฤติเสื่อมเสีย 
40.2 ไม่มีพันธะหนี้สนิค้างช าระต่อมหาวิทยาลัย 
40.3 คณบดีโดยความเหน็ชอบของคณะกรรมการประจ าส านักวิชา เป็นผู้เสนอชื่อ

นักศึกษาต่อสภาวิชาการเพ่ือพิจารณาให้ความเหน็ชอบส าเร็จการศึกษา เมื่อสภา
มหาวิทยาลัยพิจารณาอนุมัติให้ส าเร็จการศึกษาจึงจะมีสิทธริับปริญญาหรือ
ประกาศนียบัตร 

40.4 เกณฑ์การพิจารณาให้ส าเร็จการศึกษาเป็นดังนี้ 
40.4.1 มีจ านวนหนว่ยกิตสอบได้ครบถ้วนตามที่หลักสูตรก าหนด 
40.4.2 ได้แต้มระดับคะแนนเฉลี่ยสะสมไม่ต่ ากว่า 3.00  
40.4.3 ผ่านเงื่อนไขต่าง ๆ ตามที่หลักสูตรและข้อบังคับนี้ก าหนด 
40.4.4 มีคุณสมบัติตามข้อ 39.1  
 

บทเฉพาะกาล 
 
   ข้อ 41 ส าหรับนักศกึษาที่เข้ารับการศึกษาก่อนปีการศึกษา 2550  และยังคงมีสถานภาพเป็น 
  นักศึกษาของสถาบันในวันที่ข้อบังคับนี้มีผลบังคับใช้ให้มีระยะเวลาการศึกษาทั้งสิ้นและ 
  ระยะเวลาที่ได้รับอนุมัติโครงร่างวิทยานิพนธ์ตามข้อบังคับเดิม 
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   ข้อ 42 ส าหรับนักศึกษาที่เข้ารับการศึกษากอ่นปีการศึกษา 2550  และได้ด าเนินการใด ๆ ไปแล้ว 
  ตามข้อบังคับเดิมที่ไม่เป็นไปตามข้อบังคับนี้  ให้ถือว่าการด าเนินการนั้น ๆ สิ้นสุด  มิอาจ 
  ขอเปลี่ยนแปลงให้เป็นไปตามข้อบังคับนี้ได้ 
   ข้อ 43 ในกรณีท่ีมีความไม่ชัดเจนในการเลือกใช้ข้อบังคับเดิม หรือข้อบังคับฉบับนี้ ให้ใช้หลักการ 
  ในการเอ้ือประโยชน์ต่อนักศึกษาเป็นที่ตั้ง 
 
    ประกาศ  ณ  วันที่ 2  มีนาคม  พ.ศ. 2550 
 
 
 

 (ศาสตราจารย์ ดร. วิจิตร  ศรสีอ้าน) 
นายกสภามหาวิทยาลัยเทคโนโลยีสรุนาร ี


